»:b PENTAIR
STA-RITE

CPSS-

IT Istruzioni originali 1
EN Instruction Manual 23
FR Instructions de service 45
DE Betriebsanleitung 67
ES Manual de instrucciones 89
NL Manual de instrucciones m
RU PyKkoBoACTBO No aKcryaTauun 133

<& C€

253P8400-0101/2021




3 PENTAIR

IT Dichiarazione di conformita PT Declaragao de conformidade PL Deklaracja zgodnosci

EN Declaration of conformity DA Efover klzering RO Declaratie ce de conformitate

FR Déclaration de Conformité FI  Eu-Vaati HU Eurdpai uniés megfelelési nyilatkozat
DE Konformitétserklarung NO Samsvarserklzering CS Prohlasenies o shodé

ES Declaracion de conformidad SV Tillka de om eu-6ver I TR At uygunluk bildirisi

NL Conformiteitsverklaring EL AnAwon mpocappoyng ok RU [leknapauus o COOTBETCTBUM eC

IT - Direttive - Norme armonizzate

EN - Directives - Harmonised standards

FR - Directives - Normes harmonisées

DE - Richtlinien - Harmonisierte Normen
ES - Directivas - Normas armonizadas

NL - Richtlijnen - Geharmoniseerde normen

DIRECTIVES:

PT - Directivas - Normas harmonizadas

DA - Direktiver - Harmoniserede standarder
FI - Direktiivit - Harmonisoidut standardit
NO - Direktiver - harmoniserte standarder
SV - Harmoniserade direktiv/standarder

EL - Odnyteq — Evapuoviopéva mpdtuna

HARMONIZED STANDARDS:

PL - Dyrektywy - Normy zharmonizowane

RO - Directive - Standarde armonizate

HU - Irdnyelvek - Harmonizalt szabvanyok

CS - Smérnice — harmonizované normy

TR - Direktifler - Uyumlastinimis standartlar

RU ’,ﬂMpeKTMEb\ — rapMOHU3NPOBAHHbIE HOPMbI

2006/42/EC (MD)

EN IS0 12100:2010 ; EN 60335-1:2012/A11:2014/A13:2008/A14:2010/A15:2011 ;

EN 61439-1:2012 e EN 60204-1:2006/A1:2010

2014/30/EU (EMC)

EN 61000-6-3:2007/A1:2011; EN 61000-6-1:2007 ; EN 61000-6-4:2007/A1:2011;

EN 61000-6-2:2005 ; EN 61800-3:2005 ; EN 60730-1:2011

2009/125/EC (ErP)

2011/65/EU (RoHS)
2015/863/EU (RoHS)
Pentair International Sarl - Avenue de Sévelin 18 - 1004 Lausanne - Suisse

IT - Noi dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilita che il prodotto & conforme alle direttive citate.

EN - We hereby declare, under our sole responsibility, that the product is in accordance with the specified Directives.

FR - Nous déclarons sous notre propre responsabilité que le produit répond aux directives.

DE - Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt den aufgefiihrten Richtlinien entspricht.

ES - Por la presente declaramos bajo nuestra responsabilidad exclusiva que el producto es conforme con las Directivas citadas.
NL - Wij verklaren geheel onder eigen verantwoordelijkheid dat het product voldoet aan de gestelde richtljnen.

PT - Declaramos sob a nossa exclusiva responsabilidade que o produto é conforme com as directrizes citadas.

DA - Vi erklzerer hermed, som eneste ansvarlige, at produktet er i overensstemmelse med de anfarte Direktiver.

FI - Vakuutamme yksinomaisella vastuullamme, ettd tuote on osoitettujen direktiivien mukainen.

NO - Vi erkleerer med dette, under vart hele og fulle ansvar, at produktet samsvarer med de spesifiserte direktivene.

SV - Vi forsakrar under eget ansvar att produkten ar i Gverensstdmmelse med namnda direktiv.

EL - Me amokAeLoTIKr guBUVN SNAWVOUHE OTL TO TPOIOV CUPHOPPWVETAL PE TIG avapepdpeves odnyieg.

PL -7 peina odpowiedzialnoécia o$wiadczamy, ze produkt odpowiada postanowieniom wymienionych dyrektyw.

RO - Noi declaram pe propria noastra raspundere ca produsul este conform cu directivele mentionate.

HU- Kizardlagos feleldsségvallalssal kijelentjik, hogy a termék megfelel a megnevezett iranyelveknek.

CS - Prohlasujeme na svou vlastni vyhradni odpovédnost, Ze tento vyrobek vyhovuje pozadavkim uvedenych smérnic.
TR - Uriiniin ilgili direktiflere uygunlugunu, bu konuda sorumlulugun yalnizca tarafimiza ait oldugunu beyan ederiz.

RU - 3assnsem no4 CBOO MCKNKOYNTENIbHYHO OTBETCTBEHHOCTD, YTO NPOAYKUMS COOTBETCTBYET YKasdaHHbIM ANpeKTMBam

MODELS:

SEE NEXT PAGES

IT Altri documenti normativi EN Other normative documents FR Autres documents
normatifs DE Weitere normative Dokumente ES Otros documentos normativos NL
Overige normatieve documenten PT Outros documentos normativos DA Andre
normative dokumenter FI Muut normatiiviset asiakirjat NO Andre normative
dokumenter SV Ovriga standardiserande dokument EL AMQ KQVOVIOTIKA
eyypaga PL Pozostata dokumentacja normatywna RO Alte documente
normative HU Egyéb normativ dokumentumok CS Dalsi normativni dokumenty TR
Standartlarla ilgili diger belgeler RU Mpouvie HopMaTUBHbBIE JOKYMEHTbI:

EN 60335-2-41:2003/A2:2010
EN 60204-1:2006/A1:2010

EN 61439-1:2012

EN 60034-30-1:2014 *

EN 61800-1:2000

Electric motors:

Commission Regulation No 640/2009

Applies only to three-phase See motor nameplate *
Commission Regulation No 547/2012

Applies only to water pumps marked with the minimum
efficiency index MEI. See pump nameplate *

253CE081

IT Persona abilitata per la documentazione tecnica EN Authorized person for
technical documentation FR Personne autorisée a la documentation technique
DE Bevollmachtigter fir technische Dokumentation ES Persona habilitada para la
documentacion técnica NL Bevoegd persoon voor technische documentatie PT
Pessoa habilitada para a documentagao técnica DA Person autoriseret til udarbejdelse
af den tekniske dokumentation FI Teknisten asiakirjojen laadintaan valtuutettu
henkild NO Person kvalifisert for teknisk dokumentasjon SV Person som ar behdrig
att stalla samman den tekniska dokumentationen EL App6O10G KaTtapTIopévog
OXETIKA PE TNV TEXVIKN Tekpnplwon PL Osoba upowazniona do sporza dzenia
dokumentacji technicznej RO Persoana autorizata pentru documentatia tehnica HU A
miszaki dokumentacio elkészitésére jogosult személy €S Osoba odborné zpiisobila
ke zpracovani technické dokumentace TR Teknik dokimentasyon konusunda
yetkili kisi RU JIMLO, MMetoLLiee NMpaBo Ha COCTaB/IeHe TeXHUHECKON
[LIOKyMeHTaLm:

Pentair Water Italy S.r.l. Corso Europa2 angolo via Trieste - 20010 Lainate (M) Italy
Lainate, 08-01-2021

Marco Bernacca, R&D Director Flow Technolgies




MODELS:

CPS3-10 MULTINOX VE+ 4-120
CPS3-10 MULTINOX VE+ 4-30
CPS3-10 MULTINOX VE+ 4-50
CPS3-10 MULTINOX VE+ 4-70
CPS3-10 MULTINOX VE+ 4-90
CPS3-10 MULTINOX VE+ 6-30
CPS3-10 MULTINOX VE+ 6-50
CPS3-10 MULTINOX VE+ 6-70
CPS3-10 MULTINOX VE+6-90
CPS3-10 MULTINOX VE+8-120
CPS3-10 MULTINOX VE+ 8-30
CPS3-10 MULTINOX VE+ 8-50
CPS3-10 MULTINOX VE+ 8-70
CPS3-10 MULTINOX VE+ 8-90
CPS3-10 PVM10-10 F
CPS3-10 PVM10-12F
CPS3-10 PVM10-14 F
CPS3-10 PVM10-16 F
CPS3-10 PVM10-18 F
CPS3-10 PVM10-3F

CPS3-10 PVM10-4 F
CPS3-10PVM10-6 F

CPS3-10 PVM10-8F

CPS3-10 PVM1-1TF
CPS3-10PVM1-15F

CPS3-10 PVM1-17F
CPS3-10PVM1-19F
CPS3-10PVM1-23 F

CPS3-10 PVM1-27F

CPS3-10 PVM15-12F
CPS3/10 PVM15-14 F
CPS3-10 PVM15-3F
CPS3-10PVM15-5F

CPS3-10 PVM15-7F

CPS3-10 PVM15-9F
CPS3-10PVM1-5F
CPS3-10PVM1-8F

CPS3-10 PVM 20-10 F
CPS3-10 PVM 20-3F
CPS3-10 PVM20-5F
CPS3-10 PVM 20-7F

CPS3-10 PVM3-11F
CPS3-10PVM3-15F

CPS3-10 PVM 3-19F

CPS3-10 PVM 32-2F
CPS3-10 PVM 32-3F
CPS3-10 PVM 32-4 F
CPS3-10PVM3-25F
CPS3-10PVM32-5F
CPS3-10PVM 32-6 F
CPS3-10PVM3-5A
CPS3-10PVM3-5F
CPS3-10PVM 3-8 F

CPS3-10 PVM5-1TF

CPS3-10 PVM5-14F

CPS3-10 PVM5-16 F

CPS3-10 PVM5-18F

CPS3-10 PVM5-22F
CPS3-10 PVM5-24 F
CPS3-10PVM5-5F

CPS3-10 PVM5-8F

CPS3-10 PVMX 20-3F
VARI03-20 MULTINOX VE+ 8-90
VARIO3-20 MULTINOX VE+ 8-120
VARIO3-20 PVM5-18 F
VARIO3-20 PVM5-22 F
VARIO3-20 PVM 5-24 F
VARIO3-20 PVM10-8 F
VARIO3-20 PVM10-10F
VARIO3-20 PVM 10-12 F
VARIO3-20 PVM10-14 F

VARIO3-20 PVM10-16 F
VARIO3-20/RC PVM10-16 F
VARIO3-20 PVM15-2F
VARIO3-20 PVM15-3 F
VARIO3-20/RCPVM15-3 F
VARIO3-20 PVM15-5F
VARIO3-20 PVM15-6 F
VARIO3-20 PVM 15-7F
VARIO3-20 PVM15-9F
VARIO3-20 PVM 15-12F
VARIO3-20 PVM 20-2F
VARIO3-20 PVM 20-3 F
VARIO3-20 PVM20-5F
VARIO3-20 PVM 20-7F
VARI03-20 PVMI 20-7F
VARIO3-20 PVM 20-10 F
VARIO3-20 PVM 32-2F
VARIO3-20 PVM 32-3F
VARIO3-20 PVM 32-4 F
VARIO3-20 PVYM 32-5F
VARIO3-20 PVM 32-6 F
VARIO3-20 PVMI 32-3-2F
VARIO3-20 PVMI 64-2-2 F
VARIO3-20 PVM 45-3 F
VARIO3-20 PVM 45-2 F
VARIO3-20 PVM 64-2 F
VARI03-20 PVMX 20-4
VARIO3-20/RCPVM1-4 F
VARIO3-20 PVM1-5F
VARIO3-20 PVM1-8 F
VARIO3-20 PVM1-11F
VARIO3-20 PVM1-I5F
VARIO3-20 PVM1-19F
VARIO3-20 PVM1-23 F
VARIO3-20 PVM1-27F
VARIO3-20 PVM3-5F
VARIO3-20 PVM 3-8 F
VARIO3-20 PVM 3-11F
VARIO3-20 PVM3-15F
VARIO3-20 PVM 3-19F
VARIO3-20 PVYM 3-25F
VARIO3-20 PVM5-5F
VARIO3-20 PVM5-8 F
VARIO3-20 PVM5-11F
VARIO3-20 PVM 5-14 F
VARIO3-20 PVM5-16 F
VARIO03-20/RC PVMI5-10 F
VARIO3-20 PVM10-3 F
VARIO3-20 PVM10-4 F
VARIO3-20 PVM10-6 F
VARIO3-20 PVMX 10-4 F
VARIO3-20/RC PVM10-4 F
VARIO03-20/RC PVMI 10-6 F
VARI03-20 MULTINOX VE+ 8-30
VARI03-20 MULTINOX VE+ 8-50
VARI03-20 MULTINOX VE+ 8-70
VARI03-20 MULTINOX VE+ 6-30
VARI03-20 MULTINOX VE+ 6-50
VARI03-20 MULTINOX VE+ 6-70
VARI03-20 MULTINOX VE+ 6-90
VARI03-20 MULTINOX VE+ 4-30
VARI03-20 MULTINOX VE+ 4-50
VARI03-20 MULTINOX VE+ 4-70
VARI03-20 MULTINOX VE+ 4-90
VARI03-20 MULTINOX VE+ 4-120
VARI03-30 MULTINOX VE+8-90
VARI03-30 MULTINOX VE+ 8-120
VARI03-20/MULTI EVO-E 5-50
VARIO3-30 PVM5-18 F
VARIO3-30 PVM5-22 F
VARIO3-30 PVM5-24 F

VARIO3-30 PVM10-8 F
VARIO3-30 PVM10-10 F
VARIO3-30 PVM10-12F
VARIO3-30 PVM 10-14 F
VARIO3-30 PVM10-16 F
VARIO3-30 PVM15-3 F
VARIO3-30 PVM15-5 F
VARIO3-30/RC PVM15-5 F
VARIO3-30 PVM15-7F
VARIO3-30 PVM15-9 F
VARIO3-30 PVM15-12 F
VARIO3-30/RC PVMI15-7F
VARIO3-30 PVM 20-3 F
VARI0O3-30/RC PVM 20-3 F
VARIO3-30 PVM20-5F
VARI03-30 PVM 20-7F
VARIO3-30 PVM 20-10 F
VARIO3-30 PVM 32-2 F
VARIO3-30 PVM 32-3 F
VARIO3-30 PVM 32-4 F
VARIO3-30 PVM 32-5 F
VARIO3-30 PVM 32-6 F
VARIO3-30 PVM 45-3 FT
VARIO3-30 PVM 45-2 FT
VARIO3-30 PVM 45-2-2FT
VARIO3-30 PVM 20-7F
VARIO3-30 PVM20-5F
VARI03-30 PVMX 64-2 FT AISI304
VARIO3-30 PVM 90-2-2 FT AISI304
VARIO3-30 PVM1-56F
VARIO3-30 PVM1-8 F
VARIO3-30 PVM1-11F
VARIO3-30 PVM1-15F
VARIO3-30 PVM1-19F
VARIO3-30 PVM1-23 F
VARIO3-30 PVM1-27F
VARIO3-30 PVM3-5F
VARIO3-30 PVM 3-8 F
VARIO3-30 PVM 3-1F
VARIO3-30 PVM3-15F
VARIO3-30 PVM 3-19 F
VARIO3-30 PVM 3-25 F
VARIO3-30 PVM5-5F
VARIO3-30 PVM5-8 F
VARIO3-30 PVM5-TF
VARIO3-30 PVM5-14 F
VARIO3-30 PVM5-16 F
VARIO3-30 PVM10-3 F
VARIO3-30 PVM 10-4 F
VARIO3-30 PVM10-6 F
VARIO3-30/RC PVMI10-4 F
VARIO3-30 PVM 15-4 F
VARIO3-30 PVM15-6 F
VARIO3-30 MULTINOX VE+ 8-30
VARI03-30 MULTINOX VE+ 8-50
VARIO3-30 MULTINOX VE+ 8-70
VARI03-30 MULTINOX VE+ 6-30
VARI03-30 MULTINOX VE+ 6-50
VARI03-30 MULTINOX VE+ 6-70
VARI03-30 MULTINOX VE+6-90
VARI03-30 MULTINOX VE+ 4-30
VARI03-30 MULTINOX VE+ 4-50
VARIO3-30 MULTINOX VE+ 4-70
VARI03-30 MULTINOX VE+ 4-90
VARI03-30 MULTINOX VE+ 4-120
VARI03-30 MULTI EVO-E 5-50
VARIO3-40 PVM 32-6 F
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CAPITOLO 1
INTRODUZIONE

1.1CONVENZIONI TIPOGRAFICHE

ATTENZIONE
Le indicazioni di attenzione indicano quelle procedure la cui mancata o parziale osservanza puo produrre danni alla
macchina o alle apparecchiature ad essa collegate.

PERICOLO
Le indicazioni di pericolo indicano quelle procedure la cui mancata o parziale osservanza comporta rischio di scosse
elettriche.

NOTA
Q Le indicazioni di nota contengono delle informazioni, importanti, evidenziate al di fuori del testo a cui si riferiscono.

1.2 INFORMAZIONI GENERALI

Con il presente manuale PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. intende fornire le informazioni necessarie per
linstallazione, I'uso e la manutenzione dell'inverter CPS accoppiato ad unelettropompa Sta-Rite.

ATTENZIONE
Un uso improprio pud provocare avarie al motore e allimpianto, con conseguente perdita della garanzia del prodotto.

Ilmodulo CPS ha l'alimentazione trifase e controlla una pompa trifase mediante la lettura della pressione del trasduttore elettronico
montato sul collettore di mandata. Il modulo permette alloperatore di selezionare le varie funzionalita del sistema per mezzo di una
tastiera e del display LCD montato sulla stessa.

NOTA
Il presente manuale riguarda I'esecuzione di tipo standard.

1.3 VERIFICHE PRELIMINARI

NOTA
Conservare l'eventuale imballo originale per un eventuale futuro trasporto della macchina.

« Controllare lintegrita dellimballaggio « Verificare che la macchina ricevuta ¢ In caso dinon corrispondenza o
P . corrisponda a quella richiesta di danni, segnalare il problema a
* Aprire limballaggio ed estrarre la nellordine PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. 0 al

macchina rivenditore, entro e non oltre 10 (dieci)

« Verificare l'assenza di danni alla giorni dalla data di acquisto

macchina




CAPITOLO 2
CARATTERISTICHE TECNICHE

NOTA
Q Per l'elettropompa fare riferimento alle informazioni contenute nei manuali specifici.

ATTENZIONE
Non usare il prodotto in ambienti con presenza di acidi, gas corrosivi e/o inflammabili.

ATTENZIONE
Non usare l'elettropompa per movimentare liquidi pericolosi.

2.1LIMITI DI IMPIEGO

Il CPS, in configurazione gruppo di pressione, pué comunicare e interagire con un numero massimo di 8 dispositivi elettronici della serie
CPS3. Il CPS é conforme alla normativa EN 61800-3 per la compatibilita elettromagnetica. In casi particolari, potrebbero essere richiesti
alcuni componenti addizionali (es. filtri, ecc...) per limitare l'interferenza elettromagnetica.

Per maggiori informazioni rivolgersi al servizio clienti. Il funzionamento della presente pompa per acqua con punti di funzionamento
variabili puo essere piu efficiente ed economico se controllato, ad esempio, tramite un motore a velocita variabile che adegua il
funzionamento della pompa al sistema. Le informazioni sull'efficienza di riferimento sono disponibili all'indirizzo: www.europump.org/
efficiencycharts

* Temperatura ambiente: IP55 o superiore) * Frequenzaingresso: 50/60 Hz
° o
da+0°Ca+50°C « Pressione massima di esercizio: * Potenza massima di uscita:
* Temperatura del liquido pompato: fare riferimento al manuale specifico 5.5 kW 7.5 kW
fare riferimento al manuale specifico dell'elettropompa « Corrente massima nominale uscita:

dellelettropompa Tensione di alimentazione inverter: 15A 1BA

Grado di protezione CPS: IP55 3x380-500 Vac Forma d'onda: tipo sinusoidale

Grado di protezione sistema: Tensione di uscita inverter: Filtro d'ingresso: conforme alla
IP55 (se installato su motori con grado 3x380-500 Vac direttiva EMC

2.2 CARATTERISTICHE DEI SEGNALI DI INGRESSO

Trasduttore di pressione (in dotazione):

e Campo di pressione: adatto alla * Segnale di uscita: da0ab Volt * Connettore elettrico:

i . . straibile, fornit n 2 mtdicav
prevalenza massima della pompa « Connessione: v maschio estraibile, fornito co dicavo

CAPITOLO 3
INSTALLAZIONE

ATTENZIONE

Le operazioni di installazione devono essere eseguite da personale esperto e qualificato.
ATTENZIONE

Usare le apposite protezioni e attrezzature secondo le norme antinfortunistiche.

ATTENZIONE
Osservare rigorosamente le norme vigenti di sicurezza e antinfortunistica.

Leggere attentamente il manuale di uso e manutenzione della pompa.
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3.1 MONTAGGIO DEL CPS SULLA POMPA

Vedi disegno in fondo al manuale (pag. 155).

3.2 RAFFREDDAMENTO DEL MOTORE

Assicurare il raffreddamento del motore e dell'elettronica osservando le seguenti precauzioni:

« Installare la pompa in un ambiente * Latemperatura ambiente non dovra e Tenere pulite le alette di
areato in modo da garantire un superare i 50°C raffreddamento e il ventilatore
sufficiente raffreddamento al motore e
all'elettronica

3.3 ALLACCIAMENTO IDRAULICO
Il sistema puo essere impiegato con collegamento diretto ad acquedotto oppure aspirando da un serbatoio
di prima raccolta (vedi capitolo 8.2 - 8.3).

ATTENZIONE

Per il collegamento allacquedotto attenersi scrupolosamente alle disposizioni delle norme locali vigenti.

ATTENZIONE
Verificare che la somma della pressione in aspirazione e della pressione massima dell'elettropompa non superi i valori
massimi consentiti dallimpianto.

SERBATOI0

Sequire le indicazioni descritte nel manuale uso e manutenzione dell'elettropompa utilizzata.
E’ possibile l'utilizzo di un galleggiante per disattivare il sistema (per evitare il disadescamento del sistema).

3.4 SERBATOIO A PRESSIONE - VASO DI ESPANSIONE

ATTENZIONE
Verificare che la pressione massima del serbatoio sia in grado di sopportare la pressione massima dell'impianto.

E necessario installare un vaso espansione, sul lato della mandata, di almeno 8| per evitare il funzionamento continuo
dell'elettropompa. Controllare la pressione di precarica del serbatoio prima del collegamento allimpianto: tale valore deve
essere 0,5/0,8 bar inferiore alla pressione di lavoro (SET-POINT inferiore).

3.5 ALLACCIAMENTO ELETTRICO ALLA POMPA

PERICOLO

Accertarsi che tuttii collegamenti siano privi di tensione.

PERICOLO
Scollegare sempre il cavo di alimentazione elettrica prima di eseguire operazioni sulle parti elettriche o meccaniche
dell'elettropompa.

condensatori possano scaricarsi, prima di eseguire interventi sul CPS.
ATTENZIONE

Esequire i collegamenti elettrici secondo le norme locali vigenti.

ATTENZIONE

PERICOLO
A Dopo aver scollegato il cavo di alimentazione, attendere fino a che il led LINE sia spento (circa 2 minuti), affinché i

Sara cura dell'installatore accertarsi che Iimpianto di alimentazione elettrica sia provvisto di un efficiente sistema di messa

aterra conforme alle le normative vigenti.

~



Per allacciare la macchina alla rete elettrica, eseguire le seguenti operazioni:

Collegare la pompa ad un interruttore
direte esterno la cui distanza frai
contatti sia almeno 3mm

La pompa deve avere il collegamento
aterra ed essere protetta contro i
contatti indiretti secondo leorme locali

Se sullalimentazione elettrica della
pompa é presente un interruttore
differenziale automatico, tale
interruttore dovra essere idoneo
allapplicazione e comunque si dovra
utilizzare un interruttore differenziale

automatico del tipo B. Quando si
sceglie un interruttore differenziale
automatico, & necessario tenere
conto della corrente di dispersione

complessiva di tute le apparecchiature

elettriche presenti nellimpianto

 Verificare che la tensione direte sia
3~380-500 Vac, 50/60Hz

* Avvitare il connettore “maschio”
presente sul cavo di alimentazione
del motore al connettore “femmina”
del CPS

6 -9 mm
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21 mm ‘ ~5mm
I
6-9mm
9-12mm

@

Allacciare la rete di alimentazione ai
morsettil, 2, 3e —— del connettore
“femmina” non ancora impiegato

Avvitare il connettore di rete “femmina”
al connettore “maschio” presente
sul CPS

In casi particolari, potrebbero

essere richiesti alcuni componenti
addizionali(es. filtri, ecc...) per limitare
linterferenza elettromagnetica

NOTA
Alla prima accensione o dopo un periodo prolungato di mancanza di alimentazione elettrica, il display puo risultare
lampeggiante; questo sta ad indicare che l'orologio interno deve essere regolato (ved. Cap. 5.3.1).

3.6 ALLACCIAMENTO ELETTRICO AL GRUPPO DI PRESSIONE

PERICOLO

PERICOLO

gruppo di pressione.

PERICOLO

Accettarsi che tuttii collegamenti siano privi di tensione.

Scollegare sempre il cavo di alimentazione elettrica prima di eseguire operazionisulle parti elettriche o meccaniche del

Dopo aver scollegato il cavo di alimentazione, attendere fino a che il led LINE sia spento (circa 2 minuti), affinché i

A
A
A
A
A

condensatori possono scaricarsi, prima di eseguire interventi sul CPS.

ATTENZIONE
Eseguire i collegamenti elettrici secondo le norme locali vigenti.

ATTENZIONE
Sara cura dell'installatore accertarsi che l'impianto di alimentazione elettrica sia provvisto di un efficiente sistema di messa
aterra conforme alle normative vigenti.
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Nel caso siano presenti gli ingressi INI e S.P. esterni, questi possono essere collegati soltanto al master (PRI) e funzionano da controllo
anche per lo slave (SEC).

CAPITOLO 4
FUNZIONAMENTO

4.1 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

4.1.1ELETTROPOMPA

Il sistema & composto da unelettropompa e da un sistema di controllo elettronico (inverter) che permette di mantenere la pressione
costante nellimpianto, riducendo o aumentando la velocita di rotazione del motore dellelettropompa.

Quando la pressione dellimpianto scende al di sotto della soglia impostata, il modulo avvia la pompa per ripristinare la pressione di set
point; la velocita di rotazione della pompa varia in funzione della richiesta di acqua quindi, ad una maggiore richiesta si avra una velocita
piu elevata, fino al raggiungimento di quella massima impostata.

Al diminuire della richiesta d'acqua si avra una riduzione della velocita della pompa fino al raggiungimento della velocita minima
impostata dopodiché, se non si avranno nuove diminuzioni di pressione (cioé nuove richieste di acqua) la pompa sara arrestata (Stand
By) fino all'inizio di un nuovo ciclo.




4.1.2 GRUPPO DI PRESSIONE

NOTA
Q | controlli CPS del gruppo si configurano automaticamente come MASTER (PRI - P)e SLAVE ( SEC - S). In alternativa &
possibile configurare il controllo tramite i “parametri avanzati'.

Il sistema & composto da elettropompe provviste da un sistema di controllo elettronico (inverter) che permette di mantenere la
pressione costante nellimpianto, riducendo o aumentando la velocita di rotazione del motore dell'elettropompe.

Quando la pressione dellimpianto scende al di sotto della soglia impostata, il modulo avvia la prima pompa del gruppo (al primo avvio il
Master - PRI “P") per ripristinare la pressione di set point; la velocita di rotazione della pompa varia in funzione della richiesta di acqua
quindi, ad una maggiore richiesta si avra una velocita piu elevata, fino al raggiungimento di quella massima impostata, dopodiché, se
l'impianto richiede maggiori prestazioni, il modulo azionera prima la seconda, poi la terza, fino alla n-esima pompa (Slave - SEC “S") per
entrare in soccorso e mantenere la pressione stabile.

Al diminuire della richiesta di acqua si avra una riduzione della velocita dell'ultima pompa entrata in funzione fino al suo spegnimento. Il
modulo manterra in funzionamento la prima pompa entrata in moto fino al raggiungimento della velocita minima impostata dopodiché,
se non si avranno nuove diminuzioni di pressione (ciog nuove richieste di acqua)la pompa sara arrestata.

Al successivo riavvio, in base al tipo di modalita ciclica prescelta, puo variare sequenzialmente l'ordine di avvio delle varie pompe come
spiegato piu in dettaglio avanti. Se la pompa in funzione si ferma a causa di un‘avaria, il sistema rimpiazza se necessario tale pompa con
un‘altra presente nel gruppo. Nel caso in cuila pompa in avaria € la pompa MASTER, il sistema rielegge in modo causale e automatico
ilMASTER, trasferendo il controllo di tutte le funzioni principali a quest'ultima. Il MASTER & sempre rieletto solo tra le pompe collegate
conil sensore.

Il sistema ha cinque modalita di funzionamento:

e Ciclico(CH1): Indica che la prima e Ciclico con ore di funzionamento

pompa ad accendersi alla successiva
richiesta di acqua sara quella che
non si € avviata o che & partita

per seconda. In questa modalita

la seconda pompa puo andare

in soccorso alla prima(modalita
BOOSTER - CH1vedere cap. 5.3.4)

e Alternanza(CH2): | motori funzionano
in alternanza, scambiandosi ad ogni
successivo avvio o dopo un tempo
nel modo fissato nel menu parametri
installatore (vedere cap. 5.3.4: CH2,
SCA T e SCAS). In questa modalita la
lavora solo una pompa e le restanti
sono in stand-by e non entrano mai

in soccorso alla prima. Se lapompa
in funzione si ferma a causa di
un‘avaria, un‘altra pompa la sostituisce
automaticamente

NOTA

lavora come master (PRI “P").
NOTA

NOTA

04040

(CH3): Indica che la prima pompa ad
accendersi alla successiva richiesta di
acqua sara quella che ha lavorato meno
(vedi parametro ore di funzionamento).
In questa modalita le altre pompe
possono andare in soccorso alla prima
(modalita BOOSTER - CH3 vedere
cap.5.3.4)

Alternanza con ore di funzionamento
(CH4): i motori funzionano in base
alle ore lavorate, scambiandosi dopo
un numero di ore di funzionamento
fissato nel menu installatore (vedere
cap.5.3.8: CH4, SCAT e SCAS). Sela
pompa in funzione si ferma a causa di
un‘avaria, un‘altra pompa la sostituisce
automaticamente. In questa modo

la seconda pompa non puo andare in
soccorso alla prima

* Jockey (CH5): In questa modalita

la prima pompa ad avviarsi &
quellaimpostata come primaria

nel parametro “tipo pompa".
Indipendentemente dalle condizioni
di spegnimento, in questa modalita
la seconda pompa puo andare

in soccorso alla prima (modalita
BOOSTER - CH5 vedere cap. 5.3.4)

I modi di funzionamento sono impostabili tramite i parametri del menu installatore sul motore che

Se l'alimentazione elettrica della pompa viene a mancare, le impostazioni rimangono memorizzate.

Per una corretta configurazione, si consiglia di agire sui parametri del menu installatore (Liv.2)
amacchina alimentata e in condizioni di STOP.
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CAPITOLO 5
PROGRAMMAZIONE

5.1DESCRIZIONE DEL PANNELLO DI CONTROLLO

Il pannello di controllo € mostrato nella figura sotto.

l Indicazione:
Giorno/Ora/Pressione/Allarmi/Errori/
Parametri avanzati Frequenza/
Corrente/Stato pompa.

l Indicazione di accesso alla
—l programmazione.
Unita di misura del parametro

visualizzato.

J- Indicazione allarme per temperatura.

Indirizzo modulo (Primario/

Secondario).
Tasto START/STOP/Reset.
Tasto per confermare le modifiche

L o o

esequite.

Tasto per annullare, in fase
T disettaggio,le modifiche eseguite.

’—~ Tasti per lamodifica dei parametri.

T Tasto per la modifica della
visualizzazione.

Icona di visualizzazione tipo controllo.

Indicazione SET-POINT visualizzato.

LED:
Funzionamento (verde)
Allarme/Errore (rosso)

LED linea verde.

5.2 INFORMAZIONI RIPORTATE SUL DISPLAY

Visualizzazione grafica della frequenza
erogarta al motore.

Durante il normale funzionamento (cioé in assenza di allarmi) sul display possono essere alternate le seguenti visualizzazioni premendo

il tasto MODE:

1. BAR/PSI - Visualizzazione della pressione

* Indicazione grafica della frequenza
Indicazione di stato Master (P) o Slave
(S) solo per la configurazione gruppo
set 2), visualizzato sulle cifre piccole Messaggio di assenza sensore SLNS
del display solo per lo Slave in configurazione
Simbolo del tipo di controllo gruppo

Unita di misura utilizzata per la Visualizzazione dell'indirizzo di
pressione (bar o PSI) configurazione gruppo “Inn”

Pressione attuale, visualizzata sulle
cifre grandi del display

Set point attualmente attivo(set 1o

g

Hz - Frequenza del motore

Indicazione grafica della frequenza
Unita di misura

Frequenza attuale della pompa
espressain Hz

BAR

= 65

r SET1EX

50 w2




3. A-Corrente assorbita
« Corrente assorbita dalla pompa * Indicazione grafica della frequenza —
espressa in Ampere « Unita di misura — 3 6

— - A
—_—
-
-
L

4. HH:MM:SS - Ora

¢ Oraimpostata sulla pompa * Indicazione grafica della frequenza — \JON

* Giorno della settimana —
= 10:36:50
— - =
-
-
L

5. Posizione del display

* "UP"0"DOWN" orientamento del display * Indicazione grafica della frequenza —

* "ROTD"indica la visualizzazione del —

menu di posizione del display —

—_—
-
-
g ROTD

i

Stato della pompa complementare solo in configurazione gruppo

“STB" la pompa complementare & in
standby

“ON " la pompa complementare &
accesa e staregolando

<Codice diallarme o errore>la pompa
complementare & in allarme (per una
descrizione dei codici di allarme vedi
cap. 6,0)

 Indicazione grafica della frequenza

“STOP”la pompa/e complementare
(slave)é ferma

& ferma in programmazione
“NSxx" numero slave
* "HOOO" ore di lavoro pompa

“PRG" la pompa complementare (slave)

STB

NS02 HO00

Per visualizzare lo stato delle pompe complementari premere il pulsante @

Il parametro visualizzato di default & la pressione (BAR o PSI); dopo 10 minuti di visualizzazione di uno altro parametro il sistema torna
automaticamente a visualizzare la pressione.
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5.3 MENU PROGRAMMAZIONE

NOTA

Il modulo CPS indica con il simbolo ©==1o stato di modifica del parametro.

NOTA

Premere il tasto SET per registrare i parametri impostati e uscire dalla modalita di programmazione.

NOTA
Premendo il tasto ESC si esce dalla modalita di programmazione senza salvare i parametri modificati.

J4040

Il funzionamento del modulo & programmabile tramite una serie di parametri raggruppati in 4 sottomenu:

TIPO ME! DESCRIZIONE

ORA/GIORNO Consente di immettere l'ora e il giorno della settimana.

ROTAZIONE DISPLAY Consente di ruotare di 180° la visualizzazione dei parametri.

SET-POINT Consente di modificare il SET-POINT di pressione dellimpianto.
PARAME(LR‘ %VANZAT‘ Consente di immettere i parametri di funzionamento.

PARAMETRI Consente di modificare i parametri del sistema.
INSTALLATORE (LIV.2) La modifica e sconsigliata in quanto si put causare il malfunzionamento del sistema.

NOTA
Q Per una corretta configurazione, si consiglia di agire sui parametri “avanzati” e “installatore” a macchina alimentata in
condizioni di STOP.

5.3.1PROGRAMMAZIONE OROLOGIO / GIORNO

NOTA

In fase di prima installazione, il display del modulo lampeggia per indicare di aggiornare l'orologio interno.

NOTA
Q L'orologio e dotato di una batteria in tampone per mantenere l'ora e il giorno per 24 ore in assenza di tensione.

DESCR ME
DISPLAY PARAMETRO

Ora del sistema 00:00 00:00 23:59

PROGRAMMAZIONE ORA
DAY Giorno della settimana  Giorno della settimana MO MO SU

Per accedere alla modifica dell'ora premere ripetutamente il tasto “MODE" fino alla visualizzazione del parametro ora.

* Premere il tasto “SET" per entrare nel ¢ Premer “"MODE" per passare alla * Per memorizzare i valori premere il
menu di modifica ora e giorno HOUR modifica del giorno DAY tasto “SET". Il simbolo O—= scompare,
« Durante la modifica dei parametriil « Con i tasti & possibile modificare il 'lja‘ﬂ’er‘”?t’tsa,,';?(:a,,gg“’ sere ‘."S”a"ZZ‘i“D
simbolo O-= sul display ¢ illuminato giorno allascritta perajcuni secondi
* Conitasti e possibile modificare l'ora ° Premgre MODE per “’”‘afe alla
visualizzazione della pressione

VIO




5.3.2 ROTAZIONE DISPLAY

Per accedere alla modifica dellora premere ripetutamente il tasto “MODE" fino alla visualizzazione del parametro ora.

menu di modifica rotazione display

Durante la modifica dei parametri il
simbolo O-= sul display ¢ illuminato

Con i tasti e possibile ruotare la
visualizzazione del display di 180°

VIO

5.3.3 SET POINT

Premere il tasto “SET" per entrare nel

¢ Per memorizzare i valori premere il
tasto “SET". Il simbolo O—= scompare,

l'avvenuto salvataggio sara visualizzato

dalla scritta "REC” per alcuni secondi

NOTA
Q Premere il tasto STOP prima di effettuare la modifica dei parametri. @
DESCR NOME

SET1

Set Point 1 Valore di pressione principale

¢ Premere "MODE" ripetutamente per

tornare alla visualizzazione della
pressione

SET POINT
SET2

Set Point 2

Valore di pressione secondario

(impostabile solo se parametro SET n =2)

XX XX XX

Per accedere a questo menu premere e rilasciare il tasto SET:

¢ Durante la modifica dei parametri di
set point il simbolo O=w sul display &
illuminato

* Conitasti e possibile modificare i
valori di pressione

VIO

NOTA
Q Per passare dal SET1(Set-point1)al SET2 (Set-point2) premere il tasto MODE.

o SET POINT 1: Pressione desiderata
dellimpianto, il modulo variera la
velocita del motore in modo da
mantenere la pressione dellimpianto il

piu vicino possibile al valore impostato.

Durante la regolazione di questo
parametro sul display & presente la
scritta"SET 1"

* SET POINT 2: Presente solo se

il modulo & stato impostato per
funzionare con due set point (SETN = 2"
vedi “PARAMETRI AVANZATI"). Durante
la rimessa di questo parametro sul
display e presente la scritta procedere
con la programmazione SET1e
successivamente SET2

Premere "SET” per confermare. Il simbolo O—= scompare, I'avvenuto salvataggio sara visualizzato dalla scritta “REC" per alcuni secondi.
Se sono presentidue SET POINT & possibile selezionare quello desiderato tramite il contatto esterno “S.P.”
(ved. schema connessioni elettriche) oppure l'orologio interno (vedi cap. 5.3).
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5.3.4 PARAMETRI AVANZATI

NOTA
Premere il tasto STOP prima di effettuare la modifica dei parametri. @

Sequenza per accedere al menu avanzato, con tasto MODE premuto per 10 secondi.

DESCR. NOME
DISPLAY PARAMETRO

TPRE Unita di misura Unita di misura della pressione

SETN Numero di SET-POINT ~ Numero di SET-POINT utilizzati 1 1 XX
Senso dirotazionedel . . . .

PARAMETRI AVANZATI ROT motore* Direzione di rotazione del motore XXX POS NEG

COR Corrente nominale* Corrente nominale pompa (rilevabile sulla targhetta: In) ~ In 1 16
Impostazione del Tipologia del segnale diinibit, n.a. (normalmente aperto)

INI NO NO NC
contatto esterno o n.c.(normalmente chiuso)

*Valori impostati dal costruttore.

Tenere premuto per 10° fino a quando
non compare il simbolo O~

(O — pressione

’ BAR -PSI
Psi
| wRe |

f Ripetere e operazioni per ogni
giomo della settmana

Controllo interno. '

% p—

Numero di set-point uiizzati

00 0 %omzw

d
il

1

i

1

1

1

| .
1

l 1
- .
NEG .
@ POS - NEG 1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

@
W

'

@ A

-®-! -9«E~®

w

2 Carrrte nominale defalatiropompaa 400V
Va\we “In” rlovabile sulla targa dati

._Q-

L * e
T Le""

i
o

Esce dal menu e salva i paramei
i simbolo della chiave scompare




5.3.5 PARAMETRI INSTALLATORE

NOTA

simbolo sul O—= display & illuminato

* Conil tasto MODE si alternano i vari

parametri

DESC

NOME

DISPLAY | PARAMETRO

TIPO

Tipo pompa

¢ Coniseguentitasti & possibile
modificare i valori

OV,

Premere il tasto STOP prima di effettuare la modifica dei parametri. @

Sequenza per accedere al menu installatore, con ultimo tasto premuto per 10 secondi. @ ®

¢ Durante la modifica dei parametri il

e Per memorizzare i valori premere il
tasto “SET". Il simbolo O—= scompare,

l'avvenuto salvataggio sara visualizzato

DESCRIZIONE

Indica se la pompa fa parte di un gruppo o se & una pompa singola,
i possibili valori sono:

* SING: pompa singola

® PRI: pompa primaria o master di un gruppo

* SEC: pompa secondaria o slave di un gruppo

DEF

SING

MIN

N.A.

dalla scritta "REC" per alcuni secondi

MAX

N.A.

SCA

PARAMETRI
INSTALLATORE

Tipologia scambio

Nel caso la pompa faccia parte di un gruppo pompe (PRI, SEC)
questo parametro indica la modalita con cui viene effettuato lo
scambio pompe. | possibili valori sono:

® CHOT1: Indica che la prima pompa ad accendersi alla successiva
richiesta di acqua sara quella che & partita per seconda o che
non si & avviata nell'ultimo ciclo di fornitura. In questa modalita
la seconda pompa puo andare in soccorso alla prima (modalita
BOOSTER).

CHO2: Indica che la prima pompa ad accendersi alla successiva
richiesta di acqua sara quella che non si & avviata nellultimo
ciclo di fornitura. In questa modalita la seconda pompa non pud
andare in soccorso alla prima.

CHO3: Indica che la prima pompa ad accendersi alla successiva
richiesta di acqua sara quella che non si & avviata nellultimo
ciclo di fornitura. In questa modalita la seconda pompa non puo
andare in soccorso alla prima. CHO3: Indica che la prima pompa
ad accendersi alla successiva richiesta di acqua sara quella che
ha lavorato di meno (vedi parametro ore di funzionamento). In
questa modalita la seconda pompa puo andare in soccorso alla
prima(modalita BOOSTER).

CHO4: Indica che la prima pompa ad accendersi alla successiva
richiesta di acqua sara quella che ha lavorato di meno (vedi
parametro ore di funzionamento). In questa modalita la seconda
pompa non put andare in soccorso alla prima.

CHOB: In questa modalita la prima pompa ad avviarsi € quella
impostata come primaria nel parametro "tipo pompa“. In questa
modalita la seconda pompa pud andare in soccorso alla prima,
ma non si avra la funzione ciclica.

CHo1

CHO1

CHO5

INFF

Frequenza minima

Questo parametro definisce la minima frequenza di rotazione
del motore.

20

40

SUPF

Frequenza massima

Questo parametro definisce la massima frequenza di rotazione
del motore.

40

60

ANP F

Fattore di attivita

Questo parametro definisce la rapidita con cui il motore risponde
alle variazioni di pressione, quanto piu basso ¢ il valore impostato
tanto pil veloce ¢ la risposta del motore.

5

50

SUPS

Fondo scala sensore

Questo parametro definisce il fondo scala del sensore.
(espresso in bar [PWET])

INFS

Zero sensore

Minimo valore letto dal sensore.

0,6

OFFP

Offset sensore

Questo parametro serve per impostare un offset per il
sensore di pressione.

10,0

SPET

Tempo di spegni-
mento

Intervallo di tempo per il quale la pressione deve rimanere stabile
(+/-0.1Bar) con un regime di rotazione inferiore alla frequenza
media di spegnimento +il 10% per provocare lavvio del ciclo di
spegnimento del motore (secondi).

50
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DESCR. | NOME
DISPLAY | PARAMETRO

Questo parametro indica il valore da sottrarre al set point per
ottenere la pressione di avvio del motore, in pratica il motore si
avvia quando la pressione raggiunge il valore di set point meno il
valore di soglia(BAR).

DIF P Pressione singola 03 01 05

. Indica la minima pressione dellimpianto al di sotto della quale
Pressione per allarme

ALLP sara generato un allarme di mancanza acqua. Se impostatoazero 0,5 0 1
acqua I

questa funzione é disabilitata.
Tempo di attesa tra la prima rilevazione di mancanza di acqua e il

RIPT 1" Ripartenza primo tentativo d\r\acp_enswone automat\pa del\lmp\amo(Mmutq. | 9 1440
Se questo parametro e impostato a zero il modulo non effettuera
tentativi di riaccensione.

RIP2 2% Ripartenza Tempg dla_ltgsa tra \_a pnmar\part_enza e,‘.‘ se_condo - 5 9 1440
tentativo di riaccensione automatica dellimpianto (Minuti).

RIP3 34 Ripartenza Tempq dla_m_esa tra \§ seconda npfartenza’ve\\_terzo - 60 0 1440
tentativo di riaccensione automatica dellimpianto (Minuti).

RIP 4 4 Ripartenza Tempo di attesa tra la terza ripartenza e il quarto tentativo 70 0 1440

di riaccensione automatica dellimpianto (Minuti).

Questo parametro definisce come agisce il meccanismo di
ripartenza, se impostato a FIN dopo il quarto tentativo il modulo va
RIPF Tipo di ripartenze in allarme definitivo, se impostato a CICL dopo il quarto tentativo FIN FIN cicL
viene ritentata la ripartenza indefinitamente con il lintervallo
specificato nel quarto tentativo.

Tempo di attesa dopo una ripartenza entro il quale la pressione
PARAMETRI RIPT Tempo di intervento deve ritornare al di sopra della soglia minima di mancanza diacqua 15 5 300
INSTALLATORE (secondi).

Numero di ore di accensione della pompa.

OREP Ore difunzionamento Questo parametro e di sola lettura.

N.A. N.A. N.A.

Parametro che indica il tempo di funzionamento di una pompa.
Raggiunto tale valore, la pompa si arresta e parte la seconda.
Questo parametro & espresso in minuti fino al valore di 60
SCAT Tempo di scambio dopodiche & espresso in ore. La differente modalita & indicata 0 0 168
dalla presenza diuna“H" per le ore e diuna “M" per i minuti.
Deve essere impostato sul primario nel caso di gruppo o pompe
gemellari.

Modalita con cui le pompe si scambiano raggiunto il

parametro SCAT:
Modalita di tempo di ® T1: Prima si spenge la pompa attiva e successivament si avvia
SCAS . 1 1 2
scambio laseconda.
® T 2:Prima siavvia la seconda pompa e successivamente si
spenge la prima.
FP Frequenza PWM Frequenza PWM di controllo il motore (espressa in Khz). 5.1 5.1 10.6

Tempo diinattivita della pompa. Trascorso tale tempo la pompa
si avvia per 15 secondi alla massima frequenza, dopodiche
la frequenza si abbassa gradualmente fino a raggiungere la
TAB Antiblocco frequenza minima impostata. Questo parametro € espresso in 0 0 999
minuti fino al valore di 60 dopodiche € espresso in ore, la differente
modalita & indicata dalla presenza di una “H" per le ore e di "M" per
iminuti.

5.4 AVVIO MANUALE DEL MOTORE / ADESCAMENTO

Questa procedura e applicabile quando si voglia avviare manualmente il sistema o per esequire I'adescamento della pompa.
E’ possibile avviare manualmente il motore effettuando la sequente sequenza di tasti.

Sequenza di tasti a pompa spenta con ultimo tasto premuto per 10 secondi. @ @ ® @

La pompa rimane accesa fino a che si tiene il tasto premuto. Viene visualizzato la frequenza con indicazione “ADS" (adescamento).

ATTENZIONE
Durante l'avvio manuale, il motore ruota alla massima velocita e il controllo di pressione non ¢ attivo, pertanto la pompa
raggiunge la sua massima pressione.

ATTENZIONE

Accertarsi che sia presente acqua all'interno del corpo pompa altrimenti si rovina la tenuta della pompa.

~



5.5 START / STOP MANUALE

E’ possibile fermare manualmente la pompa premendo il pulsante START/STOP: in questa condizione il display visualizza
alternativamente la scritta STOP. Durante lo stato di STOP il modulo non & operativo a meno che non sia attivo la modalita di antiblocco
(parametro TAB - parametri installatore 5.3.4). Questa condizione se attiva & segnalata sul display con “abl”.

Sequenza di tasti START/STOP, premere tasto STOP @

ATTENZIONE

@

Per uscire dalla condizione di STOP, premere nuovamente il pulsante START/STOP.

CAPITOLO 6

SEGNALAZIONE, STATI DI ALLARMI ED ERRORI

6.1STORICO - IN MEMORIA

Sequenza di tasti:

Premere tasto ESC per 5 secondi. @
Premere tasto MODE per scorrere il registro errori.

Premere tasto STOP per visualizzare ora e giorno evento (con orologio correttamente impostato). @

6.2 TABELLA SEGNALAZIONE

LOGO PENTAIR

Segnalazione di
inizializzazione del sistema.

La condizione si presenta al
primoavviamento del sistema o in una
condizione di reset e configurazione
gruppo oppure a causa di una mancata
alimentazione per lungo tempo.

Segnalazione di

La condizione si presenta se al modulo

manca alimentazione per breve tempo.

Attendere il tempo necessario al cambiamento di stato

LOAD reinizializzazione del Segnala il caricamento dei parametri
sistema. di configurazione e limpostazione
dellorologio.
La segnalazione & una condizione
INB Segnalazione operativa generata dal comando Controllare stato del comando esterno di Inibit
intervento inibit. esterno che chiude lingresso di (es.: interruttore, galleggiante, pressostato).
inibit. (NO - NC)
RPC Ripristino configurazione.
REC Segnalazione di memorizzazione parametro.
Si ¢ verificato un reset della scheda. E' causato dalla
pressione
" . | | tast .l I terra tutte |
RST Segnalazione di reset totale. manuale del tasto reset. Il modulo manterra tutte le
informazioni
registrate esclusa limpostazione dellorologio (vedi
capitolo 7.2)
RSE Reset memoria. Richiesta di reget della memoria egprgm(ved\ capitolo
7.2). Ilmodulo ritorna alle impostazioni di fabbrica.
. . Conferma per il reset memoria eeprom (vedi capitolo
ESG Reset memoria esequito. 72)
Evento di fi Il 3 . " "
FAL -ven odi rine allarme: Segnala la fine di un evento di allarme.
(in memoria)
ON Pompa completamente in funzione. La pompa complementare & accesa e sta regolando.
STB Standby pompa complementare. La pompa complementare ¢ in standby.
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6.3 TABELLA ALLARMI
MESS. DISPLAY DESCRIZIONE
La condizione di errore di mancanza acqua
provvisorio si ha nel momento in cui manca Verificare il livello di acqua nel serbatoio di prima
AOTPWER] Allarme mancanza l'acqua ed é stato attivato il meccanismo di raccolta oppure la pressione dellacquedotto. Attendere

acqua, provvisorio. ripartenza automatico. [l modulo & in attesa il tentativo di ripartenza programmato o premere il
di effettuare una ripartenza per tentare di pulsante START/STOP per riavviare manualmente.
ripristinare automaticamente l'errore.
Questa condizione si presenta nel momento
in cui manca l'acqua e non é stato attivato il
sistema di ripartente automatiche oppure . . . RS

! . '9 ; ene ‘pvpu Verificare il livello di acqua nel serbatoio di prima

sono gia stati effettuatii tentativi di ripartenza - .

Allarme mancanza ) N I - " raccolta oppure la pressione dellacquedotto. Premere

A02 - impostati senza riuscire a ripristinare il P

acqua, definitivo. . . il pulsante START/STOP per riavviare manualmente
funzionamento del sistema. Questa condizione I sisterna
diallarme chiude il contatto J3 sulla scheda di :
potenza per l'eventuale segnalazione esterna
(lampada di allarme, sirena, etc.)
Questa segnalazione si presenta quando la Controllare che il trasduttore di pressione sia

Allarme trasduttore . . I . .

AO3 scheda di controllo non riesce ad individuare la  correttamente collegato. Se l'errore si presenta

pressione.

presenza del trasduttore di pressione.

nuovamente, contattare il centro assistenza piu vicino.

k

Allarme
sovratemperatura
modulo.

Questa segnalazione si presenta quando il
modulo interno raggiunge una temperatura
eccessiva durante il normale funzionamento
(100°C[PWE3)). In questa fase lelettrompompa
continua a lavorare a velocita ridotta segnalando
unavaria del sistema di ventilazione forzata.

Le ventole di raffreddamento sono comandate
alla massima velocita mentre si riduce
progressivamente la massima frequenza di
lavoro della pompa(fino ad un massimo 5Hz
rispetto alla frequenza massima predefinita).

Questa segnalazione si presenta quando

Verificare il corretto funzionamento delle ventole
diraffreddamento e/o presenza corpi estranei o
sporco che impedisca il corretto affreddamento e
verificare la temperatura ambiente. La segnalazione si
ripristina automaticamente al raggiungimento di una
temperatura accettabile di lavoro (85°C).

AD4 la scheda di controllo rileva la massima
temperatura ammissibile (120°C).
6.4 TABELLA ERRORI
MESS. DISPLAY
Compare in storico quando non ci sono errori
EOO Nessun evento. P q
da segnalare.
Per tentare di uscire manualmente da questa
€01 Fault generico. Questa condizione segnala sistema in avaria o un condizione di errore premere il tasto di START/STOP.
(segnalazione memoria) errore interno. Nel caso in cuilerrore persista contattare l'assistenza
tecnica.
La condizione di errore interno si ha per un In questa condizione di errore il si tenta di ripristinare
problema riscontrato sulla scheda di potenza. il normale funzionamento dopo alcuni minuti. Questo
Durante lo stato di errore il modulo non & procedimento viene ripetuto automaticamente alcune
Errore interno,
EO02 temporaneo operativo. Questa condizione di allarme chiude  volte. Per tentare di uscire manualmente da questa
P : il contatto J3 sulla scheda di potenza per condizione di errore premere il tasto di START/STOP.
I'eventuale segnalazione esterna(lampada di Nel caso in cui lerrore persista contattare
allarme, sirena, etc.). lassistenza tecnica.
Per tentare di uscire manualmente da questa
£03 Errore interno, La condizione di errore definitivo si ha se la condizione di errore premere il tasto di START/STOP.
definitivo. condizione di errore temporaneo permane. Nel caso in cuilerrore persista contattare l'assistenza
tecnica.
uesta condizione di errore si presenta quando . . . .
0 " P au Togliere alimentazione ed attendere fino a che il Led
la scheda di controllo non riesce a comunicare A A
" " LINE si sia spento, dopodiché alimentare nuovamente
cou Errore di correttamente con la parte di potenza. Questa I sistema.

comunicazione.

condizione di allarme chiude il contatto J3 sulla
scheda di potenza per l'eventuale segnalazione
esterna(lampada di allarme, sirena, etc.).

Se la condizione di errore si presenta di nuovo,
contattare il centro assistenza piu vicino.
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MESS. DISPLAY
I N " .
Ouesto_errore St presgma qu@do acorrente Togliere alimentazione ed attendere che il Led LINE
assorbita dal modulo € superiore al triplo e
. . si sia spento.
della corrente nominale predisposta. Questa " - .
N N Verificare che la pompa giri liberamente e togliere
" condizione puo essere causata dal blocco della N h . N
EO5 Errore di sovracorrente. " A " eventuali corpi estranei che impediscono il corretto
pompa da corpi estranei. Questa condizione N
. . . funzionamento.
diallarme chiude il contatto J3 sulla scheda di . “
" N Alimentare nuovamente. Se lerrore persiste, contattare
potenza per l'eventuale segnalazione esterna . . PR
. . il centro assistenza pit vicino.
(lampada di allarme, sirena, etc.).
Questa condizione di errore si presenta quando
la tensione di alimentazione & inferiore del 20%
" . alla tensione minima prevista (400V). Questa . .
E06 tEerlrnorzglnS;;iotenswone condizione di allarme chiude il contatto J3 sulla P‘r_emege i pu\sadntilSTAdRT/SJOP ophpur‘eLtodg:l‘e,\rE :
P : scheda di potenza per leventuale a \metn ;z\onde_eh a ‘.en e(re inoachel te = stsia
segnalazione esterna (lampada di allarme, spento dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
N il sistema.
sirena, etc.) > o .
Se l'errore siripresenta nuovamente, contattare il
" . Questa condizione di errore di sottotensione centro assistenza pit vicino.
Errore di sottotensione : -
EOQ7 definitivo definitivo si ha se la condizione di errore
. temporaneo permane.
Questa condizione di errore si presenta quando
la tensione di alimentazione supera del 20% In questa condizione di errore il modulo tenta di
Errore di sovratensione @ tEnsione massima prevista(500V). Questa ripristinare il normale funzionamento dopo 1 minuto,
EO8 temporaneo. condizione di allarme chiude il contatto J3sulla  questo procedimento viene ripetuto fino a cinque
: scheda di potenza per leventuale volte Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
segnalazione esterna(lampada di allarme, alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si sia
sirena, etc.). spento dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
il sistema.
Errore di sovratensione ‘dlzwo_ne dierrore d\_scvratgnswone : Nel caso in cui lerrore persista contattare lassistenza
EOS definitivo tivo si ha se la condizione di sovratensione  tecnica.
. temporaneo permane.
Assenza di
£10 alimentazione di rete. Questa condizione & segnalata dopo unassenza
(segnalazione in direte.
memoria).
Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
" n alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si sia
" Questa condizione segnala un errato di A o
Errore di coerenza . " spento dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
En assorbimento di corrente del motore o
corrente. : n . il sistema.
relativamente allo stato di funzionamento. . - . .
Se l'errore siripresenta, contattare il centro assistenza
pit vicino.
Attendere qualche minuto. Se la segnalazione permane,
Questa condizione segnala un problema di premere il pulsante START/STOP oppure togliere
E12 Errore di memoria. ripristino dei parametri impostati. E' possibile alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si sia
che si perdano alcune impostazioni. spento, dopodiché alimentare
nuovamente per riavviare il sistema.
Questo errore si presenta quando la scheda Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
dicontrollo non riesce a configurare alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si sia
3 Errore di correttamente la parte di potenza. Questa spento dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
configurazione. condizione di allarme chiude il contatto J3 sulla il sistema.
scheda di potenza per l'eventuale segnalazione  Se lerrore siripresenta, contattare il centro assistenza
esterna(lampada di allarme, sirena, etc.). pit vicino.
Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si sia
- esto errore si presenta quando si & verificato  spento dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
E99 Errore non definito. Qu p, q tevert .p. podi ! Y perriavvi
un errore non previsto. il sistema.
Se lerrore siripresenta, contattare il centro assistenza
pitivicino.
Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE di
Questa segnalazione e relativa ai gruppi di entrambe le pompe si sia spento dopodiché alimentare
485E Errore di pompe. Si presenta quando i dispositivi connessi nuovamente per riavviare il sistema.

comunicazione.

in gruppo non comunicano correttamente fra
diloro.

Controllare che il cavo di comunicazione fra le varie
elettropompe.

Se lerrore si presenta nuovamente, contattare il centro
assistenza piu vicino.
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CAPITOLO 7
RESET E IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

T.1RESET GENERALE DEL SISTEMA

ATTENZIONE
Deve essere premuto solo come ultima risorsa per far partire il sistema.

Provoca un reset generale del modulo, ricarica i valori impostati e memorizzati in eeprom. Deve essere premuto solo come ultima
risorsa per far ripartire il modulo. Se per un qualsiasi motivo il modulo dovesse bloccarsi, attendere circa 10 secondi dopo di che il
modulo stesso effettuera automaticamente un reset generale. Se questo non riuscisse a ripristinare il funzionamento utilizzare questo
tasto rivolgersi ad un centro assistenza.

Sequenza di tasti per il reset, premere il tasto SET per 20 secondi. @

7.2 RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

ATTENZIONE
Saranno caricati tutti i valori di default e cancellati tutti i precedenti valori impostati.

E'possibile riportare i parametri ai valori di fabbrica effettuando una sequenza di tasti.

Sequenza di tasti Ripristino impostazioni:
FRECCIA IN BASSO, ESC, FRECCIA IN BASSO, ESC, FRECCIA IN BASSO, ESC premuto per 10 secondi

VIGIVIGIVIS,

Premere il tasto SET per confermare il reset. @

7.3 VERSIONE SOFTWARE

Sequenza di tasti per visualizzare la versione del software, FRECCIA IN ALTO premuto per 5 secondi @




CAPITOLO 8
TABELLE E DISEGNI

8.1 TARGA DATI

Lk

PP

‘ Drive PA01 S
*& PENTAIR 1Ph 230V~ 50/60 Hz c EZ
STA-RITE® P1 1,65 kW 10,1 A =
CLF P X4 ] -
) =]

Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 I/1° Hmax 67 m S
P20,9 kW In4,2A S
CPS10/DHI 27 Liquid ter#vp.:%l"C max | =

O

2)Porta massima in [t/min

1) Tipo elettropompa

3) Potenza nominale (P2)
4) Temperatura massimo del liquido
5) Corrente nominale

6) Prevalenza massima in mt

® ®® OO

7)Classe di isolamento
e grado di protezione

8) Corrente assorbita
9) Data e anno di produzione
10) Frequenza

11) Versione software

12) Tensione di alimentazione
13) Numero fasi

14) Potenza assorbita (P1)

é'@é
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8.2 INSTALLAZIONE SOTTOBATTENTE

2
]

-
1) @/ g @
1) Vasca o serbatoio 5) Serbatoio/autoclave a membrana 8) Tubo flessibile
(81t min)
2) Galleggiante 9) Valvola di non ritorno
6)Manometro
3) Valvola di interecettazione 10) Filtro
7) Trasduttore di pressione
4) Tubazione di mandata 11) Elettropompa completa di inverter

20



8.3 INSTALLAZIONE SOPRABATTENTE

pp)
— — S j
= — - _ )
.
.
1) Vasca o serbatoio 5) Serbatoio/autoclave a membrana 8) Tubo flessibile
(8It min)
2) Galleggiante 9) Valvola di non ritorno
6) Manometro
3) Valvola di interecettazione 10) Filtro
7) Trasduttore di pressione
4) Tubazione di mandata 11) Elettropompa completa di inverter

Nel caso d'installazione soprabattente assicurarsi una corretta inclinazione della tubazione di aspirazione,affinché I'aria presente nella
tubazione possa fuoriuscire nella tubazione di mandata.

21
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8.4 SCHEMA CONNESSIONI - SCHEDA DI CONTROLLO

* RS-485 — Porta di comunicazione;

INI — Ingresso INIBIT: contatto
esterno NC;

e S.P. — Set-Point esterno (EST):
contatto NA;

¢ NTC  — Ingresso sonda NTC per
controllo temperature;

« TRASD. — Ingresso 0+Volts per R3—485
trasduttore di pressione.
+ — Positivo
INI
- — Negativo
S.P.
D — Segnale N TC
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CHAPTER 1
INTRODUCTION

1.1PARTICULAR SIGNS

ATTENTION
The attention sign indicates the procedures requiring your absolute attention, otherwise you may cause damage to the
machine or equipment connected to it.

WARNING

The danger sign indicates the procedures requiring your absolute attention,otherwise you may get an electric shock.
NOTE

The note sign offers important information highlighted outside the text to which it refers.

1.2 GENERAL INFORMATION

With this manual PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. wants to provide the necessary information to install,
use and maintain the CPS inverter coupled with a Sta-Rite motor pump.

ATTENTION
Incorrect use can dangerously damage the machine or the equipment, as well as result in guarantee forfeiture.

The CPS module has a three phase power supply and controls a three phase pump by reading the pressure of the electronic transducer
mounted on the collector outlet. The module enables the operator to select the various system functions using a keyboard and LCD
displaymounted on the same.

NOTE
This manual refers to standard type execution.

1.3 PRELIMINARY CHECKS

NOTE
Q Always keep the original packaging for possible future transport of the machine.

« Check the packaging is intact « Check the machine corresponds to * If you receive an incorrect or

that ordered damaged machine, notify PENTAIR
INTERNATIONAL S.A.R.L. or the
authorized dealer within and not after
10 (ten) days from date of purchase

¢ Open the packaging and remove the
machine ¢ Check the machine is not damaged

24



CHAPTER 2
TECHNICAL FEATURES

NOTE
Q For the motor pump refer to the information contained in the specific manuals.

ATTENTION
Do not use the product in environments with acid, corrosive and/or inflammable gas.

ATTENTION
Do not use the motor pump with dangerous liquids.

2.1FIELD LIMITATIONS

The CPS, configured in the same pressure group, can communicate and interact with a maximum of 8 electronic devices of the CPS3
Series. CPS complies with the Directive on Electromagnetic Compatibility EN 61800-3. In certain cases, some additional components
are required (like filters, etc...) to limit electromagnetic interferences. For more information please contact Customer Service. The
operation of this water pump with variable duty points may be more efficient and economic when controlled, for example, by the use of
avariable speed drive that matches the pump duty to the system. Information on benchmark efficiency is available at www.europump.
org/efficiencycharts

¢ Environmental temperature: * Maximum operational pressure: e Maximum power at outlet:
+0°C a+50°C refer to the specific motor pump 5,5 kW 7,5 kW

* Temperature of pumped liquid: manual * Maximum nominal outbound current:
refer to the specific motor pump * Voltage of inverter: 1M5A 1B8A
manual 3x380-500 Vac

* Wave shape: sinusoidal

Level of CPS protection: IP55 * Voltage of outlet inverter:

Level of system protection: 3x380-500 Vac
1P55 (if installed on motors with an IP55 ¢ Inbound frequency: 50/60 Hz
or superior level)

 Inbound filter:
complies with EMC directive

2.2 INBOUND SIGNAL FEATURES

Pressure of transducer: (standard issue):

 Pressure field: adapt to the maximum » Connection: V4 male * Electrical connector: removable,
head of the pump provided with 2 m of cable

* Outbound signal: from 0 to 5 Volt

CHAPTER &
INSTALLATION

ATTENTION

The installation operations must be performed by expert, qualified personnel.
ATTENTION

Use specific guards and equipment as per safety standards.

ATTENTION
Fully comply with safety and accident prevention standards in force.

Carefully read the use and maintenance manual for the pump.

25
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3.1MOUNTING OF THE CPS ON THE PUMP
See figure at bottom of handbook (pag. 155).

3.2 COOLING THE MOTOR

Follow the precautions described below to ensure that the motor and electronics are cooled:

« Install the pump in a well-aerated area * Ambient temperatures should not be * Keep the cooling fins and ventilator
to guaranteed sufficient cooling to the above 50°C clean
motor and electronics

3.3 HYDRAULIC CONNECTION

The system can be used with a direct connection to the aqueduct or suction from a first tank
(see chapter 8.2 - 8.3).

ATTENTION
Check the sum of the intake pressure and the maximum pressure of the motor pump do not exceed the maximum values
allowed by the system.

ATTENTION
For connection to the aqueduct, pay full attention to local standards in force.

TANK

Follow the indications described in the use and maintenance manual for the motor pump used.
Itis possible to use a float to deactivate the system (to avoid the system drying up).

3.4 PRESSURISED TANK - EXPANSION VESSEL

ATTENTION
Check the maximum pressure of the tank can support the maximum pressure of the system.

It is necessary to install an expansion vessel on the outlet side of at least 8 liters to avoid the motor pump functioning continuously.
Check the preloading pressure of the tank before connecting to the system: this value must be 0.5/0.8 Bar less than working pressure
(lower SET-POINT).

3.5 MOTOR PUMP ELECTRICAL CONNECTION

DANGER
Ensure power is cut to all the connections.

DANGER
Always disconnect the electrical power cable before performing operations on the electrical or mechanical parts of the
motor pump.

DANGER
Having disconnected the power cable, wait for the LINE led to switch off (about 2 minutes) and until the condensers unload
before performing intervention on the CPS.

ATTENTION
Perform the electrical connections in compliance with local standards in force.
ATTENTION

Itis the responsibility of the installer to ensure that the electrical power supply system has an effective earthing systemin
compliance with standards in force.

4l d e

N
o~



Follow the instructions below to connect the machine to the electrical power supply system:

Connect the pump to an external
line switch whose distance between
contacts must be at least 3mm

The pump must have an earth
connection and must be protected
against indirect contacts in
accordance with local regulations

If an automatic differential circuit-
breaker is present on the pump’s power
supply, this must fit for the application
and in any case of type B. When

NOTE

l

regulated (see chpt. 5.3.1).

choosing the device, it is important
to consider the discharge of all the
electric equipments in the system

Check that voltage is 3~380-500 Vac,
50/60Hz

Screw the male connector that is
present on the cable to the female
connector of the CPS

Connect the main supply to clamps 1,
2,3and — of the F-connector not
been used yet

@

» Connect the F-connector to the
M-connector present on the CPS

* In specific cases, some additional
components may be required
(for example filters etc...) to limit
electromagnetic interference

6 -9 mm
Z]
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21 mm |~5 mm
I
6-9mm
I
]
9-12mm

3.6 CONNECTING THE PRESSURE UNIT TO THE POWER SUPPLY

DANGER

DANGER

DANGER

ATTENTION

ATTENTION

s

Check to ensure that all connections are free from electricity.

Perform the electrical connections in compliance with local standards in force.

Before switching on or after a long period without power, the display may flash; this indicates the internal clock must be

Always disconnect the electrical power supply cable before working on electrical or mechanical parts in the pressure unit.

After disconnecting the power supply, wait until the led LINE goes off (approximately 2 minutes) so that the capacitors can
unload, before working on the CPS.

The installer is responsible for checking that the electrical power supply system is equipped with an efficient earthing
system in accordance with current regulations.
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RS-485 — Communication port;

o INI — INIBIT input: NC external
contact or NO for the START/STOP
command;

e SP.  — External Set Point(EST)

command: NA contact;

TRASD. — Input 0+5 Volts for

pressure transducer

+ — Positive

- — Negative

D — Segnale

If external INI and S.P. inputs are present, they can only be connected to the master (PRI) but they can control also the slave (SEC).

CHAPTER 4
FUNCTIONING

4.1PRODUCT DESCRIPTION

4.1.1MOTOR PUMP

The system is composed of a motor pump and an electronic control system (inverter) that enables the pressure to be maintained
constant in the system, reducing or increasing the rotation speed of the pump motor.

When the system pressure goes below the threshold set, the module starts the pump to reset the set point pressure; the rotation speed
of the pump varies based on the water request, therefore, greater request requires greater speed, until the maximum set pressure is
reached. When the request for water decreases, speed will also reduce until the pump reaches the minimum speed

set and after which, if there are no further decreases in pressure (i.e. new water requests), the pump will go in standby until a new cycle
begins.
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4.1.2 PRESSURE UNIT

Q

NOTE

@

CPS controls for the unit, such as MASTER (PRI - P)and SLAVE (SEC - S), are automatically configured. Alternatively, the
"advanced parameters" can be used to configure the controls.

When the system pressure goes below the threshold set, the module starts the first pump of the group (Master - PRI “P" at first start-up)
as to reset the set point pressure; the rotation speed of the pump varies according to the water request, therefore, the greater the
request is and the higher the speed must be, until the maximum set pressure is reached; after that, if the system requires a higher
performance, the module will start the first pump, then the second, the third and so on (Slave - SEC “S") in order to maintain a constant
pressure.
When the request for water decreases, the last pump started will decrease its speed until shutting off. The system will keep the first
pump in function until reaching the preset minimum speed; after that the pump will be shut off unless a new pressure decrease will
arise, thus requesting more water. At the next restart, the pump order start can vary according to the cycle mode chosen, as detailed
later. If the pump stops because of a failure, the system replaces it with another pump present in the system. In case the MASTER
pump is damaged, the system chooses the MASTER pump in a random and automatic way and transfers all the main controls to it. The
MASTER is always chosen among the pumps connected to the sensor.

The system has five settings:

04040

Cyclical (CH1): Indicates that the first
pump to come on at the next request
for water will be the one which has

not started-up or which started-up
second. The second pump can support
the first in this mode (BOOSTER setting
- CH1see Chpt.5.3.4)

Alternating (CH2): The motors function
in an alternating manner, changing
place at each start-up or after a

set period of time entered in the
installation parameter menu (see chpt.
5.3.4: CH2, SCA T and SCA S). In this
way only one pump works while the
others are in standby mode and never
replace the first one. If the pump stops
because of a failure, another pump will
automatically replace it

NOTE

NOTE

NOTE

connected to the power supply.

o Cyclical with running hours (CH3): This
indicates that the first pump to enter
in function after a GBwater request will
be the one that has worked less (see
parameters on working hours). In this
mode the other pumps can help the
first one. (BOOSTER mode - CH3 see
chpt. 5.3.4)

Alternating with running hours (CH4):
The motors function based on the
number of hours worked, changing
place after set number of hours
entered in the installer menu (see
chpt. 5.3.8: CH4, SCA T and SCA S). If
the pump stops because of a failure,
another pump will automatically
replace it. The second pump cannot
support the first in this mode

Settings will be saved in case of a power failure.

* Jockey (CH5): In this mode, the first
pump to start-up is the one entered as
the primary pump under the "type of
pump" parameter. Regardless of the
conditions for turning off the system,
the second pump can support the first
in this mode (BOOSTER setting - CH5
see Chpt. 5.3.4)

The working modes can be set in the installation parameters menu on the master motor (PRI “P”).

For a correct configuration, we recommend using the installation parameter menu (Lev. 2) with the machine on STOP and
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CHAPTER 5
PROGRAMMING

5.1DESCRIZIONE DEL PANNELLO DI CONTROLLO

The control panel is shown in picture below.

r

O > -

T @ X

l Indication: Day/Hour/Pressure/Alarms/
Faults/Advanced parameters
Frequency/Current/State of the pump.

4 Indication of access to settings.

l Unit of measure of the displayed

parameter.

l Temperature alarm indication.
Address module (Primary/Secondary).

l START/STOP/Reset key.

T Key to confirm the changes made.

T Key for cancelling the changes made
during setup.

aneé |

’—- Parameters change push buttons.

T Display change pushbutton.

Control type display icon.

Indication of displayed SET-POINT.

Operation LED (green)
Alarm/Fault (red).

Line LED green.

5.2 DESCRIPTION OF SIGNALS ON DISPLAY

Graphic display of the frequency
supplied to the motor.

When running normally (that is, in the absence of any alarms) press the MODE button to alternate the available displays:

1. BAR/PSI - System pressure

¢ Current pressure, shown in large
numbers on the display

Currently active set point(set 1or set
2), shown in small numbers on the

configuration

Symbol of the type of control
Pressure unit of measurement (bar

Frequency graph indicator —

Indication of the Master (P) or Slave (S)
status only in group configuration

! Message of the absence of the SLNS
display sensor only for the Slave in group

Visualization of the configuration

or PSI) address of the “Inn” group

N

Hz - Motor frequency

Current frequency of the pump in Hz
Frequency graph indicator

Measurement unit

= 65 e
= SETIES
= 50 w
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. A-Absorbed current

Current absorbed by the pump in
Ampere

Frequency graph indicator

~

. HH:MM:SS - Time

Time set on the pump
Day of the week

[

. Display position

“UP”" or "'DOWN" orientation of the
display

"ROTD" indicates the display position
menu

i

“STB" the complementary pump is on
standby

“ON “the complementary pump is on
and requlating

<Alarm or fault code> the
complementary pump is in alarm (for
adescription of alarm codes, please
see Chpt. 6,0)

Frequency graph indicator

* Measurement unit

* Frequency graph indicator

* Frequency graph indicator

Complementary pump status unit only in group configuration

¢ “STOP” the complementary (slave)
pump has stopped

* "PRG" the complementary (slave) pump
has stopped and is in programming
mode

* “NSxx" slave number
¢ "H000" pump working hours

Push the button in order to visualize the state of the complementary pumps. ®

= 10:36:50

STB

NS02 HO00

The pressure parameter is displayed by default (BAR or PSI); after 10 minutes of displaying one of the other parameters the system

automatically returns to displaying pressure.
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5.3 PROGRAMMING MENU
NOTE
The CPS module indicates with the symbol O—= the modification status of the parameter.

NOTE
Press the SET button to save the set parameters and exit the programming mode.

NOTE
Press ESC to exit the programming mode without saving any of the changed parameters.

J4040

The functioning of the module can be set by means of a series of parameters grouped into 4 sub-menus:

MENU DESCRIPTION

TIME/DAY To enter the time and day of the week.

ROTATION OF THE DISPLAY Allows to rotate the visualization of the parameters at 180°.

SET-POINT To change the system pressure SET-POINT.

ADVANCED PARAMETERS(LEV.1)  To change setting parameters.

INSTALLATION PARAMETERS To change system setting parameters.
Modification is unadvisable since it may create malfunctioning of the system.

NOTE
Q For a correct configuration, we recommend using the "installation" and "advanced" parameters with the machine on STOP
and connected to the power supply.

5.3.1PROGRAMMING CLOCK/DAY
NOTE
During the first installation phase, the module display flashes to indicate the internal clock needs updating.

NOTE
Q The clock is equipped with a battery to maintain the time and date for 24 hours if there is no power.

DESCR PARAMETER

HOUR Time Time on system 00:00 00:00 23:59

PROG. TIME
DAY Day of week Day of week MO MO su

To modify the time, repeatedly press the “MODE" button until you arrive to the time parameter.

 Press the "SET" button to enter the * Press MODE to move onto changing * To save the values press “SET". The
menu to change the date and hour the day DAY symbol O—= will disappear and the
HOUR words “REC" will appear on the screen

* With the buttons it is possible to

During the modification of the modify the day for a few seconds to show that the data

has been saved

parameters, the symbol O—= on the
display lights up @ ® ¢ Press“MODE" to go back to the

With the buttons it is possible to pressure screen
modify the time

©®
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5.3.2 DISPLAY ROTATION

Press the MODE button in order to access the display modification page until you see the rotation parameter display.

* Press the SET button to enter the ¢ With the switchesiit is possible to ¢ Press MODE until reaching back the
rotation modification display rotate the visualization of the display pressure visualization
* During the modification of the by 180
parameters, the symbol O-= ¢ To save the values press SET. The
on the display lights up symbol O—= will disappear and the
words REC will appear on the screen
@ ® for a few seconds to show that the data
have been saved

5.3.3 SET POINT

NOTE
Press STOP before modifying the parameters. @
DESCR PARAMETER

SET1 Set Point 1 Main pressure value

SET POINT Secondary pressure value

SET2 SetPoint2 (can be set only if the parameter SET n=2)

To access this menu press and release the SET button:

¢ During the modification of the set e SET POINT 1: Pressure desired by o SET POINT 2: Present only if the
point parameters, the symbol O-= the system, the module varies the module was set to function with two
lights up on the display motor speed to maintain the system set points(SETn =2", see “ADVANCED
« With the buttons it is possible to pressure as near as possible to the PARAMETERS"). When setting this
modify the pressure values set one. During the regulation of this parameter the display shows SET1
parameter, "SET 1" appears followed by SET2, proceed to program

©®

NOTE
Q Press the MODE button to go from SET1(Set-point1) to SET2 (Set-point2).

Press "SET" to confirm. The symbol O—= will disappear. The words "REC” will appear on the screen for a few seconds to show that
the data has been saved. If two SET POINTS are present, it is possible to select the one desired using the “S.P.” external contact (see
electrical connections diagram) or the internal clock (see Chapter 5.3).
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5.3.4 ADVANCED PARAMETERS

NOTE
Press STOP before modifying the parameters. @

Key sequence to access the advanced menu, MODE button pressed for 10 seconds.

DESCR. PARAMETER

TPRE Unit of measurement  Pressure unit of measurement
SETN Number of SET-POINT  Number of set points used 1 1 XX
ADVANCED ROT g?;z; ;o;fatlon Motor rotation direction XXX POS NEG
PARAMETERS rectt
COR Nominal current® Pump nominal current (read on plate: In) In 1 16
NI Dutg\de contact Type of inhibitor signal, n.a. (normally open)or n.c. NO NO NG
setting (normally closed)

* Manufacturer's setting.

Tenere premuto per 10" fino a quando
non compare il simbolo O

]

(&) 4y i ot prossions:
AR

'
A

oy

1 [—

@ w7
\ 4 o E— est @

Ripetere le operazioni per ogni
giomo della settimana

Ora di START

SIC

Numero di set-point utlizati

Controlio esterno

@

) <

Ora di END

A

Diezionedi oazione delt motore

[P ——
(@) R

A
(O P—

Esce dal menu e salva i parameli
Il simbolo della chiave scompare
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5.3.5 INSTALLATION PARAMETERS

NOTE

Press STOP before modifying the parameters.

¢ During the modification of the
parameters, the symbol O-= onthe
display lights up

¢ Use the MODE key to change various
parameters

¢ With the buttons it is possible to
modify the values

®©

Key sequence to access the installation menu Last button pressed for 10 seconds. @ @

¢ To memorize the values press the
button “SET". The symbol O-=.
The words “REC” will appear on the
screen for a few seconds to show that
the data has been saved

DESCR. PARAMETE

TIPO

Pump type

Identifies whether the pump is part of a unit or whether
itis asingle pump, possible values:

® SING: single pump
® PRI: primary or master pump for a unit

® SEC: secondary or slave pump for a unit

SING

N.A.

N.A.

SCA

INSTALLATION
PARAMETERS

Type of exchange

This parameter indicates the mode used to change

pumps when the pump is part of a unit (PRI, SEC). The

possible values are:

® CHO1: Indicates that the first pump to come on at the
next request for water will be the one which started-
up second or which did not start-up during the last
cycle. The second pump can support the firstin this
mode (BOOSTER setting).

.

CHO2: Indicates that the first pump to come on at
the next request for water will be the one which did
not start up during the last cycle. The second pump
cannot support the first in this mode.

CHO3: Indicates that the first pump to come on at the
next request for water will be the one which has run
for the least amount of time (see functioning hours
parameter). The second pump can support the first in
this mode (BOOSTER setting).

.

CHO4: Indicates that the first pump to come on at the
next request for water will be the one which has run
for the least amount of time (see functioning hours
parameter). The second pump cannot support the
firstin this mode.

CHO5: In this setting, the first pump to start-up is
the one entered as the primary pump in the "type of
pump" parameter. The second pump can support the
first in this mode; however, the cyclical function is
not available.

CHo1

CHo1

CHO5

INFF

Minimum frequency

Parameter defining minimum motor rotation frequency.

30

20

40

SUPF

Maximum frequency

Parameter defining maximum motor rotation frequency.

50

40

60

ANPF

Reactivity factor

Parameter defining the speed with which the motor
responds to changes in pressure. The lower the setting
the faster the motor's response.

15

50

SUPS

Bottom scale sensor

Parameter defining the sensor at the bottom of the
scale.(in bar[ PWET]).

10

30

INF S

Zero sensor

Minimum value read by the sensor (zero).

0.6

OFFP

Offset sensor

Use to enter an offset value for the pressure sensor.

10,0

SPET

Switching off time

Interval of time during which pressure must remain
stable (+/- 0.1 Bar) with a rotation lower than the average
switching off frequency + 10 to trigger the motor shut-
down cycle (seconds).

50
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DESCR. PARAMETER

Subtract this figure from the set point to obtain pres-

sure when the motor is started-up. In other words, the
motor starts-up when pressure reaches the set point

value minus the threshold value (BAR).

DIFP Pressure threshold

w

01 05

Indicates minimum system pressure, a lack of water
ALLP Water alarm pressure  alarm will be generated under this threshold value Setto 0,5 0 1
zero to disable this function.

Waiting time between the first lack of water reading
and first attempt to automatically restart the system
(minutes). The module will not attempt to restart if this
parameter is set to zero.

RIP1 st start-up 0 1440

Waiting time between the first restart and the second

RIP2 2nd restart attempt to automatically restart the system (minutes).

0 1440

Waiting time between the second restart and the third

RIPS Srdrestart attempt to automatically restart the system (minutes).

60 0 1440

Waiting time between the third restart and the fourth

RIP4 4th t ; i
restar attempt to automatically restart the system (minutes).

720 0 1440

Parameter used to define how the restarting mechanism
works. If set to FIN, the module will go into a definitive

RIPF Restart type alarm after the fourth attempt. If sent to CICL, it willat-  Fl
tempt to restart indefinitely using the interval specified
during the fourth attempt.

=

FIN cicL

Waiting time after restarting within which pressure must
RIPT Intervention time return to above the minimum threshold level for lackof 15 5 300
INSTALLATION water. (seconds)
PARAMETERS

Number of pump start hours. This is a read-only

OREP Functioning hours
parameter.

Parameter indicating the amount of time a pump must
run for. Once this value has been reached, the pump will
stopand a second pump will commence working. This
parameter is expressed in minutes until it reaches 60,
after which it is expressed in hours. The difference is
indicated by the presence of an "H" for hours and an "M"
for minutes. Must be set to primary for a unit or for

twin pumps.

SCAT Exchange time

Pumps are exchanged once the SCAT parameter has
been reached:

T1: The active pump is switched off first, before the
second pump starts up.

T2: The second pump is switched off first, before the
first pump starts-up.

SCAS Exchange time mode

Frequency of the PWM which controls the motor.

P PWM frequency (expressed in Khz)

Amount of time the pump is inactive. Once this amount
of time has expired, the pump will start up for 15 seconds
at maximum frequency. Then, the frequency will be
slowly lowered until the minimum set frequency is
obtained. This parameter is expressed in minutes until

it reaches B0, after which it is expressed in hours. The
difference is indicated by the presence of an "H" for
hours and an "M" for minutes.

TAB Anti-locking

5.4 MANUAL START OF MOTOR/PRIMING

This procedure is applicable when you want to manually start the system or prime the pump.
It is possible to manually start the motor by pressing the following sequence of buttons:

Buttons sequence with pump off, last button pressed for 10 seconds. @ @ @ @

The pump remains on until the button is pressed. The frequency is displayed with the indication "ADS" (priming).

ATTENTION
During manual start-up, the motor rotates at maximum speed and the pressure control is not activated, therefore the pump
reaches its maximum pressure.

ATTENTION
Ensure there is water inside the pump unit, otherwise the pump seal will be destroyed.
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5.5 MANUAL START/STOP

It is possible to manually stop the pump by pressing the START/STOP button: in this situation the display alternatively shows the writing
STOP. During STOP status the module is not operative unless the anti-lock mode is activated (TAB parameters -
installation parameters 5.3.4). The word "abl" will be displayed if the condition is active.

START/STOP sequence of buttons,push the STOP button. @

ATTENTION
Press the START/STOP button again to exit the STOP condition.

CHAPTER 6
SIGNALS, ALARM STATUS AND ERRORS

6.1HISTORY - SAVED

Key sequence:

Press ESC for 5 seconds. @
Press MODE to scroll the error log.

Press STOP to see the hour and the date of the event (when the clock has been set correctly). @

6.2 SIGNAL TABLE

MESS. DISPLAY DESCRIPTION ACTION

The condition occurs when the system is first
started-up

LOGOPENTAIR System initiation signal. orin acondition of reset and configuration of
the unit or after a prolonged power failure.
Wait for a change in status.
The condition occurs when a short power
LOAD System re-initiation failure takes place. It signals the loading of the
signal. configuration
parameters and the setting of the clock.
RPC Reset configuration.
REC Saving parameter signal.
The board has been reset. It is caused by the manual
RST Total reset signal pressure of the reset button. The module will save all
gnal. the information recorded, with the exception of clock
setting (see chapter 7.2)
Request of reset of the eeprom memory (see chapter
RSE Reset memory. 7.2). The module returns to the factory settings.
£SG Memory reset carried out. Confirms that the eeprom memory has been reset (see
chapter 7.2).
FAL End of alarm (in memory). Indicates the end of an alarm.
ON Complementary pump on. The complementary pump is on and regulating.
STB Complementary pump on standby. The complementary pump is on standby.
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6.3 ALARM TABLE

MESS. DISPLAY DESCRIPTION ACTION

No water alarm,

Error due to the temporary absence of water.

This occurs when water is absent and the restart

Check the water level in the first tank or the aqueduct
pressure.

AOPWE2] temporary. mvecha‘msm has been a_ct\\{aled. The module Wait for the programmed attempted restart or press the
will wait before restarting in order to attempt to button START/STOP for a manual restart
automatically reset the error. .
This condition occurs when there is no
Watera}nd the automatic restart system has Check the water level in the firsttank or the aqueduct
not activated or restart attempts occurred
A02 No water alarm, already without managing to reset the system pressure.
definitive. . . : Press the button START/STOP to manually restart the
functioning. This alarm condition closes the J3 system
contact on the power board for possible external 4 .
signals (alarm light, siren, etc.)
Pressure transducer This signal occurs when the control board Check the pressuretrgnsducer\s correctly connected.
A03 " N . If the error occurs again, contact your nearest
alarm. cannot identify the transducer pressure signal. assistance centre
This signal originates when the internal module
reaches an excessive temperature during its
normal functioning (100°C[PWE3]). In this phase
the pt‘{mp k;eelps W,Orkr'_‘anat a rdeduceld speed Verify the correct functioning of the cooling fans and/or
signaling a fai urg inthe forced vertilation the presence of foreign bodies or dirt that could block
system. The cooling fans are set at their the cooling
M‘odule overheating maximum SPFEG whilst the working frequency Also verify the ambient temperature. The signal
alarm. of the pump is progressively lowered (up to reestablishes when the temperature reaches a
amaximum of 5SHz compared to the preset reasonable working
maximum frequency). temperature (85°C).
AOL This signal starts when the control card reaches
the maximum acceptable temperature (120°C).
6.4 ERROR TABLE
MESS. DISPLAY DESCRIPTIO| ACTIO
£00 No event. T‘he error log appears when no errors have been
signalled.
Generic fault, in This condition signals a system breakdown Pr_ess thevS_TART/STOP button t_oatlempt toexit
EO1 this condition. In case of a persistent error, contact
memory. oraninternal error. technical support
The condition for internal error is due to a Inthe error condition it is possible to re-establish
roblem on the power module. During the fault normal functions after a few minutes. This procedure
p p . N J Y is repeated automatically for a few times. Press the
Temporary internal phase the module doesn't work. This alarm .
E02 : 8 START/STOP button to try to manually resolve this
error. condition switches off the J3 connection on the condition. In case of a persistent error, contact the
power module for an eventual external lechm’cal‘ P '
signal (alarm lamp, siren, etc.) support service.
Adefinitive error can be defined as such if a Press the START/STOP button to try to manually resolve
EO03 Definitive internal error. this condition. In case of a persistent error, contact the
temporary error persistse. technical support service.
gg:ﬂ?zaor::gpgg:g;g;ccuazw;tehn&h: C;wn;rro‘art Cut the power off and wait until the LINE Led switches
_— N L P Part- off and after which turn power back on. If the error
EO4 Communication error.  This alarm condition closes the J3 contact on condition 0CCUrS again, Contact vour nearest assistance
the power board for possible external signals centre. gain. ¥
(alarm light, siren, etc.). i
This error occgrs when the C“’Te”‘ ahsorbe»d Cut off the power supply and wait for the LINE Led to
by the module isgreater than triple the nominal switch off.
current. ' -
EO5 Qver voltage error. This condition can be caused when the pump is. Check the pump freely rotates and if necessary remove

blocked by foreign bodies. This alarm condition
closes the J3 contact on the power board for

possible external signals (alarm light, siren, etc.).

foreign bodies that block correct functioning.
Turn power back on. If the error persists, contact your
nearest assistance centre.
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MESS. DISPLAY DESCRIPTION ACTION

Temporary under

This error condition occurs whenthe voltage is
20% less than thenominal voltage (400V).

Press the button START/STOP or cut the power off and

€08 voltage error. IT:‘S alarmsum.;\tflon c\osebs‘lhet\JScu‘nt@t clm wait until the LINE Led switches off and after which
( ‘e pmﬁe;t oar ortpu’ssw e external signals restart the system.
alarm fight, siren, etc.). If the error occurs again, contact your nearest
o7 Definitive under This error occurs when the temporary under assistance centre.
voltage error. voltage condition remains.
This error condition occurs when the voltage In questa condizione di errore il modulo tenta di
Temporary over exceeds by 20% the nominal voltage (500V). ripristinare il normale funzionamento dopo 1 minuto,
£08 e orany o This alarm condition closes the J3 contacton  questo procedimento viene ripetuto fino a cinque
9 . the power board for possible external signals volte Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
(alarm light, siren, etc.). alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE sisia
spento dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
o9 Definitive over A definitive over voltage error occurs after a \,\qsw‘stema‘. " st tattare lassist
voltage error. temporary overvoltage error remains. elcasoin culferrore persista contattare fassistenza
tecnica.
€10 Absence of network This condition occurs following a network
power, in memory. absence.
Press the START/STOP button or cut off power and wait
Error of current This condition indicates a motor power until the red Led LINE goes off, then power again to
EN . reset the system.
coherency. absorption error in terms of its running status.
If the error occurs again, contact your nearest customer
care centre.
This condition indicates a problem in restorin Wait for a few minutes. If the signal remains, press
E12 Memory error. the set parameters. Some%f the settings cang the button START/STOP or cut the power off and wait
Y : P | 9 until the LINE Led switches off and after which restart
be lost.
the system.
This error occurs when the control board cannot  Press the button START/STOP or cut the power off and
correctly communicate with the power part. This  wait until the LINE Led switches off and after which
E13 Configuration error. alarm condition closes the J3 contact on the restart the system.
power board for possible external signals (alarm  If the error occurs again, contact your nearest
light, siren, etc.). assistance centre.
Press the button START/STOP or cut the power off and
. wait until the LINE Led switches off and afterwhich
. This error occurs when an unforeseen error
E99 Undefined error. restart the system.
takes place. .
If the error occurs again, contact your nearest
assistance centre.
Press the button START/STOP or cut the power off and
This signal refers to pump units and is indicated ~ wait until the LINE Led switches off and after which
485E Communication error. when the devices are not communicating restart the system.

correctly.

Check the communication cable. If the error occurs
again, contact your nearest customer care centre.
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CHAPTER 7
RESETTING AND FACTORY SETTINGS

7.1GENERAL SYSTEM RESET

ATTENTION
Press only as a last resort to restart the system.

Triggers a general module reset and reloads set values saved in eeprom. Press as a last resort only in order to restart the module. If, for
whatever reason, the module becomes blocked, wait approximately 10 seconds for the module itself to automatically launch a general
reset. If this does not reset the system, use this key and contact a customer care centre.

Reset key sequence, press SET for 20 seconds. @

7.2 RESET FACTORY SETTINGS

ATTENTION
Loads all default values and deletes all previous values entered.

The factory values can be loaded by pressing a sequence of keys.

Key sequence to reset setting, press DOWN, ESC, ARROW DOWN, ESC, ARROW DOWN, ESC, press for 10 seconds.

Press SET to confirm reset.@

7.3 SOFTWARE VERSION

Key sequence to see the software version, ARROW UP for b seconds. ®
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CHAPTER 8
TABLES AND DESIGNS

8.1 DATA PLATE

00 0

PP

| Drive

PAO1 s
2 PENTAIR o C€
STA-RITE® P11,65 kW 10,1 A =
CLF IP X4 | ~
- \a

Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 I/1° Hmax 67 m S
CPS10/DHI 27 P20 4w in 24 E
| Liquid ter*p :90 °C max | =

®

2)Maximum flow rate I/min

1) Type of motor pump

3)Nominal power (P2)
4)Maximum temperature of liquid
5)Nominal current

6) Maximum head in metres

® 06 OO

7) Insulation class and level of
protection

8) Absorbed current
9) Date and year of production
10) Frequency

11) Software version

12) Power voltage
13) Number of phases

14) Absorbed power (P1)

é@é
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8.2 INSTALLATION OF THE NEGATIVE SUCTION HEAD

e
-p
1) Basin or tank 5) Tank/autoclave membrane (8 I/min) 9)Non return valve
2)Float 6) Gauge 10) Filter
3) Shut-off valve 7) Pressure transducer 11) Motor pump complete with inverter

4)Outlet tubing

8) Flexible tube
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8.3 INSTALLATION OF THE POSITIVE SUCTION HEAD

eeee@f

e t
9 O :‘_ Q/
1 Iﬁn:n

— — ———

1) Basin or tank 5) Tank/autoclave membrane (8 I/min) 9)Non return valve

2)Float 6) Gauge 10) Filter

3) Shut-off valve 7) Pressure transducer 11) Motor pump complete with inverter
4)Outlet tubing 8) Flexible tube

For the installation of the positive suction head, ensure the correct inclination of the suction piping until the air present in the tubing
can exit the outlet tubing.

43



@

8.4 CONNECTIONS BOARD - CONTROL BOARD

¢ RS-485 — Communication port;

INI — INIBIT input: NC external
contact;

S.P. — External Set Point (EST):
NA contact;

NTC ~ — NTC sensor input to control
temperature;

TRASD. ¥ Input 0+Volts for pressure
transducer.

+ — Positive
- — Negative

D —Signal
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CHAPITRE 1
INTRODUCTION

1.1CONVENTIONS TYPOGRAPHIQUES

ATTENTION
Les indications d'attention indiquent les procédures dont la non observation totale ou partielle peut endommager la

machine ou les appareillages quiy sont raccordés.

DANGER
A Les indications de danger indiquent les procédures dont la non observation totale ou partielle entraine un risque

d‘électrocution.

REMARQUE
Les remarques contiennent des informations, importantes, mises en évidence a I'extérieur du texte auquel elles se

rapportent.

1.2 INFORMATIONS GENERALES

Atravers ce manuel, PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. fournit les informations nécessaires pour l'installation, I'utilisation et I'entretien

du convertisseur CPS accouplé a une électropompe Sta-Rite.

ATTENTION
Un usage impropre peut engendrer une situation de danger pour la machine ou les appareillages ainsi que I'annulation de la

garantie.

Le module CPS est doté d’une alimentation triphasée et contréle une pompe triphasée en lisant la pression du transducteur
électronique monté sur le collecteur de refoulement. Le module permet a lopérateur de sélectionner les différentes fonctionnalités du

systéme au moyen d'un clavier et de I'afficheur a cristaux liquides dont il est équipé.

REMARQUE
Ce manuel concerne l'exécution de type standard.

1.3 VERIFICATIONS PRELIMINAIRES

REMARQUE
Conserver lemballage d'origine pour un éventuel futur transport de la machine.

¢ Controler le parfait état de 'emballage * Vérifier que la machine réceptionnée
¢ Ouvrir lemballage et extraire la correspond ala commande
machine o Vérifier labsence de dégats sur la
machine

Sielle ne correspond pas ala
commande ou si elle est endommagée,
signaler le probleme a PENTAIR
INTERNATIONAL S.A.R.L. ou au
revendeur, dans un délai maximum

de 10(dix) jours a compter de la date
d'achat
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CHAPITRE 2
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

REMARQUE
Pour I'électropompe, voir les informations figurant dans les manuels spécifiques.

ATTENTION
Ne pas utiliser le produit en présence d'acides, de gaz corrosifs et/ou inflammables.

ATTENTION
Ne pas utiliser I'¢lectropompe pour manutentionner des liquides dangereux.

2.1LIMITES D’EMPLOI

Dans la configuration groupe de pression, le CPS peut communiquer et interagir avec un nombre maximum de 8 dispositifs
électroniques de la série CPS3. Le CPS est conforme a la norme EN 61800-3 pour la compatibilité électromagnétique.

Dans des cas particuliers, certains composants supplémentaires pourraient étre nécessaires (ex. filtres, etc.) pour limiter linterférence
électromagnétique. Pour plus de renseignements, contacter le service clients. L'utilisation de la présente pompe a eau avec des points
de fonctionnement variables peut savérer plus efficace et plus économique si un dispositif de contrdle, tel qu'un variateur de vitesse,
permet d'ajuster le point de fonctionnement de la pompe au regard du systeme. Des informations relatives au rendement de référence
sont disponibles a l'adresse suivante: www.europump.org/efficiencycharts.

Température d'utilisation: Pression maximum d'exercice: ¢ Puissance maximum de sortie:
de +0°Ca+50°C voir le manuel spécifique de 5,5 kW 7.5 kW
I'électropompe

Température du liquide pompé: ¢ Courant maximum nominal de sortie:
voir le manuel spécifique de Tension d'alimentation du Nn5A 1B6A
I'électropompe onvertisseur: 3x380-500 Vca

Degré de protection CPS: IP55 Tension de sortie du convertisseur:

Degré de protection du systéme: 3x380-500 Vea
IP55 (s'il est installé sur des moteurs au * Fréquence entrée: 50/60 Hz
degreé IP55 ou supérieur)

« Forme d'onde: type sinusoidal

e Filtre dentrée:
conforme a la directive CEM

2.2 CARACTERISTIQUES DES SIGNAUX D'ENTREE

Transducteur de pression (fourni):

« Champ de pression: indiqué pour la « Signal de sortie: de 045 Volt « Connecteur électrigue:
hauteur d'élévation maximale de la extractible, fourni avec 2 m de cable

pompe

» Connexion: V4 male

CHAPITRE &
INSTALLATION

ATTENTION

Confier les opérations d'installation a du personnel spécialisé et qualifié.

ATTENTION

Utiliser les protections et les équipements spécifiques conformément aux normes de prévention des accidents.

ATTENTION
Observer rigoureusement les normes de sécurité et de prévention des accidents en vigueur.

Lire attentivement le manuel d'utilisation et d'entretien de la pompe.
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3.1MONTAGE DU CPS SUR LA POMPE

Voir figure au bout du manuel (pag. 155).

3.2 REFROIDISSEMENT DU MOTEUR

Assurer le refroidissement du moteur et de I'électronique en prenant les précautions suivantes :

dépasser 50°C

* Installer la pompe dans un endroit ¢ Latempérature ambiante ne doit pas
aéré pour garantir un refroidissement
suffisant au moteur et a I'électronique

e Lesailettes de refroidissement et
le ventilateur doivent toujours étre
propres

3.3 RACCORDEMENT HYDRAULIQUE

Le systéme peut étre utilisé en le raccordant directement au réseau de distribution de l'eau ou en aspirant dans un réservoir de
premiére récupération (voir chapitre 8.2 - 8.3).

ATTENTION
Pour le raccordement au réseau de distribution de l'eau, suivre scrupuleusement les dispositions des normes locales en
vigueur.

ATTENTION
Vérifier que la somme de la pression en aspiration et de la pression maximum de I'électropompe ne dépasse pas les valeurs
maximum admises par l'installation.

RESERVOIR

suivre les indications décrites dans le manuel d'utilisation et d'entretien de I'électropompe utilisée.
On peut utiliser un flotteur pour désactiver le systéme (pour éviter le désamorgage du systéme).

3.4 RESERVOIR SOUS PRESSION - VASE D'EXPANSION

ATTENTION
Veérifier que la pression maximum du réservoir est en mesure de supporter lapression maximum de l'installation.

Installer un vase d'expansion, du c6té du refoulement, d’au moins 8 | pour éviter le fonctionnement continu de I'¢lectropompe.
Controler la pression de précharge du réservoir avant le raccordement a linstallation: cette valeur doit étre inférieure de 0,5/0,8 bar a
la pression de fonctionnement (SET-POINT inférieur).

3.5 RACCORDEMENT ELECTRIQUE ELECTROPOMPE

DANGER

Vérifier que tous les raccordements sont hors tension.

DANGER
Toujours déconnecter le cable d'alimentation électrique avant toute opération sur les parties électriques ou mécaniques de
I'électropompe.

DANGER
Aprés avoir débranché le cable d'alimentation, attendre que la DEL LINE s'éteigne (environ 2 minutes), afin que les
condensateurs puissent se recharger,avant toute intervention sur le CPS.

ATTENTION
Réaliser les raccordements électriques conformément aux normes locales en vigueur.
ATTENTION

Linstallateur vérifiera que l'installation d'alimentation électrique est munie d'un systéme efficient de mise ala terre
conforme aux normes en vigueur.

s d e
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Pour raccorder la machine au réseau électrique, procéder comme suit :

Raccorder la pompe a un interrupteur
de réseau externe ayant une distance
entre les contacts d'au moins 3mm

.

La pompe doit disposer du
raccordement au sol et d'une
protection contre les contacts
indirects conformément aux normes
locales

Sil'alimentation électrique de la
pompe est munie d'un interrupteur
automatique a courant différentiel
résiduel, celui-ci devra étre adapté
alapplication ; quoi qu'il en soit,

on devra utiliser un interrupteur
automatique a courant différentiel
résiduel de type B. Quand on choisit
un interrupteur automatique a courant
différentiel résiduel, tenir compte du
courant de dispersion total de tous

les appareils électriques présents sur
linstallation

 Vérifier que la tension de réseau
correspond a 3~380-500 Vca, 50/60Hz

e visser le connecteur “male” présent sur
le cable d'alimentation du moteur sur le
connecteur “femelle” du CPS

* Raccorder le réseau d'alimentation aux
bornes1,2,3et —_L
du connecteur “femelle” qui n'a pas
encore été utilisé

Visser le connecteur de réseau
“femelle” sur le connecteur ‘méle”
présent surle CPS

Dans des cas particuliers, certains
composants supplémentaires
pourraient étre nécessaires (ex.
filtres, etc.) pour limiter l'interférence
électromagnétique

6 -9 mm
D @
)
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21mm| | ~5mm
I
6-9mm
[_J —
I
]
9-12 mm

REMARQUE
Ala premiére mise en marche ou aprés une coupure de courant prolongée, l'afficheur peut clignoter, indiquant qu'il faut
régler 'horloge interne (voir chap. 5.3.1).

3.6 RACCORDEMENT ELECTRIQUE DU GROUPE DE PRESSION

DANGER

Vérifier que tous les raccordements sont hors tension.

DANGER

Toujours déconnecter le cable d'alimentation électrique avant toute opération sur les parties électriques ou mécaniques de

I'électropompe.

condensateurs puissent se recharger, avant toute intervention sur le CPS.

ATTENTION

Réaliser les raccordements électriques conformément aux normes locales en vigueur.

ATTENTION

L'installateur vérifiera que l'installation d‘alimentation électrique est munie d’un systeme efficient de mise a la terre

conforme aux normes en vigueur.

DANGER
A Aprés avoir débranché le cable d'alimentation, attendre que la DEL LINE s'éteigne (environ 2 minutes), afin que les
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RS-485 — Port de communication;

=

e INl  — EntréeINIBIT: Contact o8
externe NF NO pour commande 3;_;
START/STOP; i

* S.P. — Commande Point de
Consigne externe (EXT): contact NO;

TRASD. — IEntrée 0+5 Volts pour
transducteur de pression

+ — Positif
- — Negatif
D — Signal

Siles entrées externes INI et S.P. sont présentes, elles peuvent étre connectées uniqguement au Master (PRI) mais controéler le slave
aussi(SEC).

CHAPITRE 4
FONCTIONNEMENT

4.1 DESCRIPTION DU PRODUIT

4.1.1 ELECTROPOMPE

Le systéme est composé d'une électropompe et d'un systéme de contréle électronique (convertisseur) qui permet de maintenir une
pression constante dans l'installation, en réduisant ou en augmentant la vitesse de rotation du moteur de ['électropompe.

Quand la pression de l'installation descend sous le seuil sélectionné, le module démarre la pompe pour rétablir la pression de point de
consigne ; la vitesse de rotation de la pompe varie en fonction de la demande d'eau ; ainsi, une demande plus importante entraine une
vitesse plus élevée, jusqu'a ce que la vitesse maximum sélectionnée soit atteinte.

Lorsque la demande en eau diminue, la vitesse de la pompe diminue jusqu‘a la vitesse minimum sélectionnée, apres quoi, en labsence
de nouvelles baisses de pression (c'est-a-dire de nouvelles demandes d'eau) la pompe s‘arrétera(Stand By) jusqu‘au début d'un nouveau
cycle.
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4.1.2 GROUPE DE PRESSION

Q

REMARQUE

Le systeme est composé de électropompes équipées d'un systéme de contréle électronique (inverseur) qui permet le maintien d'une
pression constante sur l'installation, en augmentant ou en réduisant la vitesse de rotation du moteur de I'électropompe.

Quand la pression de I'installation descend sous le seuil sélectionné, le module démarre la premiére pompe (Master - PRI “P”) pour
rétablir la pression de set point; la vitesse de rotation de la pompe varie en fonction de la demande en eau; c'est pourquoi, si lademande
augmente, la vitesse sera plus élevée, jusqua la vitesse maximum sélectionnée ; apres quoi, si linstallation exige des performances
supérieures, le module actionnera d'abord la deuxiéme puis la troisiéme jusqu'a la éniéme pompe (Slave - SEC “S”) pour secourir et

maintenir une pression stable.

Au fur et a mesure que la demande en eau diminue, |a vitesse de la derniére pompe qui a démarré baisse jusqu‘a l'arrét. Le module
maintient en marche la premiére pompe qui a démarré jusqu‘a la vitesse minimum sélectionnée ; aprés quoi, en l'absence d'autres
diminutions de pression (c'est-a-dire de nouvelles demandes en eau) la pompe sarréte.
Au redémarrage successif, suivant le type de modalité cyclique choisi, l'ordre de démarrage des différentes pompes peut varier
séquentiellement, tel qu'on l'explique en détail plus loin. Sila pompe en fonction s'arréte suite a une panne, le systéme remplace, si
nécessaire, cette derniére par une autre pompe présente sur le groupe. Sila pompe en panne est la pompe MASTER, le systeme choisit
au hasard et en automatique la pompe MASTER, en transférant le contréle de toutes les fonctions principales a cette derniere. La
pompe MASTER est toujours choisie parmiles pompes raccordées au capteur.

Le systéme dispose de cing modes de fonctionnement:

e Cyclique (CH1): Ilindique que la
premiére pompe qui démarre aprées
la demande en eau successive sera
celle quina pas encore démarré ou
qui a démarré dans un second temps.
Dans ce mode de fonctionnement,
la deuxieme pompe peut secourir la
premiére (mode BOOSTER - CH1voir
chap.5.3.4)

e Alternance (CH2): Les moteurs
fonctionnent en alternance, tour a
tour, a chaque démarrage successif
ou aprés un temps dans le mode de
fonctionnement fixé dans le menu
paramétres installateur (voir chap.
5.3.4: CH2, SCA T e SCA S). Dans cette
modalité, une seule pompe fonctionne
; les pompes restantes sont en stand-
by et ne portent jamais secours a la
premiere. Sila pompe en fonction
s'arréte suite a une panne, une autre
pompe la remplace automatiquement

REMARQUE

REMARQUE

REMARQUE

04040

¢ Cyclique avec des heures de
fonctionnement (CH3): Indique que
la premiére pompe qui est mise
sous tension a lademande d'eau
successive sera celle qui a fonctionné
le moins (voir paramétre des heures
de fonctionnement). Dans cette
modalité, les autres pompes peuvent
porter secours a la premiére (modalité
BOOSTER - CH3 voir chap. 5.3.4)

Alternance avec des heures de
fonctionnement (CH4): Les moteurs
fonctionnent en fonction des heures
de travail, tour a tour aprés un nombre
d'heures de fonctionnement fixé dans
le menu installateur (voir chap. 5.3.8:
CH4, SCAT et SCA S). Sila pompe

en fonction sarréte en raison d'une
panne une autre pompe laremplace
automatiquement. Dans ce mode de
fonctionnement, la deuxieme pompe
ne peut pas secourir la premiére

Jockey (CH5): Dans ce mode de
fonctionnement, la premiere

En cas de coupure de courant sur la pompe, les sélections restent mémorisées.

pompe qui démarre est la pompe
sélectionnée comme pompe
primaire dans le parametre «type
pompe». Indépendamment des
conditions d'arrét, dans ce mode de
fonctionnement, la deuxiéme pompe
peut secourir la premiére (mode
BOOSTER - CH5 voir chap. 5.3.4)

Les modes de fonctionnement sont sélectionnables par lintermédiaire des paramétres du menu installateur sur le moteur
qui fonctionne comme master (PRI “P”).

Pour une configuration correcte, on conseille d'agir sur les parametres du menu installateur (Niv.2) lorsque la machine est
sous tension et en conditions de STOP

Les contrdles CPS du groupe se configurent automatiquement comme MASTER (PRI - P) et SLAVE (SEC - S). Ou bien on peut
configurer le contrdle par l'intermédiaire des «paramétres avancés».
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CHAPITRE 5
PROGRAMMATION

5.1DESCRIPTION DU PANNEAU DE CONTROLE

Le panneau de commande est représenté dans la figure ci-dessous.

l Indication: Jour/Heure/Pression/
Alarmes/Erreurs/Parametres avancés
Fréquence/Courant/Etat pompe.

4 Indication d'acces ala programmation.

1 Unité de mesure du paramétre affiché.

l Indication alarme pour température.
Adresse module

l (Primaire/Secondaire)
Touche START/STOP/Reset.

T Touche pour confirmer les
modifications exécutées.

T Touche pour annuler, en phase de

réglage, les modifications exécutées.

’—- Touche pour annuler, en phase de
réglage, les modifications exécutées.

¢ Touche de modification de l'affichage.

Icone d'affichage type de contréle.

Indication SET-POINT affichée.

DEL Fonctionnement (verte) Alarme/
Erreur (rouge).

Verde DEL ligne verte.

5.2 INFORMATIONS SUR L'AFFICHEUR

Affichage graphique de la fréquence
distribuée au moteur.

Durant le fonctionnement normal (cest-a-dire en I'absence d'alarmes), sur 'afficheur peuvent s'alterner, en appuyant sur la touche

MODE, les affichages suivants:

1. BAR/PSI - Affichage de la pression

Pression actuelle, affichée avec de
grands chiffres sur l'afficheur

Set point actuellement actif (set 1ou
set 2), affiché avec de petits chiffres
sur lafficheur

Symbole du type de contréle

Unité de mesure utilisée pour la
pression (bar ou PSI)

Indication graphique de la fréquence

« Indication de I'état du Master (P)
ou du Slave (S) uniqguement pour la
configuration du groupe

* Message d'absence du capteur SLNS
uniquement pour le Slave dans la
configuration groupe

* Affichage de I'adresse de configuration

65 e

« SET1E:
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Hz - Fréquence du moteur

Fréquence actuelle de la pompe
exprimée en Hz

[

. A-Courant absorbé

Courant absorbé par la pompe
exprimée en Ampeéres

~

. HH:MM:SS - Heure

Heure sélectionnée sur la pompe
Jour de la semaine

ol

. Position de l'afficheur

“UP" ou "DOWN" orientation de
l'afficheur

position de l'afficheur

@

standby

.

voir chap. 6,0)

"ROTD"indique l'affichage du menu de

“STB" la pompa complementare & in

“ON “la pompe complémentaire est
sous tension et le réglage est en cours

<Code d'alarme ou d'erreur> la pompe
complémentaire est en alarme (pour
une description des codes d'alarme

* Indication graphique de la fréquence
¢ Unité de mesure

..|||||I
on
(-
M

¢ Indication graphique de la fréquence
¢ Unité de mesure

] “"I
S
87
>

* Indication graphique de la fréquence

* Indication graphique de la fréquence

Etat de la pompe complémentaire (uniquement groupe)

¢ Indication graphique de la fréquence;

¢ “STOP” la(les) pompe(s)
complémentaire(s)(slave) est(sont)
arrétée(s)

¢ "PRG" la pompe complémentaire (slave)
est arrétée en programmation

* “NSxx" numéro slave

¢ “"HO0O" heures de fonctionnement de
la pompe

STB

NS02 HO00

Pour afficher I'état des pompes complémentaires, appuyer sur le bouton ®

Le parameétre affiché par défaut est la pression (BAR ou PSI); au bout de 10 minutes d'affichage d'un des autres paramétres, le systeme
affiche de nouveau automatiquement la pression.
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5.3 MENU DE PROGRAMMATION

REMARQUE
Le module CPS indique a travers le symbole O-= I'état de modification du parametre.

REMARQUE

Appuyer sur la touche SET pour saisir les paramétres sélectionnés et sortir du mode de programmation.

REMARQUE

En appuyant sur la touche ESC, on sort du mode de programmation sans sauver les parametres modifiés.

J040

Le fonctionnement du module est programmable par 'intermédiaire d'une série de paramétres regroupés en 4 sous-menus:

HEURE/JOUR Permet d'introduire I'heure et le jour de la semaine.

ROTATION AFFICHEUR  Permet de tourner l'affichage des parameétres de 180°.

SET-POINT Permet de modifier le SET-POINT de pression de linstallation.
PARAMEK‘%&/S”A\/ANCES Permet d'introduire les parameétres de fonctionnement.

PARAMETRES Permet de modifier les parametres du systeme.
INSTALLATEUR(NIV.2) ~ Cette modification n'est pas conseillée car un dysfonctionnement peut se vérifier au niveau du systeme.

REMARQUE
Pour une configuration correcte, on conseille d'agir sur les parametres «avancés» et «installateur» lorsque la machine est
sous tension en conditions de STOP.

5.3.1PROGRAMMATION HORLOGE/DATE

REMARQUE
En phase de premiere installation, I'afficheur du module clignote pour indiquer la nécessité de mettre a
jour I'horloge interne.

REMARQUE
L'horloge est munie d’'une batterie en tampon pour maintenir 'heure et le jour pendant 24 heures
en l'absence de tension.

DESCR N
“ AFFICHEUR | PARAMETRE DESERIPTI mmm

HOUR Heure Heure du systeme 00:00 00:00 23:59

PROG. HEURE
DAY Jour de la semaine Jour de la semaine MO MO su

Pour accéder a la modification de I'heure, appuyer de fagon répétée sur la touche “"MODE" jusqu'a 'affichage du paramétre heure.

« Appuyer sur latouche SET pour  Appuyer sur MODE pour passer ala * Pour mémoriser les valeurs, appuyer
modifier 'heure et le jour HOUR modification du jour DAY sur latouche SET. Le symbole 10"
¢ Durant la modification des paramétres, ¢ Avec les touches, on peut modifier dls_parla[t, le sauvetage effect"ue s?ra

et . affiché a travers le message "REC’
le symbole O== sur lafficheur est le jour

pendant quelques secondes

illuminé .
« Avec les touches, on peut modifier . /’&pguyer sur MODE pour revenir
I'heure I'affichage de la pression

O®
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5.3.2 ROTATION AFFICHEUR

Pour accéder a la modification de I'afficheur, appuyer plusieurs fois sur la touche “"MODE" jusqu'a I'affichage du paramétre de rotation de
l'afficheur.
affiché a travers le message REC

* Appuyersurla touchg SET'pour entrer lafficheur de 180° pendant quelques secondes
dans(le meny d‘.e modification de la » Pour mémoriser les valeurs, appuyer « Appuyer plusieurs fois sur MODE pour
rotation de fafficheur sur la touche SET. Le symbole O—= revenir a l'affichage de la pression
¢ Durant la modification des paramétres disparait, le sauvetage effectué sera
le symbole Q== sur l'afficheur est
illuminé

* Lestouches permettent de tourner

VG

5.3.3 SET POINT

REMARQUE
Appuyer sur la touche STOP avant de modifier les parametres @
DESCR NOM

SET1 Set Point 1 Valeur de pression principale
SETPOINT SET2 Set Point 2 Valeur de pression secondaire
etromn (uniquement sélectionnable si le paramétre SET n=2) * * *

Pour accéder a ce menu, appuyer sur la touche SET puis la relacher:
¢ Durant la modification des paramétres e SET POINT 1: Pression souhaitée e SET POINT 2: Présent uniquement

de set point, le symbole O-=sur de l'installation, le module modifie sile module a été sélectionné pour

l'afficheur est illuminé la vitesse du moteur de maniére a fonctionner avec deux set point (SETn
« Avec les touches on peut modifier les maintenir la prESS|qn de l'installation =2"voir PARAMETRES AVANC‘ES ).

valeurs de pression la plus proche possible de la valeur Durant le réglage de ce parametre,

sélectionnée. Durant le réglage de passer ala programmation SET1 puis

ce parametre, le message "SET 1" est SET2

@ @ affiché al'écran

REMARQUE
Pour passer du SET1(Set-point1) au SET2 (Set-point2) appuyer sur la touche MODE.

Appuyer sur “SET" pour confirmer. Le symbole O-=disparait, le sauvetage effectué est affiché a travers le message “REC” pendant
quelques secondes. En présence de deux SET POINT, on peut sélectionner le set point souhaité par I'intermédiaire du contact
externe “S.P.” (voir schéma connexions électriques) ou I'horloge interne (voir chap. 5.3).

55



5.3.4 PARAMETRES AVANCES

REMARQUE
Appuyer sur la touche STOP avant de modifier les parametres @

Séquence de touches pour accéder au menu avancé touche enfoncée pendant 10 secondes

DESCR.

TPRE Unité de mesure Unité de mesure de la pression

SETN gg?_grg‘;\jﬁ Nombre de set point utilisés 1 1 XX
PARAETREES AVANCES  ROT ziiﬁ(i:?fanon Direction de rotation du moteur XXX POS NEG

COR Courant nominal* Courant nominal pompe (relevable sur la plaquette : In) In 1 16

etents ISt e temsemenioneos o o

*Valeurs sélectionnées par le constructeur.

Tenere premuto per 10° fino a quando
non compare il simbolo O

[

(O p—
— i
-

Ripetere le operazioni per ogni
giomo della setiimana

Controllo esterno

d
N

@ icsors i o ot

d
<

00:00 M;ﬁ %Ora di END

(A\ Corrente nominale dell'elettropompa a 400V
() S

e salva i parametr
St dets chave compare
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5.3.5 PARAMETRES INSTALLATEUR

REMARQUE

Appuyer sur la touche STOP avant de modifier les parametres.

Séquence de touches pour accéder au menu installateur,
derniere touche enfoncée pendant 10 secondes

* Durant la modification des paramétres,
le symbole O== sur l'afficheur est
illuminé

valeurs

¢ Avec les touches on peut modifier les

©

OO

¢ Avec la touche MODE on alterne les
différents paramétres

DESCR. N

TIPO Type pompe

Indique sila pompe fait partie d'un groupe ou s'il s'agit
d'une pompe individuelle, les valeurs possibles sont:

® SING: pompe individuelle
® PRI: pompe primaire ou master d'un groupe

® SEC: pompe secondaire ou slave d'un groupe

SING N.A.

* Pour mémoriser les valeurs, appuyer
sur la touche “SET". Le symbole O—=
disparait, le sauvetage effectué est
affiché a travers le message "REC”
pendant quelques secondes

N.A.

SCA Type échange

PARAMETRES
INSTALLATEUR

Sila pompe fait partie d'un groupe de pompes (PRI, SEC)
ce paramétre indique le mode d'échange pompes.
Les valeurs possibles sont:

® CHOT: Indigue que la premiére pompe qui démarre ala
demande en eau successive sera celle quia démarré
dans un second temps ou qui n‘a pas démarré au
cours du dernier cycle de fourniture. Dans ce mode de
fonctionnement, la deuxiéme pompe peut secourir la
premiére (mode BOOSTER).

CHO2: Indique que la premiére pompe qui démarre
alademande en eau successive sera celle quine
fonctionne pas encore au cours du dernier cycle
de fourniture. Dans ce mode de fonctionnement, la
deuxieme pompe ne peut pas secourir la premiére.

CHO3: Indique que la premiére pompe qui démarre
alademande en eau successive sera celle quia
fonctionné le moins (voir parameétre heures de
fonctionnement). Dans ce mode de fonctionnement,
la deuxieme pompe peut secourir la premiére (mode
BOOSTER).

CHO4: Indique que la premiére pompe qui démarre
alademande en eau successive sera celle quia
fonctionné le moins (voir paramétre heures de
fonctionnement). Dans ce mode de fonctionnement,
la deuxiéme pompe ne peut pas secourir la premiere.

CHO5: dans ce mode de fonctionnement, la premiere
pompe qui démarre est la pompe sélectionnée
comme primaire dans le paramétre «type pompe».
Dans ce mode de fonctionnement, la deuxieme
pompe peut secourir la premiére, mais la fonction
cyclique seraimpossible.

CHo1 CHO1

CHO5

INFF Fréquence minimum

Ce paramétre définit la fréquence minimum de rotation
du moteur.

30 20

40

SUPF Fréquence maximum

Ce parameétre definit la fréequence maximum de rotation
du moteur.

50 40

ANPF Facteur de réactivité

Ce parameétre definit la rapidité avec laquelle le moteur
répond aux variations de pression, plus la valeur
sélectionnée est basse plus la réponse du moteur est
rapide.

Déviation totale

SUPS
capteur

Ce paramétre définit la déviation totale du capteur.
(exprimée en bar).

30

INF S Zéro capteur

Valeur minimum lue par le capteur (zéro).

OFFP Offset capteur

Ce parametre sert a sélectionner un offset pour le
capteur de pression.

10,0
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DESCR. NOM

Intervalle de temps pendant lequel la pression doit
rester stable (+/- 0.1Bar)a un nombre de tours inférieur
ala fréquence moyenne darrét +10% pour provoquer le
démarrage du cycle darrét du moteur (secondes).

SPET Temps darrét 0 3 50

Ce paramétre indique la valeur a soustraire du set point
pour obtenir la pression de démarrage du moteur ; en
pratique, le moteur démarre quand la pression atteint la
valeur de set point moins la valeur de seuil (BAR).

DIFP Pression de seuil 0.3 0.1 05

Indique la pression minimum de linstallation en dessous
de laguelle une alarme de manque d'eau est généree. Si 0,5 0 1
elle est sélectionnee sur 0, cette fonction est invalidee.

Pression pour

ALLP
alarme eau

Temps d'attente entre la premiére mesure de manque
deau et la premiere tentative de redémarrage

RIP1 ler redémarrage automatique de linstallation (Minutes). Si ce parametre 1 0 1440
est sélectionné sur zéro le module neffectuera pas de
tentatives de redémarrage.
Temps d'attente entre le premier redémarrage et la

RIP2 2eredémarrage deuxiéme tentative de redémarrage automatique de 1 0 1440

linstallation (Minutes).

Temps diattente entre le deuxieme redémarrage et la
RIP3 3e redémarrage troisieme tentative de redémarrage automatique de 60 0 1440
linstallation (Minutes).

Temps dattente entre le troisieme redémarrage et la
RIP 4 4e redémarrage quatriéme tentative de redémarrage automatique de 720 0 1440
linstallation (Minutes).

Ce parameétre définit la fagon dont agit le mécanisme de
redémarrage ; sélectionné sur FIN apres la quatrieme
tentative, le module se met en état d'alarme définitif ;
sur CICL, apres la quatriéeme tentative le redémarrage
est tenté al'infini suivant l'intervalle spécifié pour la
quatriéme tentative.

RIPF Type redémarrages FIN FIN cicL
INSTALLATION

PARAMETERS

Temps d'attente aprés un redémarrage avant la fin du-
RIPT Temps d'intervention  quel la pression doit revenir au-dessus du seuil minimum
de manque d'eau. (secondes).

5 5 300

Heures de fonction- Nombre d’heures de fonctionnement de la pompe.

OREP N
nement Ce parametre est de lecture seulement.

N.A. N.A. N.A.

Paramétre quiindigue le temps de fonctionnement d'une
pompe. Lorsque cette valeur est atteinte, la pompe s'ar-
réte et démarre dans un second temps. Ce paramétre
est exprimé en minutes jusqua la valeur de 60 aprés quoi
il est exprimé en heures. La modalité différente est indi-
quée par la présence d'un “"H" pour les heures et d'un"M"
pour les minutes. Il doit étre sélectionné sur le primaire
en cas de groupe ou de pompes jumelées.

o
o

SCAT Temps d'échange 168

Modalité suivant laquelle les pompes salternent, lorsque
le parametre SCAT est atteint :
Modalité temps T1: Dabord la pompe active sarréte puis la deuxieme
d'échange pompe démarre
T 2: D'abord la deuxieme pompe démarre puis la pre-
miére pompe sarréte.

SCAS

Fréguence du PWM qui controle le moteur

e Fréquence PWH (exprimée en Khz)

Temps d'inactivité de la pompe. Lorsque ce temps
skest écoulé la pompe démarre pendant 15 secondes
alafréquence maximum, aprés quoi la fréquence
diminue graduellement jusqu‘a la fréquence minimum
sélectionnée. Ce parametre est exprimé en minutes
jusqua la valeur 60 apres quoi il est exprimé en heures,
la modalité différente est indiquée par la présence d'un
"H"pour les heures et d'un "M" pour les minutes.

TAB Anti-blocage
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5.4 DEMARRAGE MANUEL DU MOTEUR / AMORGAGE

Cette procédure est applicable quand on souhaite démarrer manuellement le systeme ou pour exécuter 'amorcage de la pompe. On
peut démarrer le moteur manuellement en appuyant sur les touches comme suit:

Séquence de touches lorsque la pompe est hors, derniére touche enfoncée pendant 10 secondes. ® @ @ @

La pompe reste sous tension aussi longtemps que la touche reste enfoncée. La fréquence s'affiche avec
lindication “ADS" (amorgage).

ATTENTION
Durant le démarrage manuel, le moteur tourne a la vitesse maximum et le contrdle de pression n'est pas actif ; par
conséquent, la pompe atteint sa pression maximum.

Q ATTENTION

Veérifier que le corps de la pompe contient de 'eau, pour éviter dendommager le joint de la pompe.

5.5 START / STOP MANUEL

On peut arréter la pompe manuellement en appuyant sur le bouton-poussoir START/STOP: dans cette condition, lafficheur indique en
les alternant le message STOP. Durant I'état de STOP, le module n'est pas opérationnel, 8 moins que la modalité anti-blocage ne soit
active (parametre TAB - paramétres installateur 5.3.4). Si elle est active, cette condition est signalée sur lafficheur par “abl”.

Séquence de touches START/STOP, enfoncer touche STOP @

ATTENTION
Pour sortir par la condition de STOP, appuyer de nouveau sur le bouton START/STOP.

CHAPITRE 6 ,
SIGNALISATIONS, ETATS D’ALARME ET ERREURS

6.1HISTORIQUE - EN MEMOIRE

Séquence de touches:

Appuyer sur la touche ESC pendant 5 secondes. @

Appuyer sur la touche MODE pour faire défiler le registre des erreurs

Appuyer sur la touche STOP pour afficher 'heure et le jour de I'événement (I'horloge doit étre correctement réglée) @

6.2 TABLEAU DES SIGNALISATIONS

DESCRIPTION ACTION

La condition se présente au premier démarrage

Signalisation du systéeme
LOGO PENTAIR dinitialisation du ou dans une condition de reset et de
systeme configuration groupe ou suite a une coupure de

. Attendre le temps nécessaire pour le changement
courant de longue durée. détat
La condition se présente en cas de coupure de .

courant de courte durée sur le module. Signale

Signalisation de

LOAD réinitialisation du 5 "
N le chargement des parameétres de configuration
systéeme . y
et le réglage de lharloge.
. - La signalisation est une condition de .
Signalisation 9 P Controllare stato del comando esterno di Inibit
INB fonctionnement générée par la commande

intervention inibit (es.: interruttore, galleggiante, pressostato).

externe qui ferme lentrée dinibit. (NO - NF).
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DESCR.
AFFICHEUR

DESCRIPTION

Rétablissement de la configuration.

ACTION

REC Signalisation de mémorisation parameétre.
Une remise a zéro de la carte sest produite. Elle est da
RST Signalisation de ala pression manuelle de la touche reset. Le module
remise a zéro totale. maintient toutes les informations enregistrées a
I'exception de la sélection de I'horloge (voir chapitre 7.2)
Demande de reset de la mémoire eeprom
RSE Reset memoria. (voir chapitre 7.2).
Le module revient aux sélections d'usine.
£36 Reset memoria esequito. Cohf\rmal_lon de la remise a zéro mémoire eeprom
(voir chapitre 7.2).
FAL Even(ud\f_me allarme. Signale la fin d'un événement dalarme.
(in memoria)
oN Pompa completamente in funzione. La pompe complémentaire fonctionne et le réglage
esten cours.
STB Standby pompa complementare. La pompe complémentaire est en standby.
6.3 TABLEAU DES ALARMES

DESCR.
AFFICHEUR

DESCRIPTION

ACTION

Alarme manque

La condition derreur de manque provisoire
deau intervient aumoment ot leau manque

Vérifier le niveau d'eau dans le réservoir de premiere
récupération ou la pression du réseau de distribution.

AOI[PWE2] deau - provisoire et ol le mécanisme des redémarrages a été Attendre lessai de redémarrage programmé ou appuyer
P activé. Le module est en attente deffectuerun  surle bouton-poussoir START/STOP pour redémarrer
redémarrage pour tenter de rétablir. manuellement.
Cette condition se présente au moment ou l'eau
vient a manquer et si le systéme de redémarrage
automatique n‘a pas été activé ou siles essais P . . . . .
A . s - Verifier le niveau d'eau dans le réservoir de premiere
de redémarrage automatique ont été effectués ) o : A R
Alarme manque A . . récupération ou la pression du réseau de distribution.
A02 . PR sans parvenir a rétablir le fonctionnement du .
deau - définitive N L . Appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP pour
systéme. Cette condition d'alarme ferme le N N
. redémarrer manuellement le systeme.
contact J3 sur la carte de puissance pour la
signalisation externe éventuelle (lampe d'alarme,
sirene, etc.
. o . Contrdler que le transducteur de pression est
Cette signalisation se présente quand la carte P A
Alarme transducteur A N s o . correctement raccordé. Si lerreur se présente de
A03 de contrdle ne parvient pas a identifier le signal

de pression

du transducteur de pression.

nouveau, contacter le centre dassistance le plus
proche,

Alarme surchauffe
module

Cette signalisation se présente quand le module
interne atteint une température excessive

durant le fonctionnement normal (100°C[ PWE2]).

Durant cette phase |'électropompe continue
afonctionner a vitesse réduite en signalant
une panne du systéme de ventilation forcée.
Les ventilateurs de refroidissement sont
commandeés a la vitesse maximale tandis que la
fréquence maximale de fonctionnement de

la pompe diminue progressivement (jusqua un
maximum de 5Hz par rapport a la frequence
maximale predéfinie).

AO4

Cette signalisation se présente quand la carte
de controle reléve la température maximale
admise (120°C).

Vérifier le fonctionnement correct des ventilateurs de
refroidissement et/ou la présence de corps étrangers
ou de saleté empéchant le refroidissement correct

et vérifier la température ambiante. La signalisation
est automatiquement rétablie lorsqu'une température
correcte de travail est atteinte (85°C).

60



6.4 TABLEAU DES ERREURS

DESCR.

AFFICHEUR

DESCRIPTION

ACTION

Apparait dans I'historique erreur quand il n'y a

EOO Aucun événement . L
pas derreurs a signaler.
Par défaut générique Cette condition signale que le systéme est en Pour tenter de sortir de cette condition derreur,
EO1 A 9 q 9 q 4 appuyer sur la touche START/STOP. Si lerreur persiste,
(en mémoire) panne ou une erreur interne. . ;
contacter lassistance technique.
On obtient la condition derreur interne en Dans cette condition derreur il tente de rétablir le
présence d'un probleme relevé sur la carte de fonctionnement normal au bout de quelques minutes.
. puissance. Durant I'état derreur, le module n'est  Cette procédure est répétée automatiquement
Erreurinterne ot TS N . .
EO02 temporaire pas opérationnel. Cette condition d'alarme plusieurs fois. Pour tenter de sortir manuellement de
P ferme le contact J3 sur la carte de puissance cette condition d'erreur, appuyer sur la touche START/
suite & léventuelle signalisation externe (lampe ~ STOP. Silerreur persiste, contacter [assistance
dalarme, siréne, etc.). technique.
" " . : Pour tenter de sortir manuellement de cette condition
Erreurinterne, On obtient la condition derreur définitive sila N -
EO3 e N . . derreur, appuyer sur la touche START/STOP. Si lerreur
définitive condition d'erreur temporaire persiste. nersiste
Cette condition derreur se présente quand
la carte de contréle ne parvient pas a Couper le courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne,
E04 Erreurde communiquer avec la partie de puissance. Cette apres quoi, mettre de nouveau le systeme sous tension.
communication condition dalarme ferme le contact J3 sur la Sila condition d'alarme se présente de nouveau,
carte de puissance pour la signalisation externe  contacter le centre d'assistance le plus proche.
éventuelle (lampe dalarme, siréne, etc.).
é I
Cette erreur se presente quanq © couran_t Couper le courant et attendre que la DEL LINE
absorbé par le module est supérieurau tripledu . " - "
. o . s'éteigne. Vérifier que la pompe tourne librement et
courant nominal. Cette condition peut étre due . .
. . éventuellement enlever les corps étrangers éventuels
EO5 Erreur de surtension aublocage de la pompe par des corps étrangers. ) A
s ) qui empéchent le fonctionnement correct. Mettre de
Cette condition d'alarme ferme le contact J3 : - :
N e nouveau sous tension. Si lerreur persiste, contacter le
sur la carte de puissance pour la signalisation s
" N centre d'assistance le plus proche.
externe éventuelle (lampe d'alarme, siréne, etc.).
Cette condition derreur se présente quand la
tension d'alimentation est inférieure de 20% i
o8 Erreur de soustension,  ala tension minimale prévue (400V). Cette Appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper
provisoire condition d'alarme ferme le contact J3 sur la le courant et attendre que la DEL LINE séteigne, apres
carte de puissance pour la signalisation externe ~ uoi, mettre de nouveau le systéme sous tension pour
eéventuelle (lampe dalarme, siréne, etc.) le redémarrage.
N — Silerreur se présente de nouveau, contacter le centre
Erreur de soustension, On o_l)tlenF ;e‘lt_e condition rlle_rreu‘r de sous- dassistance le plus proche.
EO7 PPN tension définitive sila condition derreur
deéfinitive . N
temporaire persiste.
Cette condition derreur se présente quand
la tension dalimentation dépasse de 20% Dans cette condition d'erreur, le module tente de
£08 Erreur de surtension, la tension maximale prévue (500V). Cette rétablir le fonctionnement normal au bout d'une minute,
provisoire condition d'alarme ferme le contact J3 sur la cette procédure se répéte jusqua cing fois. Appuyer
carte de puissance pour la signalisation externe  sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper le
éventuelle (lampe dalarme, siréne, etc.). courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne, aprés
quoi, mettre de nouveau le systéme sous tension pour
. On obtient cette condition d'erreur de surtension le redémarrage. Silerreur se présente de nouveau,
Erreur de surtension, PP e " B .
EO0S definitive définitive si la condition de surtension contacter l'assistance technique
temporaire persiste.
£10 Absence de courant Cette condition est signalée aprés une absence
(en mémoire) de courant.
Appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper
. Cette condition signale une mauvaise absorption le courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne, aprés
Erreur de cohérence s . . .
EN courant de courant du moteur par rapport a I'état de quoi, mettre de nouveau le systéme sous tension pour
fonctionnement. le redémarrage. Si lerreur se présente de nouveau,
contacter le centre d'assistance le plus proche.
Attendre quelques minutes. Si la signalisation persiste,
Cette condition signale un probleme de appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper
E12 Erreur de mémoire rétablissement des parametres saisis. Certaines le courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne, aprés

sélections pourraient étre perdues. quoi, mettre de nouveau le systeme sous tension pour

le redémarrage

61



DESC
AFFICHEUR DESCRIPTION ACTION

Cette erreur se présente quand la carte Appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper
de controle ne parvient pas a configurer le courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne, aprés
. . correctement la partie de puissance. Cette quoi, mettre de nouveau le systéme sous tension pour
E13 Erreur de configuration o y , o i
condition d'alarme ferme le contact J3 sur la le redémarrage. Silerreur se présente de
carte de puissance pour la signalisation externe  nouveau, contacter le centre d'assistance le plus
eéventuelle (lampe dalarme, siréne, etc.). proche.
Appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper
. le courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne, aprés
. Cette erreur se présente quand une erreur non . . .
E99 Erreur non définie ) . P quoi, mettre de nouveau le systéme sous tension pour
prévue sest vérifice. . e .
le redémarrage. Si lerreur se présente de nouveau,
contacter le centre d'assistance le plus proche.
Appuyer sur le bouton-poussoir START/STOP ou couper
le courant et attendre que la DEL LINE s'éteigne, apres
Cette signalisation est relative aux groupes de quoi, mettre de nouveau le systeme sous tension pour
Erreur de : o . N N .
485E pompes et se présente quand les dispositifsne e redémarrage. Contréler le cable de communication

communication N n i . -
communiguent pas correctement. parmiles différentes électropompes. Silerreur se

présente de nouveau, contacter le centre dassistance
le plus proche.

CHAPITRE 7 ,
REMISE A ZERO ET SELECTIONS D'USINE

7.1 REMISE A ZERO GENERALE DU SYSTEME

ATTENTION

Ne I'enfoncer qu'en dernier recours pour redémarrer le systeme.

Il provoque une remise & zéro générale du module et recharge les valeurs sélectionnées et mémorisées sur leeprom. Ne I'enfoncer quen
dernier recours pour redémarrer le module. Si pour une raison quelconque le module se bloque, attendre environ 10 secondes aprés
quoi le module effectue automatiquement une remise a zéro générale. Sil'on ne parvient pas a rétablir le fonctionnement avec cette
touche, s'adresser a un centre d'assistance.

Séquence de touches pour la remise a zéro appuyer sur la touche SET pendant 20 secondes. @

7.2 RETABLISSEMENT DES SELECTIONS D'USINE

ATTENTION

Toutes les valeurs par défaut seront chargées et toutes les valeurs précédentes sélectionnées seront effacées.

On peut ramener les paramétres aux valeurs d'usine en effectuant une séquence de touches.

Séquence de touches pour le rétablissement des sélections:
FLECHE EN BAS, ESC, FLECHE EN BAS, ESC, FLECHE EN BAS, ESC enfoncé pendant 10 secondes.

VICIVIGVIS)

Appuyer sur la touche SET pour confirmer le reset. @

7.3 VERSION LOGICIEL

Séquence de touchespour afficher la version du logiciel, FLECHE EN HAUT pendant 5 secondes. @

62



CHAPITRE 8
TABLEAUX ET PLANS

8.1 PLAQUE DES DONNEES

G20 o

‘ Drive PA01 §_@
»{9 PENTAIR 1Ph 23UV~ 50/60 Hz c E;
® P11,65 kW 10,TA = @
STA-RITE CLF IP X | -
Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump \@
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 I/1° Hmax 67 m =
CPS10/DHI 27 P20.9 1AW in 24 =
: Liquid ter+p.:90 °C max | =
1) Type d'électropompe 7) Classe d'isolation et mesure de 12) Tension d'alimentation
protection

2) Débit maximum en I/min

3) Puissance nominale (P2)

4) Température maximum du liquide
5) Courant nominal

6) Hauteur d'élévation maximum en m

13) Nombre de phases
8) Courant absorbé

14) Puissance absorbée (P1)
9) Date et année de production

10) Fréquence

11) Version logiciel
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8.2 INSTALLATION SOUS LA CHARGE D'EAU

POTOS0TeTe00 LaSe 0%
93000000000 02050205 B
-.‘é.‘.‘.&’.’.‘.‘.‘.-l

-
10 g é @
1) Cuve ou réservoir 5) Réservoir/autoclave 8 membrane 8) Tuyau flexible
(81/min.)

2)Flotteur 9) Clapet de retenue

6) Manometre
3)Vanne d'interception 10) Filtre

7) TTransducteur de pression
4) Conduite de refoulement 11) Electropompe avec convertisseur

64



8.3 INSTALLATION AU-DESSUS DE LA CHARGE D'EAU

4 3563@/

b
& A

1) Cuve ou réservoir
2)Flotteur
3)Vanne d'interception

4)Conduite de refoulement

5) Réservoir/autoclave 8 membrane 8) Tuyau flexible
(81/min.)

9) Clapet de retenue
6)Manometre
10) Filtre
7) TTransducteur de pression
n) Electropompe avec convertisseur

En cas d'installation au-dessus de la charge d'eau, assurer une inclinaison correcte de la conduite d'aspiration, afin que l'air présent
dans la conduite puisse étre acheminé par la conduite de refoulement.
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8.4 SCHEMA DES CONNEXIONS - CARTE DE CONTROLE

RS-485 — Port de communication;

INI — Entrée INIBIT : Contact
externe NF;

S.P. — Set Point externe (EXT):

contact NO;

NTC — Entrée sonde NTC pour
contrdle températures;

TRASD. — Entrée 0+Volts pour
transducteur de pression.

+ — Positif

- — Negatif

D — Signal

0o
]

RS—485 =~

BB

INI -~
S.P. -
NTC =~

:
O lo-

”%élééléﬁ
@
88 I 3

%3

Bgeasg—
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[]
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O
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KAPITEL1
EINLEITUNG

1.1 TYPOGRAFISCHE KONVENTIONEN

ACHTUNG
A Die Angaben "Achtung" geben jene Verfahren an, deren verfehlte oder teilweise Beachtung Schéden an der Maschine oder an
damit verbundenen Geraten verursachen kann.

GEFAHR
A Die Angaben "Gefahr" geben jene Verfahren an, deren verfehlte oder teilweise Beachtung das Risiko elektrischer Schlage mit
sich bringt.

BEMERKUNG
Die Angaben "Bemerkung" enthalten wichtige Informationen, hervorgehoben auBerhalb des Textes, worauf sie sich
beziehen.

1.2 ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Mit dem vorliegenden Handbuch méchte PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L.die nétigen Informationen fir die Installation, den Gebrauch
und die Wartung des CPS Inverters geben, der mit einer Elektropumpe Sta-Rite gekoppelt ist.

ACHTUNG
A Ein unrichtiger Gebrauch kann geféahrliche Schaden an der Maschine oder an den Geraten sowie den Verlust der Garantie
bewirken.

Das CPS-Modul hat Dreiphasenspeisung und steuert eine Dreiphasenpumpe mittels der Ablesung des Drucks des am Saugsammelrohr
montierten elektronischen Transduktors. Das Modul gestattet es der bedienenden Person, die verschiedenen Funktionen des Systems
mittels einer Tastatur und eines LCD Displays zu wahlen, die darauf angebracht sind.

BEMERKUNG
Das vorliegende Handbuch betrifft die Arbeit mit dem Standardtyp.

1.3 VERIFICHE PRELIMINARI

BEMERKUNG
Eine eventuelle Originalverpackung fir einen eventuellen kiinftigen Transport der Maschine aufbewahren.

« Die Integritat der Verpackung  Kontrollieren, ob die erhaltene * Ist die Maschine nicht konform oder
kontrollieren Maschine der bestellten entspricht beschadigt, kontaktieren Sie PENTAIR
¢ Die Verpackung 6ffnen und die ¢ Kontrollieren, ob die Maschine keine INTERNATIONAL S.AR.L. ader den

Wiederverkaufer innerhalb und nicht
spéter als 10(zehn) Tage seit dem
Datum des Erwerbs

Maschine entnehmen Schéaden aufweist
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KAPITEL 2
TECHNISCHE CHARAKTERISTIKA

BEMERKUNG
Fir die Elektropumpe verweisen Sie auf die Informationen in den besonderen Handbichern.

ACHTUNG
Verwenden Sie das Produkt nicht in der Umgebung von Sauren, korrosivem Gas und/oder entziindlichem Material.

ACHTUNG
Verwenden Sie die Elektropumpe nicht, um gefahrliche Flissigkeiten zu bewegen.

2.1GRENZEN DES EINSATZES

Der CPS kann in der Druckgruppenkonfiguration mit maximal 8 elektronischen Einrichtungen der Serie CPS3 kommunizieren und
interagieren. CPS entspricht den EN 61800-3 Bestimmung tber die elektromagnetische Vertraglichkeit. In besonderen Fallen kénnten
einige Zusatzkomponenten (z. B. Filter usw.) erforderlich sein, um die elektromagnetischen Stérungen zu begrenzen. Fiir weitere
Informationen kontaktieren Sie den Kundendienst. Der Betrieb dieser Wasserpumpe bei unterschiedlichen Betriebspunkten kann
effizienter und wirtschaftlicher sein, wenn sie z. B. mittels einer variablen Drehzahlsteuerung gesteuert wird, die den Pumpenbetrieb an
das System anpasst.

Informationen zum Effizienzreferenzwert sind unter www.europump.org/efficiencycharts abrufbar.

Umgebungstemperatur: Maximaler Betriebsdruck: konsultieren ¢ Maximale Ausgangsleistung:
von +0°C bis +50°C Sie das besondere Handbuch der 5,5 kW 7.5 kW
Elektropumpe

Temperatur der gepumpten ¢ Maximaler Nennausgangsstrom:

Flussigkeit: konsultieren Sie Speisungsspannung Inverter: N5A 16A

g?:klzreossgriz;e Handbuch der 3x380-500 Vac « Wellenform: Sinusoidtyp
Ausgangsspannung Inverter: ¢ Eingangsfilter: entspricht EMC

CPS Schutzgrad: IP55 3x380-500 Vac Ricpoae Ler: entsprt

Eingangsfrequenz: 50/60 Hz

Schutzgrad System:
IP55 (wenn auf Motoren mit Grad IP55
oder héher installiert)

2.2 MERKMALE DER EINGANGSSIGNALE

Drucktransduktor (im Lieferumfang enthalten):

* Druckbereich: geeignet fur die ¢ Anschluss: ¥4 mannlich  Elektrischer Stecker:
maximale Forderhéhe der Pumpe ausziehbar, mit 2 m Kabel geliefert

* Ausgangssignal:da0abV

KAPITEL 3
INSTALLATION

ACHTUNG
Die Installation ist durch erfahrenes und qualifiziertes Personal auszufiihren.

ACHTUNG
Verwenden Sie angemessene Schutzgerate gemal den Normen zur Unfallverhitung.

ACHTUNG
Beachten Sie die geltenden Vorschriften tber Sicherheit und Unfallverhiitung genau.

Lesen Sie die Bedienungs- und Wartungsanleitung der Pumpe.
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3.1MONTAGE DES CPS AN DER PUMPE
Verwiesen wird auf Abb. am Ende des Handbuchs (pag. 155).

3.2 MOTORKUHLUNG

Die Kiihlung von Motor und Elektronik durch die Einhaltung folgender SicherheitsmaBnahmen sicherstellen:

Die Pumpe in einem beliifteten « Die Raumtemperatur darf 50°C nicht * Tenere pulite le alette di

Raum installieren, um somit eine Uberschreiten raffreddamento e il ventilatore
ausreichende Kiihlung des Motors und

der Elektronik zu garantieren

3.3 HYDRAULISCHER ANSCHLUSS

Das System kann mit direkter Verbindung zu einer Wasserleitung verwendet werden oder durch Ansaugen
von einem Vorratstank (s. Kap 8.2 - 8.3)

ACHTUNG
Fiir den Anschluss an die Wasserleitung sind die értlichen Vorschriften genau zu beachten.
Q ACHTUNG

Kontrollieren Sie, ob die Summe aus Ansaugedruck und maximalem Druck der Elektropumpe die fiir die Anlage zulassigen
maximalen Werte nicht (ibersteigt.

TANK

Befolgen Sie die Angaben im Gebrauchs- und Wartungshandbuch der verwendeten Elektropumpe.
Die Verwendung eines Schwimmers ist mdglich, um das System zu desaktivieren (um die Entleerung des Systems zu vermeiden).

3.4 DRUCKTANK (EXPANSIONSGEFASS)

ACHTUNG
Kontrollieren Sie, ob der maximale Druck des Tanks in der Lage ist, den maximalen Druck der Anlage zu unterstiitzen

Es muss druckseitig ein ExpansionsgeféB von wenigstens 8 | installiert werden, um das kontinuierliche Durchlaufen der Elektropumpe
zu unterbinden. Kontrollieren Sie den Vorspannungsdruck des Tanks, bevor Sie ihn an die Anlage anschlieBen: dieser Wert muss 0,5/0,8
bar unter dem Arbeitsdruck liegen (unterer SETPOINT).

3.5 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS ELEKTROPUMPE

GEFAHR

Vergewissern Sie sich, ob alle Anschliisse spannungslos sind.

GEFAHR
Stecken Sie immer das elektrische Speisekabel aus, bevor Sie Tatigkeiten an den elektrischen oder mechanischen Teilen
der Elektropumpe vornehmen.

GEFAHR
Wenn Sie das Speisekabel ausgesteckt haben, warten Sie, bis das LED LINE erlischt (etwa 2 Minuten), damit sich die
Kondensatoren entladen kdnnen, bevor Sie Arbeiten am CPS ausfihren.

ACHTUNG
Fuhren Sie die elektrischen Anschllsse gemaB den geltenden ortlichen Bestimmungen aus.
ACHTUNG

Der Installateur hat sich zu vergewissern, dass die Anlage fir elektrische Speisung mit einem effizienten Erdungssystem
nach den geltenden Vorschriften versehen ist.

s d
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Zum Anschluss der Maschine an das Stromnetz wie folgt vorgehen:

Die Pumpe an einen externen
Netzschalter mit einem
Kontaktabstand von mindestens 3 mm
anschlieBen

.

Die Pumpe benétigt einen
Erdungsanschluss und ist gemaB
der 6rtlichen Bestimmungen gegen
indirekte Kontakte zu schiitzen

Wenn an der Stromversorgungsleitung
der Pumpe ein FI-Schalter eingebaut
ist, muss dieser fir die

BEMERKUNG

Q

¢ Anwendung geeignet sein. Auf
keinen Fall darf ein FI-Schalter vom
Typ B verwendet werden. Bei der
Auswahl eines FI-Schalters ist der
Gesamtfehlerstrom aller Elektrogerate
der Anlage zu beriicksichtigen

Sicherstellen, dass die Netzspannung
3~380-500 Vac, 50/60Hz betragt
* Den Stecker am Stromkabel des

Motors an die Steckerbuchse des CPS
anschlieBen

3.6 ALLACCIAMENTO ELETTRICO AL GRUPPO DI PRESSIONE

GEFAHR
GEFAHR
trennen.
GEFAHR

ACHTUNG

ACHTUNG

A
A
A
A
A

Sicherstellen, dass alle Anschlisse spannungsfrei sind.

6 -9 mm
2
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21 mm |~5 mm
I
6-9mm
—
9-12mm

Die Netzstromversorgung an die
Klemmen1, 2, 3und —==

der noch nicht verwendeten
Steckerbuchse anschlieBen

Die Steckerbuchse der
Netzstromversorgung an den Stecker
am CPS anschlieBen

In besonderen Féllen kdnnte einige
Zusatzkomponenten (z. B. Filter
usw.) erforderlich sein, um die
elektromagnetischen Stérungen zu
begrenzen

Bei der ersten Inbetriebsetzung oder nach einem Iangeren Fehlen der Zufuhr von elektrischem Strom kann das Display
blinken; dies bedeutet, dass die interne Uhr gestellt werden muss (s. Kap. 5.3.1).

Vor der Ausfiihrung von Tatigkeiten an den elektrischen oder mechanischen Teilen der Druckeinheit stets das Stromkabel

Nachdem das Stromkabel getrennt wurde, warten, bis die LED LINE erlischt (circa 2 Minuten), damit sich die Kondensatoren
vor Eingriffen am CPS Modul entladen kénnen.

Die elektrischen Anschlisse sind gemé&B den 6rtlichen Bestimmungen durchzufihren.

Der Installateur hat die Aufgabe sicherzustellen, dass die Stromversorgungsanlage iiber ein wirksames und mit den
geltenden Bestimmungen tbereinstimmendes Erdungssystem verfiigt.
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¢ RS-485 — Kommunikationsport;

) "G,
o INI — Eingang INIBIT AuBerer JEE?;
Kontakt NC oder NO fir die = H1
START/STOP Steuerung; s %ﬂ
e S.P.  — Steuerung Set-Point extern '"L—» |" 53
(EST): Kontakt NO; o) i“i
we, | O &
« TRASD. — Eingang 0+5V fiir i el

Drucktransduktor

+ — Positiv

- — Negativ

D — Signal
(s
IEER:
i

Sind die externen INI und SP vorhanden, kénnen Sie diese nur an die Master (PRI) anschlieBen. AuBerdem funktionieren sie auch als
Steuerung fir die Slave.

KAPITEL 4
FUNKTIONEN

4.1 BESCHREIBUNG DES PRODUKTS

4.1.1 ELEKTROPUMPE

Das System besteht aus einer Elektropumpe und einem elektronischen Kontrollsystem (Inverter), wodurch der Druck in der Anlage
konstant werden kann, indem die Drehgeschwindigkeit des Motors der Elektropumpe reduziert oder erh6ht werden kann.

Féallt der Druck der Anlage unter den eingestellten Wert, so startet das Modul die Pumpe, um den Druck des Setpoints
wiederherzustellen; die Rotationsgeschwindigkeit der Pumpe variiert in Abh&ngigkeit vom Wasserbedarf, d. h., bei erhéhtem Bedarf
gibt es eine erhéhte Geschwindigkeit bis zum Erreichen der maximalen eingestellten Geschwindigkeit.

Vermindert sich der Wasserbedarf, so reduziert sich auch die Geschwindigkeit der Pumpe bis zum Erreichen

der minimalen eingestellten Geschwindigkeiten, wonach, wenn es keine neuen Druckabfall (d. h. neuen

Wasserbedarf) gibt, die Pumpe bis zum Beginn eines neuen Zyklus auf Standby steht.
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4.1.2 DRUCKEINHEIT

0

Sollte der Anlagendruck unterhalb die eingestellte Schwelle abfallen, startet das Modul die erste Pumpe (Master - PRI ,P*), um den Set-
Point Druck wieder herzustellen; die Rotationsgeschwindigkeit der Pumpe variiert in Abhéngigkeit der Wassernachfrage. Je héher der
Bedarf, desto héher ist auch die Geschwindigkeit. Dies gilt bis zum Ereichen der eingestellten Hochstgeschwindigkeit. Sollte die Anlage
danach noch eine weitere Leistungssteigerung fordern, aktiviert das Modul die zweite, dann die dritte bis nten

Pumpe (Slave - SEC “S") wobei zum Erhalt eines stabilen Drucks auf den Hilfsmodus geschaltet wird. Mit abnehmender Wassernachfrage

BEMERKUNG
Die CPS Kontrollen der Einheit konfigurieren sich automatisch als MASTER (PRI - P) und SLAVE (SEC - S). Alternativ hierzu
lassen sich die Kontrollen durch die "erweiterten Parameter” konfigurieren.

verringert sich die Geschwindigkeit der zuletzt in Betrieb gesetzten Pumpe, bis sich diese schlieBlich ausschaltet. Durch das Modul
bleibt die zuerst in Betrieb gesetzte Pumpe bis zum Erreichen der eingestellten Mindestgeschwindigkeit in Funktion. Sofern keine
erneute Druckverringerung erfolgt (also neue Wassernachfragen), kommt die Pumpe dann zum Stillstand.

Beim néchsten Starten kann die Einschaltreihenfolge der verschiedenen Pumpen je nach gewéhltem Betriebsmodus variieren (siehe

genauere Erklarungen weiter vorn).

Wenn die laufende Pumpe aufgrund einer Stérung stillgesetzt wird, ersetzt das System diese Pumpe im Bedarfsfall durch eine andere
Pumpe der Einheit. Handelt es sich bei der von einer Stérung betroffenen
Pumpe um die MASTER-Pumpe, wahlt das System nach dem Zufallsprinzip automatisch eine neue MASTER-Pumpe und Ubertragt dieser
die Steuerung aller Hauptfunktionen. Als MASTER-Pumpe wird nur eine der an den Sensor angeschlossenen Pumpen gewahit.

Das System verflgt Gber finf Funktionsmodi:

Zyklischer Betrieb. Dies bedeutet,
dass sich bei der nachfolgenden
Wassernachfrage die Pumpe
einschaltet, die nicht gestartet bzw.
als zweite gestartet ist. Auf diese
Weise Ubernimmt die zweite Pumpe
gegenlber der ersten eine Art
Hilfsfunktion (Modus BOOSTER - CH1
siehe Kap. 5.3.4)

Wechselbetrieb (CH2): Die zwei
Motoren laufen abwechselnd,

was bedeutet, dass sie sich bei
Djedem nachfolgenden Start oder
nach einer gewissen Zeit auf die

im Men( Parameter Installateur
festgesetzte Art abwechseln (siehe
Kap. 5.3.4: CH2, SCA T und SCA S).
In diesem Betriebsmodus arbeitet
nur eine Pumpe, die anderen sind
im Ruhemodus und laufen nie zur
Unterstiitzung der ersten Pumpe an.
Wenn die laufende Pumpe aufgrund
einer Storung stillgesetzt wird, wird
sie automatisch durch eine andere
Pumpe ersetzt

BEMERKUNG

einstellen.
BEMERKUNG

BEMERKUNG

04040

Zyklisch mit Betriebsstunden (CH3):
Zeigt an, dass die erste Pumpe, die bei
der nachsten Anforderung von Wasser
in Betrieb genommen wird, diejenige
ist, die weniger gearbeitet hat (siehe
Parameter Betriebsstunden). Auf diese
Weise kdnnen die anderen Pumpen

die erste Pumpe unterstitzen (Modus
BOOSTER - CH3, siehe Kap. 5.3.4)

Wechselmodus mit Betriebsstunden
(CH4): Der Motorenbetrieb basiert

auf den geleisteten Betriebsstunden.
Die Motoren wechseln sich nach

einer gewissen Anzahl an im Meni
Parameter Installateur festgesetzten
Betriebsstunden ab (siehe Kap. 5.3.8:
CH4, SCA T und SCA S). Sollte die in
Betrieb befindliche Pumpe aufgrund
eines Defekts zum Stillstand kommen,
wird sie automatisch durch eine
andere Pumpe ersetzt. In diesem
Betriebsmodus kann die zweite Pumpe
der ersten keine Hilfe leisten

Bei unterbrochener Stromversorgung bleibt die Pumpeneinstellung abgespeichert.

¢ Jockey (CH5): Auf dieses Weise startet

zuerst die im Parameter ,Pumpentyp”
als Hauptpumpe eingestellte

Pumpe. Unabhangig von den
Ausschaltbedingungen kann in diesem
Betriebsmodus die zweite Pumpe der
ersten zu Hilfe eilen (Modus BOOSTER -
CH5 siehe Kap. 5.3.4)

Die Betriebsmodi lassen sich durch die Parameter des Ments Installateur auf dem als Master (PRI ,,P*) arbeitenden Motor

Zur Garantie einer korrekten Konfiguration bei bestehender Stromversorgung und STOP-Bedingung auf die Parameter des
Mends Installateur (Liv. 2) einwirken.
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KAPITEL 5
PROGRAMMIERUNG

5.1 BESCHREIBUNG DES KONTROLLFELDS

Das Kontrollfeld wird in Abb. 1gezeigt.

r

l Anzeige: Tag/Uhrzeit/Druck/Alarme/
Fehler/erweiterte Parameter/Frequenz/
Strom/Pumpenstatus.

l Anzeige des Zugriffs auf die erweiterte

Programmierung.

MaBeinheit des anzeigten Parameters.

1 Alarmanzeige fir Temperatur.
Adresse des Moduls
(primar/sekundar).
Taste START/STOP/Reset.

Taste zur Bestétigung der
ausgefihrten Anderungen.

!
Taste, umin der Phase der Einstellung
I die ausgefiihrten Anderungen zu
annullieren.

’—- Taste zur Anderung der Parameter.

¢ Tastezur Anderung der Anzeige.

Symbol zur Anzeige der
Steuerungsarte.

Angabe angezeigter SET-POINT.

LED Funktion(grin)
Alarm/Fehler (rot).

LED Linie griin.

5.2 DISPLAY INFORMATIONEN

Grafische Anzeige der dem Motor
gelieferten Frequenz.

Wahrend des normalen Betriebs (d.h., wenn kein Alarm vorliegt) kénnen durch Driicken der Taste MODE auf dem Display folgende

Anzeigen abwechselnd dargestellt werden:

1. BAR/PSI - Druckanzeige
¢ Aktueller Druck, Anzeige auf den
groBen Displayziffern

o Aktuell aktiver Set-Point (Set 1oder
Set 2), Anzeige auf den kleinen
Displayziffern

¢ Symbol der Steuerungsart

e Fiir den Druck verwendete Messeinheit
(bar oder PSI)

2. Hz - Motorfrequenz

¢ Aktuelle Pumpenfrequenzin Hz
e Grafische Darstellung der Frequenz

Grafische Darstellung der Frequenz

Anzeige des Zustands von Master (P)
oder Slave (S), nur zur Konfiguration
der Einheit

6.5

BAR

-
Meldung beziiglich des Fehlens des -
SLNS-Sensors nur fr Slave in der " SET1 E
Gruppenkonfiguration
Anzeige der

Gruppenkonfigurationsadresse "Inn"

Messeinheit

50
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3. A - Aufgenommene Stromstarke

« Von der Pumpe aufgenommene * Grafische Darstellung der Frequenz
Stromstérke in Ampere « Messeinheit

4. HH:MM:SS - Zeit

« Ander Pumpe eingestellte Zeit « Grafische Darstellung der Frequenz — \ON

+ Wochertag = 10:36:50

5. Displayposition

"UP" oder "DOWN"- Displayausrichtung o Grafische Darstellung der Frequenz

"ROTD" - Anzeige des
Displaypositionsmenis

ROTD
6. Zustand der Zusatzpumpe (nur Einheit)
¢ "STB" die Zusatzpumpe steht auf ¢ Grafische Darstellung der Frequenz
Standby * “STOP" Die Zusatzpumpe/n (Slave)
* "ON"die Zusatzpumpe ist steht/stehen S I B
eingeschaltet und reguliert * “PRG" Die Zusatzpumpe (Slave) steht
e <Alarm- oder Fehlercode> die und wird programmiert
Zusatzpumpe steht auf Alarm (siehe o “NSxx” Slave-Anzahl NS02 HO000

Kap. 6 fir die Beschreibung der Alarm-
ode Fehlercodes) ¢ "HOOQ" Betriebsstunden der Pumpe

Zur Anzeige des Zustands der Zusatzpumpen driicken. ®

Der Standardparameter ist der Druck (BAR oder PSI); nach 10-mintitiger Anzeige eines der Parameter wird
vom System automatisch wieder der Druck angezeigt.
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5.3 PROGRAMMIERUNGSMEN)

BEMERKUNG
Das CPS Modul gibt mit dem Symbol O== des Status der Anderung des Parameters an.

BEMERKUNG

Die Taste SET driicken, um die eingestellten Parameter zu registrieren und dann den Programmiermodus verlassen.

BEMERKUNG

Driicken Sie die Taste ESC, um den Programmiermodus zu verlassen, ohne die abgeénderten Parameter zu speichern.

J4040

Das Funktionieren des Moduls Iasst sich durch eine Serie von Parametern programmieren, die in 4Untermentis aufgeteilt sind:

MENUTYP BESCHREIBUNG

ZEIT/TAG Erméglicht die Eingabe von Uhrzeit und Wochentag.

DISPLAYDREHUNG Die Parameteranzeige kann um 180° gedreht werden.

SET-POINT Erméglicht die Veranderung des SET-POINTS fur den Anlagendruck.
ERWARTET;IE F],)ARAMETER Ermdglicht die Eingabe der Betriebsparameter.
PARAMETER Ermaglicht die Veranderung der Systemparameter.

INSTALLATEUR(NIV.2) Von der Anderung wird abgeraten, da sie eine Systemstorung hervorrufen kann.

BEMERKUNG
Q Zur Garantie einer korrekten Konfiguration empfiehlt es sich bei bestehender Stromversorgung und STOP-Bedingung auf
die Parameter "erweitert" und "Installateur” einzuwirken.

5.3.1PROGRAMMIERUNG UHR/TAG
BEMERKUNG
Bei der Erstinstallation blinkt das Display des Moduls, um zum Einstellen der internen Uhr aufzufordern.

BEMERKUNG
Die Uhr ist mit einer Stiitzbatterie ausgeriistet, um 24 h lang ohne Spannung Zeit und Tag anzeigen zu kénnen.

BESCHR NAME

HOUR Zeit Systemzeit 00:00 00:00 23:59

PROG. ZEIT
DAY Wochentag Wochentag MO MO sSu

Um die Uhrzeit zu andern driicken Sie die Taste MODE, bis der Parameter Zeit erscheint.

« Driicken Sie die Taste SET, um * Driicken Sie MODE, um den Tag * Die Werte kbnnen Sie mit der
zum Men( zur Stunden- und einzustellen DAY Taste SET speichern. Das Symbol O—=
Uhrzeitanderung zu gehen HOUR verschwindet

* Mit den Tasten kénnen Sie den Tag Die, erfolgte Speicherung wird einige

* Wahrend der Abénderung der einstellen .
Parameter wird das Symbol O-= iﬁks;‘:ieft‘ lang durch die Meldung REC
auf dem Display erleuchtet @ @ 9 9" A

« Mit den Tasten lasst sich die Zeit * MODE driicken, um zur Anzeige des
einstellen Drucks zurtickzukehrene

O®
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5.3.2 DISPLAYDREHUNG

Um die Funktion zur Displayanderung aufzurufen, mehrmals die Taste MODE driicken, bis der Parameter Displaydrehung angezeigt wird.

¢ Die Werte kdnnen Sie mit der Taste
SET speichern
Das Symbol O-= verschwindet.
Die, erfolgte Speicherung wird einige
Sekunden lang durch die Meldung REC
angezeigt

« Meniis zur Anderung der

Displaydrehung SET driicken * Mehrmals MODE driicken, um wieder

zur Druckanzeige zu wechseln

o Wahrend der Abanderung der
Parameter wird das Symbol O—=
auf dem Display erleuchtet

« Mit kann die Displayanzeige um 180°
gedreht werden

VIG

5.3.3 SET POINT

BEMERKUNG
Vor dem Andern der Parameter STOP driicken. @

BESCHR NAME

MENU DISPLAY PARAMETER BESCHREIBUNG DEF MIN MAX
SET1 Set Point 1 Primérer Druckwert XX XX XX
SET POINT .
SET?2 Set Point 2 Sekundérer Druckwert .~ “ “

(nur einstellbar wenn Parameter SET N =2)

Zu diesem Menii gelangen Sie, wenn Sie kurz die Taste SET driicken:

e SET POINT 1: Gewlinschter Druck
der Anlage, das Modul variiert die

e SET POINT 2: Nur vorhanden, wenn
das Modul eingestellt ist, um mit zwei

¢ Wahrend der Abénderung der
Parameter wird das Symbol O—=

auf dem Display erleuchtet

* Mit den Tasten lassen sich die
Druckwerte &ndern

©®

Geschwindigkeit des Motors, um den
Druck der Anlage so nahe wie mdglich
beim eingestellten Wert zu behalten.
Wahrend der Einstellung dieses
Parameters wird auf dem Display die
Schrift "SET 1"angeze

set point zu funktionieren (SETn =2
s. ERW. PARAMETER) Wahrend der
Ubergabe dieses Parameters erscheint
die Schrift mit der Programmierung
SET1und nachfolgend SET2 fortfahren

BEMERKUNG
Durch Dricken der Taste MODE von SET1(Set-Point1) zum SET2 (Set-Point2) weiter gehen.

Zur Bestatigung "SET" driicken. Das Symbol O—= verschwindet. Die erfolgte Speicherung wird einige Sekunden lang durch die Meldung
"REC" angezeigt. Sind zwei SETPOINTS vorhanden, kénnen Sie den gewiinschten SETPOINT (iber den externen Kontakt
“S.P.”wéahlen (s. Schema elektrische Anschllsse) oder tber die interne Uhr (s.Kap. 5.3).
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5.3.4 ERW. PARAMETER

BEMERKUNG
Vor dem Andern der Parameter STOP driicken. @

Tastenfolge, um Zugang zum erweiterten Mend zu erhalten, taste 10 Sekunden driicken.

BESCHR NAME

TPRE Messeinheit Druckmesseinheit
SETN SET POINT Anzahl Anzahl der verwendeten SET POINTS 1 1 XX
ERW. PARAMETER ROT Motordrehrichtung* Motordrehrichtung XXX POS NEG
COR Nennstrom* Nennstrom der Pumpe (dem Schild entnehmbar: In) In 1 16
NI Einstellung des Typologie des Sperrsignals, n.a. (normalerweise NO NO NG
AuBenkontakts offen)oder n.c. (normalerweise geschlossen)

*Vom Hersteller eingestellte Werte.

Tenere premuto per 10" fino a quando
non compare il simbolo O~

Psi
| wRe |

1 Ripetere  operazioni per ogni
giomo della settmana

-
BAR -PSI

Controllo intemo '

Numero di set-point utlizzati

00:00 won %OmdwEND

d
al

;
;

;

;

;

| !
;

l 1
- ;
NEG !
Rov @ EgeszlerEgl rotazione delt motore !
w0 @ - H

;

;

;

;

;

;

;

;

;

(&) corons somnas sraotrparmas oo
() Vo R M

Esce dal menu e salva i parameli
I simbolo della chiave scompare.
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5.3.5 PARAMETRI INSTALLATORE

BEMERKUNG

Vor dem Andern der Parameter STOP driicken. @

Tastenfolge, um Zugang zum Installateur-Menii zu erhalten, letzte Taste 10 Sekunden driicken. @ ®

 Die Taste “SET" driicken, um die
eingestellten Werte abzuspeichern.
Das Symbol O—= verschwindet.
Die erfolgte Speicherung wird einige
Sekunden lang durch die Meldung REC

* Wahrend der Abanderung der
Parameter wird das Symbol O—=
auf dem Display erleuchtet

o Mit der Taste MODE werden die
verschiedenen Parameter alterniert

BESCHR | NAME
DISPLAY | PARAMETER

TIPO

Pumpentyp

* Mit den Tasten lassen sich die Werte
veréndern

angezeigt

IGibt an, ob die Pumpe einer Einheit angehért oder, ob es sich um
eine Einzelpumpe handelt. Mégliche Werte sind:

® SING: Einzelpumpe SING NA.
® PRI: Primarpumpe oder Master einer Zwillingseinheit

® SEC: Sekundarpumpe oder Slave einer Zwillingseinheit

N.A.

Wechseltypologie

ERW. PARAMETER

Sollte die Pumpe einer Pumpeneinheit angehdren (PRI, SEC) gibt

dieser

Parameter den Pumpenwechselmodus an. Mégliche Werte sind:

* CHO1: Dies bedeutet, dass sich bei der nachfolgenden
Wassernachfrage zuerst die Pumpe einschaltet, die im letzten
Lieferzyklus nicht bzw. als zweite gestartet ist. In diesem
Betriebsmodus kann die zweite Pumpe die erste unterstitzen
(BOOSTER Modus).

.

CHO02: Dies bedeutet, dass sich bei der nachfolgenden
Wassernachfrage zuerst die Pumpe einschaltet, die im letzten
Lieferzyklus nicht gestartet ist. In diesem Betriebsmodus kann
die zweite Pumpe der ersten keine Hilfe leisten.

® CHO3: Dies bedeutet, dass sich bei der nachfolgenden
Wassernachfrage die Pumpe einschaltet, die weniger gearbeitet
hat (siehe den Parameter Betriebsstunden). In diesem
Betriebsmodus kann die zweite Pumpe die erste unterstitzen
(BOOSTER Modus).

CHO1 CHO1

.

CHO4: Dies bedeutet, dass sich bei der nachfolgenden
Wassernachfrage die Pumpe einschaltet, die weniger gearbeitet
hat (siehe den Parameter Betriebsstunden). In diesem
Betriebsmodus kann die zweite Pumpe der ersten keine Hilfe
leisten.

CHO5: Auf dieses Weise startet zuerst die im Parameter
JPumpentyp”als Primarpumpe eingestellte Pumpe. In diesem
Betriebsmodus kann die zweite Pumpe der ersten Hilfe leisten,
aber der Betrieb ist nicht zyklisch.

CHO5

INFF Mindestfrequenz

Dieser Parameter definiert die Mindestfrequenz der Motorum-

drehung. 30 20

40

SUPF Hochstfrequenz

Dieser Parameter definiert die Hochstfrequenz der Motorum-

drehung. 50 40

60

ANP F Reaktivitatswert

Dieser Parameter setzt die Schnelligkeit, mit der der Motor auf die
Druckénderung anspricht fest. Je niedriger der eingestellte Wert
ist, desto schneller reagiert der

Motor.

50

Skalenendwert

SuPs des Sensors

Dieser Parameter setzt den Skalenendwert des Sensors
fest. (ausgedriickt in bar).

30

INF S Sensor Null

Vom Sensor gelesener Mindeswert (Null). 06 0

OFFP Offset sensor

Dieser Parameter dient zur Offset-Einstellung fir den Druck- 0 0
sensor.

10,0

SPET Ausschaltzeit

Zeitintervall iber das der Druck stabil (+/- 0.1bar) bleiben und eine
unter der durchschnittlichen Ausschaltfrequenz liegende Drehzahl
+10 % aufweisen muss, um den Start des Motorausschaltzyklus zu
bewirken (Sekunden).

50
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BESCHR | NAME

Dieser Parameter setzt den zum Erhalt des Motorstartdrucks vom
Set-Point abzuziehenden Wert fest. Der Motor startet, wenn der

DIF P Schwellendruck Druck den Set-Point-Wert 0.3 01 05
minus den Schwellenwert erreicht hat. (BAR).
Bezeichnet den Anlagenmindestdruck unterhalb dessen ein
Druck fur

ALLP Alarm aus Wassermangel erzeugt wird. Steht er auf Null ist diese 05 0 1
Wasseralarm
Funktion gesperrt.

Wartezeit zwischen der ersten Wassermangelerfassung und dem
ersten Versuch einer automatischen Wiedereinschaltung der
RIP1 1" Neustart Anlage (Minuten). Sollte dieser 1 0 1440
Parameter auf Null stehen, fiihrt das Modul keine Wiedereinschal-
tversuche durch.

Wartezeit zwischen dem ersten Neustart und dem zweiten Versu-

A
RIP2 2" Neustart ch einer automatischen Wiedereinschaltung der Anlage (Minuten).

5 0 1440

Wartezeit zwischen dem zweiten Neustart und dem dritten Versu-

A
RIPS 8" Neustart ch einer automatischen Wiedereinschaltung der Anlage (Minuten).

60 0 1440

Wartezeit zwischen dem dritten Neustart und dem vierten Versuch
A
RIP 4 4" Neustart einer automatischen Wiedereinschaltung der Anlage (Minuten). 720 0 1440

Dieser Parameter setzt fest, wie der Startmechanismus agiert,
wenn bei einer Einstellung auf FIN das Modul nach dem vierten
Versuch definitiv auf Alarm schaltet. Bei einer Einstellung auf CICL
wird nach dem vierten Versuch der

Neustart unbegrenzt mit einem im vierten Versuch spezifizierten
Intervall weiter versucht.

RIPF Neustartarten FIN FIN cicL

Die Wartezeit innerhalb der nach einem Neustart der Druck wieder
RIPT Eingriffszeit oberhalb die Mindestschwelle fir Wassermangel zurlickgehen
ERW. muss. (Sekunden)
PARAMETER

5 5 300

Anzahl der Stunden, in denen die Pumpe eingeschaltet war.

OREP Betriebsstunden et
Dies ist einreiner Leseparameter.

N.A. N.A. N.A.

Parameter, der die kontinuierliche Betriebszeit einer Pumpe
festsetzt. Nachdem dieser Wert erreicht wurde, kommt die Pumpe
zum Stillstand und die zweite Pumpe startet. Dieser Parameter ist
in Minuten ausgedrickt und reicht bis 60. AnschlieBend erfolgt die
Anzeige in Stunden. Der jeweilige Anzeigemodus wird durch ein ,H"
fur Stunden und ein ,M" fir Minuten angezeigt.

Bei Einheiten oder Zwillingspumpen muss die Einstellung auf der
Primarpumpe erfolgen.

SCAT Wechselzeit

Voraussetzung unter der sich die Pumpen nach Erreichen des
Parameters SCAT abwechseln:

) ® T1: Zuerst schaltet die aktive Pumpe ab und anschlieBend
SCAS Wechselzeitmodus . . 1 1 2
startet die zweite.

® T2:Zuerst startet die zweite Pumpe und anschlieBend kommt
die erste Pumpe zum Stillstand.

Die PWM Frequenz kontrolliert den Motor

FP PWM Frequenz (angegeben in Khz). 5.1 5.1 10.6
Pumpenstillstandzeit. Nach Ablauf dieser Zeitspanne startet die
Pumpe 15 Sekunden lang auf hochster Frequenz. AnschlieBend
senkt sich die Frequenz
TAB Antiblockiereinric schrittweise bis zum Erreichen der eingestellten Mindestfrequenz. 0 0 999
htung Dieser Parameter wird bis zu einem Wert von 60 in Minuten

ausgedrickt und dannin
Stunden. Der jeweilige Anzeigemodus wird durch ein H fir Stunden
und ein M fir Minuten angezeigt
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5.4 MANUELLER START DES MOTORS/ANSAUGUNG

Dieses Verfahren ist anwendbar, um das System manuell zu starten oder die Ansaugung der Pumpe
auszufihren. Der Motor lasst sich mit folgender Tastenfolge starten:

Tastenfolge bei abgestellter Pumpe. Letzte Taste 10 Sekunden driicken. @ @ ® @

Die Pumpe bleibt in Betrieb, solange die Taste gedriickt ist. Angezeigt wird die Frequenz mit der Angabe ADS (Ansaugung).

erreicht die Pumpe ihren maximalen Druck.

ACHTUNG

ACHTUNG
A Wahrend des manuellen Starts dreht der Motor bei maximaler Geschwindigkeit und die Druckkontrolle ist nicht aktiv, daher
A Vergewissern Sie sich, dass es Wasser im Pumpenkérper gibt, sonst wird die Pumpe beschadigt.

5.5 MANUELLER START/STOP

Die Pumpe l&sst sich mit der Taste START/STOP manuell anhalten: in dieser Situation zeigt das Display abwechslungsweise die Schrift
STOP. Wahrend des STOP Status funktioniert das Modul nicht es sei denn der Antiblockiermodus ist aktiviert
(Parameter TAB - Parameter Installateur 5.3.4). Ist diese Bedingung aktiv wird dies auf dem Display durch,abl" angezeigt.

Tastenfolge START/STOP, taste STOP driicken. @

ACHTUNG
Um den STOP zu beenden, driicken Sie die Taste START/STOP erneut.

KAPITEL 6 )
MELDUNGEN, ALARM- UND FEHLERZUSTANDE

6.1HISTORIE (IM SPEICHER)

Tastenfolge:

Taste ESC b Sekunden driicken. @
Zum Durchlaufen des Fehlerregisters die Taste MODE driicken.

Zur Anzeige von Stunde und Tag des Vorkommens die Taste STOP driicken (bei korrekt eingestellter Uhr). @

6.2 MELDUNGSTABELLE

DISPLAY
MELDUNG BESCHREIBUNG

Die Bedingung tritt beim ersten Systemstart
Meldung der oder in einem Reset-Zustand und bei
Systeminitialisierung Gruppenkonfiguration oder aufgrund einer

langfristig fehlenden Stromversorgung auf.

ORGEHENSWEISE

LOGO PENTAIR

Die zum Statuswechsel erforderliche Zeit abwarten.
Die Bedingung tritt ein, wenn die
Stromversorgung des Moduls

LOAD Ses'?:rgigue‘.’mahsie . kurzfristig fehlt. Zeigt das Upload der
4 9 Konfigurationsparameter und das Einstellen
der Uhran.
Bei dieser Meldung handelt es sich um
Meldung des Inibit eine du»rch die externe Steuerung, die den Controllare stato del comando esterno di Inibit
INB Eingriffs Inibit Eingang (es.: interruttore, galleggiante, pressostato).
9 schlieBt,erzeugte Betriebsbedingung. v 1 gallegg P .

(NO-NC)
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DISPLAY
MELDUNG BESCHREIBUNG

ORGEHENSWEISE

RPC Wiederherstellung der Konfiguration
REC Registriert die im Speicher enthaltenen Parameter

Die Platine wurde zuriickgestellt. Dies wird durch das
RST Meldung der totalen Ricksetzung manuelle Driicken der Riicksetzung-Taste verursacht.

Das Modul bewahrt alle registrierten Informationen
auBer der Uhreinstellung (siehe Kapitel 7.2)

Es erfolgte eine Rlcksetzung-Anforderung des eeprom-
RSE Speicher-Riicksetzung Speichers (siehe Kapitel 7.2). Das Modul kehrt zur
werkseitigen Einstellung zurtick.

Bestatigung fir die Riicksetzung des eeprom-

ESG Speicher-Riicksetzung ausgefiihrt Speichers (siehe Kapitel 7.2).
FAL Alarmende (im Speicher) Signalisiert das Ende eines Alarmvorfalls.
ON Zusatzpumpe in Betrieb Die Zusatzpumpe ist eingeschaltet und reguliert.
STB Standby Zusatzpumpe Die Zusatzpumpe steht auf Standby.
6.3 ALARMTABELLE
DISPLAY
BESCHREIBUNG HENSWEI
MELDUNG
Die provisarische Fehlerbedingung wegen
Wassermangels tritt auf, wenn Wasser fehlt Kontrollieren Sie den Wasserspiegel im Vorratstank
Alarm fehlendes und der automatischen Neustart-Mechanismus  oder den Druck der Wasserleitung.
AOIPWE2] Wasser, provisorisch aktiviert wurde. Den programmierten Neustartversuch abwarten oder
P Das Modul wartet auf die Durchfiihrung des die Taste START/STOP driicken und manuell neu
Neustarts, um den Fehler automatisch zu starten.
beheben.

Diese Bedingung tritt ein, wenn das Wasser fehlt

und das System des automatischen Neustarts Kontrollieren Sie den Wasserspiegel im Vorratstank

Alarm fehlendes nicht aktiviert wurde oder die erfolglose lei
AD2 Wasser, Neustartversuche ausgefthrt wurden. E(_ie;den DrucdeerWassebr eitung. "
definitiv Dieser Alarmzustand schlieBt den Kontakt ie Taste START/STOP drucken und manuell neu
J3 auf der Leistungskarte fir eine eventuelle starten.
externe Anzeige (Alarmlampe, Sirene usw.)
Diese Meldung erfolgt, wenn die Kontrollkarte Priifen, ob der Druckwandler korrekt angeschlossen ist.
A03 Alarm Druckwandler das Signal des Druckwandlers nicht ausmachen  Sollte der Fehler erneut auftreten, mit dem néchst
kann. gelegenen Kundendienstcenter in Verbindung setzen.
Diese Anzeige erscheint, wenn das interne Modul
wahrend desnormalen Betriebs eine zu hohe
Temperatur erreicht (100 C). In dieser Phase
arbeitet die Elektropumpe bei verminderter
Drehzahl weiter, und angezeigt Die Funktionstiichtigkeit der Kihlliifter prifen und/oder
wird eine Stérung des wangsbeliiftungssystems. gjcherstellen, ob Schmutz oder Fremdkdrper
Die Kihllafter werden bei maximaler Drehzahl eingedrungen sind,
Alarm Ubertemperatur  gesteuert, wahrend die Betriebsfrequenz die die korrekte Kiihlung behindern, und die
Modul der Pumpe progressiv reduziert wird (bisum Umgebungstemperatur kontrollieren. Die Meldung
maximal 5 Hz im Vergleich zur maximalen erlischt automatisch, wenn eine akzeptable
vorgegebenen Frequenz). Betriebstemperatur erreicht wird (85 C).

Diese Meldung wird angezeigt, wenn die
AO4 Steuerplatine die maximal zuldssige Temperatur
(120 C) erfasst.
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6.4 FEHLERTABELLE

DISPLAY
MELDUNG BESCHREIBUNG

Erscheint in der Fehlerhistorie, wenn keine

£00 Kein Vorfall Fehlermeldungen vorliegen
. . N . Versuchen, diese Bedingung durch Driicken der Taste
o1 éLLQSZ?L;Z%tUr“”Q g‘e;g%zs“;é?iﬁgt‘;’;e ‘ia;;hi”fvfrﬁ?;“?q 48 START/STOP zu beheben. Sollte der Fehler weiterhin
P ¥ 9t bestehen, den technischen Kundendienst rufen.
Ein mtgmer Feh\e.r liegt bei einem Problem In diesem Fehlerzustand wird versucht, den normalen
der Leistungsplatine vor. Wahrend des N o . .
5 s . Betrieb nach einigen Minuten wiederherzustellen.
- Fehlerzustands ist das Modul nicht in Betrieb. " : . .
Vorilbergehender " . " Dieser Vorgang wird mehrmals automatisch wiederholt.
E02 A Dieser Alarmzustand bewirkt das SchlieBen N
interner Fehler : e Um zu versuchen, diesen Fehlerzustand manuell zu
des Kontakts J3 an der Leistungsplatine fir " . N
- beenden, die Taste START/STOP driicken. Liegt der
eventuelle externe Anzeigen (Warnleuchte, S . .
. Fehler weiterhin vor, den Kundendienst kontaktieren.
Warnsirene usw.).
TS X . . Um zu versuchen, diesen Fehlerzustand manuell zu
£03 Endouitigerinterner - Ein endguitiger Fenler liegt vor vienn der beenden, die Taste START/STOP driicken. Liegt der
9 | Fehler weiterhin vor, den Kundendienst kontaktieren.
Diese Mg\dung erfolgt, WS’Y” die Steugrplatme Die Stromversorgung trennen und warten bis die LED
nicht mit dem Leistungsteil kommunizieren . 9 "
LINE erlischt, AnschlieBend die Stromversorgung des
EO4 Fehler kann. Systems erneut herstellen. Sollte die Fehlerbedingun
Kommunikationsfehler  Diese Alarmbedingung schlieBt den Kontakt J3 A N . 9ung
. N erneut auftreten, mit dem nachst gelegenen
auf der Leistungskare aufgrund einer méglichen .
Kundendienstcenter in Verbindung setzen.
externen Meldung (Alarmlampe, Sirene, usw.)
Dieser Fehler erfolgt wenn der»\/om‘ Die Stromversorgung trennen und warten bis die
Modulaufgenommene Strom ein Drittel Gber dem N "
. . " LED LINE erlischt. Sicherstellen, dass die Pumpe
Nennstrom liegt. Diese Bedingung kann durch . L "
N o frei lauft und eventuelle Fremdkérper, die deren
die Blockierung der Pumpe durch Fremdkérper . e .
EO5 Uberstromfehler h h korrekten Betrieb beeintrachtigen, entfernen. Die
verursacht werden. Diese Alarmbedingung N
. b . Stromversorgung wieder herstellen. Sollte der
schlieBt den Kontakt J3 auf der Leistungsplatine N N
N P Fehler fortbestehen, mit dem nachst gelegenen
aufgrund einer moglichen externen Meldung . .
Kundendienstcenter in Verbindung setzen.
(Alarmlampe, Sirene, usw.).
Diese Fehlermeldung erfolgt, wenn die
Versorgungsspannung 20% unter der X . .
o8 Voriibergehender Nennspannung liegt (400V). Diese Die Taste START/STOP driicken oder die
Unterspannungsfehler  Alarmbedingung schlieBt den Kontakt J3 auf Stromversorgung trennen und warten bis die LED
der Leistungsplatine aufgrund einer mgglichen  LINE erlischt. AnschlieBend die Stromversorgung
externen Meldung (Alarmlampe, Sirene, usw.). wiederherstellen, um das Systems erneut zu starten.
X N Sollte der Fehler erneut auftreten, mit dem néchst
Definitiver Dieser Fehlerzustand mit endgltiger gelegenen Kundendienstcenter in Verbindung setzen.
£07 Unterspannungsfehler Unterspannung liegt
P 9 vor, wenn der vorldufige Fehler andauert.
Diese Fehlermeldung tritt ein, wenn
die Versorgungsspannung 20% Gber Bei dieserFehlerbedingung versucht das Modul den
£08 \_/or[]bergehender der Nennspannung liegt (500V). Diese normalen Betrieb nach 1 Minute wiederherzustellen.
Uberspannungsfehler Alarmbedingung schlieBt den Kontakt J3 auf Dieser Vorgang wird finf Mal wiederholt. Die Taste
der Leistungsplatine aufgrund einer méglichen  START/STOP driicken oder die Stromversorgung
externen Meldung (Alarmlampe, Sirene, usw.) unterbrechen und warten, bis die LED LINE
erlischt. AnschlieBend die Stromvrsorgung zum
Die definitive Fehlerbedingung fiir Neustart des Systems wieder herstellen. Sollte
£09 Definitiver Uberspannung liegt vor, wenn die der Fehler weiterhin bestehen, den technischen
Uberspannungsfehler voriibergehende Ubrespannungsbedingung Kundendienst rufen.
andauert.
Fehlende Diese Fehlerbedingung liegt vor, wenn die
E10 Netzspannung s .
Versorgungsleitung unterbrochen wird.
(in Specher)
Die Taste START/STOP dricken oder die
. . . . . Stromversorgung trennen und warten bis die LED
) Diese B_edmgung deutet auf Eine hinischtlich LINE erlischt. AnschlieBend die Stromversorgung
EN Kohérenzfehler des etriebsstatus fehlerhafte Stromabnahme :
des Motors hin wiederherstellen, um das Systems erneut zu starten.
: Sollte der Fehler erneut auftreten, mit dem néchst
gelegenen Kundendienstcenter in Verbindung setzen.
. . Attendere qualche minuto. Se la segnalazione permane,
&?:;;éﬁ;?gﬁuvxe‘z:i;‘ n;;o?;r;:fa‘r::{er premere il pulsante START/STOP oppure togliere
E12 Speicherfehler hin 9 geleq alimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si sia
- . spento, dopodiché alimentare nuovamente per riavviare
Einige Einstellungen kdnnen verloren gehen. o
il sistema.
Diese Meldung erfolgt, wenn die Steuerplatine Die Taste START/STOP driicken oder die
den Leistungsteil nicht konfigurieren kann. Stromversorgung trennen und warten bis die LED
. . Diese Alarmbedingung schlieBt den Kontakt LINE erlischt. AnschlieBend die Stromversorgung
E13 Konfigurationsfehler

J3 auf der Leistungskarte aufgrund einer
moglichen externen Meldung (Alarmlampe,
Sirene, usw.)

wiederherstellen, um das Systems erneut zu starten.
Sollte der Fehler erneut auftreten, mit dem nachst
gelegenen Kundendienstcenter in Verbindung setzen.

83



DISPLAY
MELDUNG BESCHREIBUNG EHENSWEISE

Die Taste START/STOP driicken oder die

Stromversorgung
trennen und warten bis die LED LINE erlischt
Fa9 Nicht definitiver Dieser Fehler tritt auf, wenn ein AnschlieBend die
Fehler unvorhergesehener Fehler erfolgt ist. Stromversorgung wiederherstellen, um das Systems
erneut zu starten. Sollte der Fehler erneut auftreten,
mit dem nachst gelegenen Kundendienstcenter in
Verbindung setzen.
Die Taste START/STOP driicken oder die
Stromversorgung trennen
Diese Meldung bezieht sich auf die und warten bis die LED LINE beider Pumpen
P Pumpeneinheiten und erfolgt, wenn die erlischt. AnschlieBend die Stromversorgung
4858 Kommunikationsfehler Kommunikation unter den Vorrichtungen wiederherstellen, um das Systems erneut zu starten.
beeintréchtigt ist. Das Kommunikationskabel prifen. Sollte der Fehler

erneut auftreten, mit dem nachst gelegenen
Kundendienstcenter in Verbindung setzen.

KAPITEL7 .
WERKSEITIGE EINSTELLUNGEN UND RUCKSETZUNG

7.1 ALLGEMEINE RUCKSETZUNG DES SYSTEMS

ACHTUNG
Darf nur als letzter Ausweg gedriickt werden, um das System zu starten.

Bewirkt eine allgemeine Ricksetzung des Moduls und Iadt di in der EEPROM eingestellten und abgespeicherten Werte wieder auf.
Darf nur als letzter Ausweg gedriickt werden, um das System neu zu starten Sollte das Modul aus einem beliebigen blockieren, circa
10 Minuten warten. Danach flihrt das Modul automatische eine allgemeine Riicksetzung durch. Sollte es diesem nicht gelingen, die
Funktionstiichtigkeit wieder herzustellen, diese Taste verwenden oder an ein Kundendienstcenter wenden.

Tastenfolge fiur die Ricksetzung, taste SET 20 Sekunden driicken. @

7.2 WIEDERHERSTELLUNG DER WERKSEITIGEN EINSTELLUNGEN

ACHTUNG
Alle Standardwerte werden geladen und alle zuvor eingestellten Werte geldscht.

Anhand einer Tastenabfolge kénnen die Parameter auf die werkseitig eingestellten Werte zuriickgestellt werden.

Tastenfolge Wiederherstellung der Einstellungen:
PFEIL NACH UNTEN, ESC, PFEIL NACH UNTEN, ESC, PFEIL NACH UNTEN, ESC 10 Sekunden gedrtick.

VICIVICIVIS)

Zur Bestéatigung der Riicksetzung Taste SET driick. @

7.3 SOFTWARE VERSION

Tastenfolge Zur Darstellung der Software-Version, 5 Sekunden lang PFEIL NACH OBEN @
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KAPITEL 8

TABELLEN UND ZEICHNUNGEN

8.1 DATENSCHILD

G0 o

Drive PAU1 — : )
»{b PENTAIR 1Ph‘ 230V~ 50/60 Hz c € Q
P11,65 kW 10,1 A 8

STA-RITE® CLF IP X4 t
. -\1

Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump \@
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 I/1° Hmax 67 m S
P20,9 kW In4,2A =
CPS10/DHI 27 Liquid ten%p.:‘?o °C max | =

O

2)Max. Durchsatz in It/min

1) Typ Elektropumpe

3)Nennleistung (P2)
4)Max. Temperatur der Flissigkeit
5)Nennstrom

6) Max. Férderhéhe inm

| L]
QD OO OO
7)Isolationsklasse und Schutzgrad 13) Anzahl Phasen
8) Absorbierter Strom 14) Absorbierte Leistung (P1)
9) Produktionsdatum und -jahr
10) Frequenz

11) Software-Version

12) Speisungsspannung
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8.2 INSTALLATION ZULAUFBETRIEB

1) GefaB oder Tank
2) Schwimmer
3) Absperrventil

4)Verrohrung Zufuhr

bd b o o

5) Tank/DruckgefaB mit Membran (8It
min)

6)Manometer

7) Drucktransduktor

8) Flexibles Rohr
9) Ruckschlagventil
10) Filter

11) Elektropumpe vollstandig mit
Inverter
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8.3 INSTALLATION SAUGBEREICH

1) GefaB oder Tank 5) Tank/Druckgef&B mit Membran (8It 8) Flexibles Rohr
min)

2)Schwimmer 9) Rickschlagventil

6) Manometer
3) Absperrventil 10) Filter

7) Drucktransduktor
4)Verrohrung Zufuhr 11) Elektropumpe vollstandig mit

Inverter

Im Falle der Installation Saugbereich vergewissern Sie sich, dass die Neigung der Ansaugverrohrung korrekt ist, damit die in der
Verrohrung vorhandene Luft in die Zufuhrverrohrung austreten kann.
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8.4 SCHEMA ANSCHLUSSE - STEUERPLATINE

RS-485 — Kommunikationsport;

INI — Eingang INIBIT AuBerer
Kontakt NC;

S.P.  — Externer Setpoint (EST)
Kontakt NA;

NTC — Eingang NTC Sonde fir
Temperaturkontrolle;

TRASD. — Eingang 0 Volt fiir
Drucktransduktor.

+ — Positiv
- — Negativ

D — Signal

O
q] [
=gl L
RS—485 ~|H%
[ 1@
i (1]
jﬁ m
INI =
S.P =y
. . ag
NTC | Hel—
O Io-

[]

]
O

e

g HDEE ok

%3

0o
]

s

O

S

A

O {, :

+0-

i
TRASD.
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CAPITULOT |
INTRODUCCION

1.1CONVENCIONES TIPOGRAFICAS

ATENCION
Las indicaciones de atencion indican aquellos procedimientos cuya total o parcial inobservancia pueden producir dafos a la
maquina o a las instrumentaciones a ella conectadas.

PELIGRO
A Las indicaciones de peligro indican aquellos procedimientos cuya total o parcial inobservancia comporta riesgo de choques
eléctricos.

NOTA
Las indicaciones de nota contienen informaciones, importantes, evidenciadas fuera del texto al cual se refieren.

1.2 INFORMACIONES GENERALES

Con el presente manual PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L.quiere proveer a las informaciones necesarias para la instalacion, el empleo
y lamanutencion del inverter CPS acoplado a una electrobomba Sta-Rite.

ATENCION
A Un empleo impropio puede causar dafios de peligro a la maquina o a las instrumentaciones ademas de la pérdida
de la garantia.

El modulo CPS tiene la alimentacion trifasica y controla una bomba trifasica a través de la lectura de la presion del transductor
electronico montado en el colector de descarga. El modulo permite al operador de seleccionar las distintas funciones del sistema a
través de un teclado y de la pantalla LCD montada en el mismo.

NOTA
El presente manual concierne la ejecucion de tipo estandar.

1.3 VERIFICACIONES PRELIMINARES
NOTA
Conservar el embalaje original para un eventual futuro transporte de la maquina.

« Controlar laintegridad del embalaje corresponda a aquella solicitada en * En el caso no corresponda o dafios,
laorden comunicar el problema a PENTAIR
INTERNATIONAL S.A.R.L. 0 al
revendedor, dentro y no més de 10
(diez) dias de la fecha de adquisicion

¢ Abrir el embalaje y extraer la maquina
* Controlar laausencia de dafos ala

¢ Controlar que la maquina recibida PP
magquina
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CAPITULO 2 ,
CARACTERISTICAS TECNICAS

NOTA
Para la electrobomba referirse a las informaciones contenidas en los manuales especificos.

ATENCION

No usar el producto en ambientes con presencia de acidos, gases corrosivos y/o inflamables.
ATENCION

No usar la electrobomba para desplazar liquidos peligrosos.

2.1LIMITES DE EMPLEO

EICPS, en configuracién de grupo de presion, puede comunicar e interactuar con un numero maximo de 8 dispositivos electrénicos de
la serie CPS3. EI CPS esta en conformidad con la norma EN 61800-3 para la Compatibilidad Electromagnética.

En casos especiales, podrian ser necesarios algunos componentes adicionales (por ejemplo, filtros, etc...) para limitar la interferencia
electromagnética. El funcionamiento de esta bomba hidraulica con puntos de trabajo variables puede resultar mas eficiente y
economico si se controla, por ejemplo, mediante el uso de un mando de regulacion de velocidad que ajuste el trabajo de la bomba al
sistema.

Lainformacion sobre los criterios de referencia de la eficiencia puede consultarse en: www.europump.org/efficiencycharts.

Temperatura ambiente: Presion maxima de ejercicio: ¢ Potencia maxima de salida:
de +0°Ca+50°C referirse al manual especifico de la 5,6 kW 75 kW
electrobomba

Temperatura del liquido bombeado: ¢ Potencia maxima de salida:
referirse al manual especifico de la Tension de alimentacion inverter: MN5A 16A
electrobomba 3x380-500 Vac

Grado de proteccion CPS: IP55 Tension de salida inverter: « Filtro de entrada: conforme a la norma

Grado de proteccion sistema: 3x380-500 Vac EMC
IP55 (si instalado en motores con grado * Frecuencia entrada: 50/60 Hz
IP55 o superior)

* Forma de onda: tipo sinusoidal

2.2 CARACTERISTICAS DE LAS SENALES DE ENTRADA

Transductor de presion (incluido):

« Campo de presion: adecuado para la  Sefal de salida: de 0 a5 Volt * Conexion: e macho
presion util maxima de la bomba * Conector eléctrico:
extraible, abastecido con 2 mt de cable

CAPITULO 3
INSTALACION

ATENCION
Las operaciones de instalacion deben ser efectuadas por personal experto y cualificado.
ATENCION
Usar las protecciones e las herramientas segln las normas de prevencion de accidentes.

ATENCION
Observar rigurosamente las normas vigentes de seguridad y de prevencion de accidentes.

Leer atentamente el manual de uso y mantenimiento de la bomba o del circulador.
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3.1MONTAJE DEL CPS EN LA BOMBA

Véase figura fondo manual (pag. 155).

3.2 ENFRIAMIENTO DEL MOTOR

Asegurar el enfriamiento del motor y de la electrdnica respetando las siguientes precauciones:

* Instalar labomba en un ambiente ¢ Latemperatura ambiente no debe * Mantener limpias la aletas de
aireado para garantizar un superar los 50° C enfriamiento y el ventilador
enfriamiento suficiente del motory la
electronica

3.3 CONEXION HIDRAULICA

El sistema puede ser utilizado con conexion directa al acueducto o aspirando de un depdsito de primera
recoleccion (ver capitulo 8.2 - 8.3)

ATENCION
Para la conexion al acueducto respetar escrupulosamente las disposiciones de las normas locales vigentes
e ATENCION

Controlar que la suma de la presion en aspiracion y de la presion maxima de la electrobomba no supere los valores maximos
permitidos por la instalacion.

DEPOSITO

sequir las indicaciones descritas en el manual uso y manutencion de la electrobomba utilizada.
Es posible la utilizacion de un flotante para desactivar el sistema (para evitar el vaciado del sistema).

3.4 DEPOSITO A PRESION (DEPGSITO DE EXPANSION)

ATENCION
Controlar que la presion maxima del depdsito sea en grado de soportar la presion maxima de la instalacion.

Es necesario instalar un deposito de expansion, en el lado de la descarga, de al menos 8 I. para evitar el funcionamiento continuo de la
electrobomba. Controlar la presion de precarga del depdsito antes de la conexion a la instalacion: dicho valor debe ser
0,5/0,8 Bar inferior a la presion de trabajo (SET-POINT inferior).

3.5 CONEXION ELECTRICA ELECTROBOMBA

PERICOLO

Cerciorarse que todas las conexiones estén sin tension.

PERICOLO
Desconectar siempre el cable de alimentacion eléctrica antes de efectuar operaciones en las partes eléctricas 0 mecanicas
de la electrobomba.

PERICOLO
Después de haber desconectado el cable de alimentacion, esperar hasta que el led LINE se haya apagado (mas o menos 2
minutos), para que los condensadores puedan descargarse, antes de efectuar intervenciones en la CPS.

ATENCION
Efectuar las conexiones eléctricas segun las normas locales vigentes.
ATENCION

Serd tarea del instalador cerciorarse que la instalacion de alimentacion eléctrica tenga un eficiente sistema de descarga a
tierra conforme con las normativas vigentes.

s d e
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Para conectar la maquina a la red eléctrica, efectuar las siguientes operaciones:

* Conectar labomba a uninterruptor
de red externo cuya distancia entre
contactos sea de al menos 3mm

.

Labomba debe tener la conexion a
tierray estar protegida contra los
contactos indirectos seguin las normas
locales

Sien laalimentacion eléctrica de la
bomba hay un interruptor diferencial
automatico, este interruptor debera

tipo B. Cuando se elige un interruptor
diferencial automatico, es necesario
tener en cuenta la corriente de
dispersion total de todos los aparatos
eléctricos presentes en lainstalacion

e Comprobar que la tension de red sea
3~380-500 Vac, 50/60Hz

¢ Enroscar el conector “macho” presente

en el cable de alimentacion del motor
al conector “hembra” del CPS

.

®

Conectar lared de alimentacion a
los bornes 1, 2, 3y —L— del conector
“hembra”aun no empleado

Enroscar el conector de red “hembra”
al conector “macho” presente en el CPS

En casos especiales, podrian ser
necesarios algunos componentes
adicionales (por ejemplo, filtros,
etc...) para limitar la interferencia
electromagnética

ser adecuado a la aplicaciony en
cualquier caso se debera utilizar un
interruptor diferencial automatico de

l

6 -9 mm
2
)
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21mm| | ~5mm
I
6-9mm
":I
I
]
9-12 mm

NOTA

Al primer encendido o después de un largo periodo sin alimentacion eléctrica, la pantalla puede centellear; esto indica que
el reloj interno debe ser regulado (ver. cap. 5.3.1).

3.6 CONEXION ELECTRICA GRUPO DE PRESION

s d

PERICOLO

Cerciorarse que todas las conexiones estén sin tension.

PERICOLO
Desconectar siempre el cable de alimentacion eléctrica antes de efectuar operaciones en las partes eléctricas o mecanicas
de la electrobomba.

PERICOLO
Después de haber desconectado el cable de alimentacion, esperar hasta que el led LINE se haya apagado (mas o menos 2
minutos), para que los condensadores puedan descargarse, antes de efectuar intervenciones en la CPS.

ATENCION
Efectuar las conexiones eléctricas segun las normas locales vigentes.

ATENCION
Sera tarea del instalador cerciorarse que la instalacion de alimentacion eléctrica tenga un eficiente sistema de descarga a
tierra conforme con las normativas vigentes.
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¢ RS-485 — Puerta de comunicacion;

o INI — Entrada INIBIT: Contacto
externo NC o NO para mando
START/STOP;

e S.P. — Mando Set Point externo
(EST): contacto NA;

e TRASD. — Entrada 0+5 Volts para
transductor de presion

+ —Positivo

- — Negativo

D —Sefal

A58

D=0003080000

En caso que estén presentes las entradas INl y S.P. exteriores, éstas pueden conectarse solo al master (PRI) pero funcionan como
control también para el slave (SEC).

CAPITULO 4
FUNCIONAMIENTO

4.1DESCRIPCION DEL PRODUCTO

4.1.1 ELECTROBOMBA

El sistema esta compuesto por una electrobombay por un sistema de control electronico (inverter) que permite de mantener la presion
constante en la instalacion, reduciendo o aumentando la velocidad de rotacion del motor de la electrobomba.

Cuando la presion de la instalacion disminuye por debajo del umbral programado, el médulo arranca la bomba para restablecer la
presion de set point; la velocidad de rotacion de la bomba varia en funcion de la solicitud de agua por lo tanto, a una mayor solicitud
tendremos una velocidad mas elevada, hasta alcanzar la méaxima programada.

Al disminuir la solicitud de agua tendremos una reduccion de la velocidad de la bomba hasta alcanzar la velocidad minima programada
después, sino se efectuaran nuevas disminuciones de presion (es decir nuevas solicitudes de agua) la bomba se parara (Stand By) hasta
el inicio de un nuevo ciclo.
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4.1.2 GRUPO DE PRESION

®

NOTA
Q Los controles CPS del grupo se configuran automaticamente como MASTER (PRI - P)y SLAVE ( SEC - S). Como alternativa
se puede configurar el control através de los “parametros avanzados”

El sistema se compone de electrobombas provistas de un sistema de control electronico (inverter) que permite mantener la presion
constante en la instalacion, reduciendo o aumentando la velocidad de rotacion del motor de las electrobombas.

Cuando la presion de la instalacion baja por debajo del umbral fijado, el médul arranca la primera bomba (Master - PRI “P”) para
restablecer la presion de set point; la velocidad de rotacion de la bomba varia en funcién de la solicitud de agua por lo tanto, a una
mayor solicitud se tendra una velocidad mas elevada, hasta alcanzar la méaxima fijada, después, si la instalacion requiere mayores
prestaciones, el modulo accionara primero la segunda, después la tercera, hasta la n-ésima bomba (Slave - SEC “S”) para entrar en
ayuda y mantener la presion estable. Al disminuir la solicitud de agua se producira una reduccion de la velocidad de la ultima bomba
que ha entrado en funcionamiento hasta su apagado. El médulo mantendra en funcionamiento la primera bomba que ha entrado en
movimiento hasta alcanzar la velocidad minima fijada después, si no se producen nuevas disminuciones de presion (esto es, nuevas
solicitudes de agua) se parara la bomba. En la siguiente puesta en marcha, segun el tipo de modalidad ciclica preelegida, puede variar
secuencialmente el orden de puesta en marcha de las diferentes bombas como se explica detalladamente

mas adelante. Si labomba en funcionamiento se para a causa de una averia, si es necesario el sistema sustituye esta bomba con otra
presente en el grupo. En caso que la bomba en averia sea la bomba MASTER, el sistema vuelve a elegir de manera causal y automatica
el MASTER, transfiriendo el control de todas las funciones principales a esta ultima. El MASTER se vuelve a elegir solo entre las bombas

conectadas con el sensor.

El sistema tiene cinco modalidades de funcionamiento:

e Ciclico (CH1): Indica que la primera
bomba que se enciende en la siguiente
solicitud de agua seréd la que no se ha
puesto en marcha o que ha arrancado
segunda. En esta modalidad la
segunda bomba puede iraayudarala
primera(modalidad BOOSTER - CH1
ver5.3.4)

e Alternancia(CH2): Los motores
funcionan en alternancia,
intercambiandose en cada puesta en
marcha o después de un tiempo en el
modo fijado en el menu de parametros
del instalador (ver. Cap. 5.3.4: CH2,
SCA Ty SCAS). En esta modalidad
trabaja solo una bombay las restantes
estan en stand-by y no entran nunca
en ayuda de la primera. Sila bomba
en funcionamiento se para a causa
de una averia, otra bomba la sustituye
automaticamente

NOTA

como master (PRI “P").

NOTA

NOTA

0404

en condiciones de STOP.

e Ciclico con horas de funcionamiento
(CH3): Indica que la primera bomba en
encenderse en la siguiente solicitud
de agua seré la que ha trabajado
menos (véase parametro de horas de
funcionamiento). En esta modalidad
las otras bombas pueden ir en ayuda
de la primera (modalidad BOOSTER -
CH3(ver Cap.5.3.4)

Alternancia con horas de
funcionamiento (CH4): Los motores
funcionan en base a las horas
trabajadas, intercambiandose
después de un numero de horas de
funcionamiento fijado en el mend de

instalador (ver Cap. 5.3.8: CH4, SCA Ty
SCA S). Sila bomba en funcionamiento

se para a causa de una averia, otra
bomba la sustituye automaticamente.
En esta modalidad la segunda bomba
no puede ir a ayudar ala primera

Si falta la alimentacion eléctrica de la bomba, se memorizara la configuracion.

* Jockey (CH5): En esta modalidad

la primera bomba que se pone en
marcha es la que se ha fijado como
primaria en el parametro “tipo de
bomba". Independientemente de las
condiciones de apagado, en esta
modalidad la segunda bomba puede
ira ayudar ala primera(modalidad
BOOSTER - CH5 ver cap. 5.3.4)

Los modos de funcionamiento se pueden fijar a través de los parametros del menu de instalador en el motor que trabaja

Para una correcta configuracion, se aconseja usar los parametros del menu instalador (Niv.2) con la maquina alimentada y
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CAPITULOS
PROGRAMACION

5.1 DESCRIPCION DEL PANEL DE CONTROL

El panel de control se muestra en la Fig. 1

r' * Indicacion: Dia/Hora/Presion/Alarmas/
Errores/Parametros avanzados
Frecuencia/Corriente/Estado bomba.

¢ Indicacion de acceso ala
programacion.

l Unidad de medida del parametro

visualizado.

Indicacién alarma por temperatura.

Direccion del modulo
(primario/secundario).

Tecla START/STOP/Reset.

Tecla para confirmar las
modificaciones efectuada.

Tecla para anular, en fase de
programacion, las modificaciones
efectuadas.
Teclas para la modificacion de los
parametros.
\ Tecla para la modificacion de la
— . .

visualiza
Icono de visualizacion de tipo de
control.
Indicacion SET-POINT visualizado.

LED funcionamiento (verde)
Alarma/Error (rojo)

||

LED linea verde.

Visualizacion gréfica de la frecuencia
distribuida al motor.

5.2 INFORMACIONES MOSTRADAS EN EL DISPLAY

Durante el normal funcionamiento (esto es, en ausencia de alarmas) en el display pueden alternarse las siguientes visualizaciones
pulsando la tecla MODE:

1. BAR/PSI - Visualizacion de la presion

* Presion actual, visualizada en las cifras  Indicacion gréfica de la frecuencia —
grandes del display * Indicacion de estado Master (P) o Slave —
* Set point actualmente activo (set (S), solo para la configuracion de grupo — . BAR
1 g Sfé%;’;éiﬁ'{f? enlas cifras * Mensaje de ausencia de sensor SLNS -
peq play solo para el Slave en configuracion - b
¢ Simbolo del tipo de control grupo u SET1
¢ Unidad de medida utilizada para la * Visualizacion de la direccion de
presion (bar o PSI) configuracion grupo “Inn”
2.Hz - Frecuencia del motor
* Frecuencia actual de labomba  Indicacion gréafica de la frecuencia
expresada en Hz + Unidad de medida

50
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3. A-Corriente absorbida
» Corriente absorbida por la bomba * Indicacion gréafica de la frecuencia —
expresada en amperios « Unidad de medida __ 3 6

— . A
Lo
-
Ll

4. HH:MM:SS - Hora

* Hora fijada en labomba  Indicacion gréafica de la frecuencia — \JON

 Diade lasemana —
= 10:36:50
— - -
-
-
Ll

o

. Posicion de la pantalla

“UP" 0 "“DOWN" orientacion de la * Indicacion grafica de la frecuencia
pantalla

“ROTD" indica la visualizacion del menud

de posicion de la pantalla

| IIIII
C
0

ROTD
6. Estado de la bomba complementaria(solo grupo)
¢ "STB"la bomba complementaria esta * Indicacion gréafica de la frecuencia
en standby ¢ "STOP"la bomba o bombas
* "ON"la segunda bomba esta encendida complementarias (slave) estan paradas S I B
y estarequl * “PRG" la bomba complementaria (slave)
¢ <Cddigo de alarma o error>la bomba esta parada en programacion

NS02 HO0O

complementaria esta en alarma(una
descripcion de los codigos de alarma
ver cap. 6,0) * "HOOO" horas de trabajo de labomba

¢ “NSxx" numero slave

Para visualizar el estado de las bombas complementarias apretar el pulsador. ®

El parametro visualizado por defecto es la presion (BAR o PSI); después de 10 minutos de visualizacion de uno de los otros parametros,
el sistema vuelve automaticamente a visualizar la presion.
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5.3 MENU PROGRAMACION

NOTA

El modulo CPS indica con el simbolo Ot estado de modificacion delparametro.

NOTA

Pulsar la tecla SET para registrar los parametros fijados y salir de la modalidad de programacion.

NOTA
Pulsando la tecla ESC se sale de la modalidad de programacion sin guardar los parametros modificados.

J4040

Il funzionamento del modulo & programmabile tramite una serie di parametri raggruppati in 4 sottomenu:

MEN!

HORA / DiA Permite introducir la hora y el dia de la semana.

ROTACION DE PANTALLA  Permite girar 180° la visualizacion de los parametros.

SET-POINT Permite modificare el set-point de presion de la instalacion.
PARAMETROS AVANZADOS - . . . .
(NIV.1) Permite introducir los pardmetros de funcionamiento.
PARAMETROS Permite modificar los parametros del sistema. Se desaconseja la modificacion ya que puede provocar un mal funcionamiento del
INSTALADOR(NIV.2) sistema.
NOTA

Para una correcta configuracion, se aconseja usar los parametros “avanzados” e “instalador” con la maquina alimentada en
condiciones de STOP.

5.3.1PROGRAMACIGN RELOJ / DiA

NOTA
En fase de primera instalacion, la pantalla del médulo centellea para indicar que se tiene que actualizar el reloj interno.

NOTA
El reloj esta dotado con una bateria en tampon para mantener la horay el dia por 24 horas sin tension.

NOMBRE

ME PARAMETRO DESCRIPCION DEF MIN MAX
Hora Hora del sistema 00:00 00:00 23:59
PROG. HORA
DAY Dia de la semana Dia de la semana MO MO su

Para acceder a la modificacion de la hora apretar repetidamente la tecla “"MODE" hasta la visualizacion del pardmetro hora.

o Apretar la tecla “SET" para modificar la ¢ Apretar "MODE" para pasarala * Paramemorizar los valores apretar la
horay el dia HOUR modificacion del dia tecla"SET". El simbolo O—=

« Durante la modificacion de los « Con las teclas es posible modificar desaparece, durante unos segundos
parametros el simbolo O eldia se mostrara el mensaje "REC" para
en la pantalla est4 iluminad mostrar que se han guardado

« Con las teclas es posible modificar @ @ * Pulsar "MODE" para volver a la
lahora visualizacion de la presion

©®
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5.3.2 ROTACION DE PANTALLA

®

Para acceder a la modificacion de la pantalla apriete repetidamente la tecla “"Mode” hasta la visualizacion del parametro de rotacion de

pantal.

Pulse latecla “SET" para entrar en el
menu de modificacion de rotacion de
la pantalla

Durante la modificacion de los
parametros el simbolo O—=
en la pantalla esta iluminado

Con las teclas se puede girar la
visualizacion de la pantalla 180°

©O®

5.3.3 SET POINT

NOTA
Q Pulse la tecla STOP antes de efectuar la modificacion de los pardmetros.

* Para memorizar los valores apretar la
tecla “SET". El simbolo O—=
desaparece, durante unos segundos
se mostrara el mensaje "REC” para
mostrar que se han guardado

©

* Apriete "Mode" repetidamente para
volver a la visualizacién de la presion

DESCR NOMBRE

SET1 Set Point 1

Valor de presion principal

SET POINT

SET2 Set Point 2

Valor de presion secundaria

(se puede fijar solo si parametro SET n=2)

Para acceder a este menu apretar y soltar la tecla SET:

¢ Durante la modificacién de los
parametros de set point el simbolo O—=
en la pantalla esta iluminado

* Conlasteclas es posible modificar los
valores de presion

©®

o SET POINT 1: Presion deseada de
lainstalacion, el médulo variara la
velocidad del motor de modo de
mantener la presion de la instalacion lo

mas cerca posible al valor programado.

Durante la regulacion de este
parédmetro en la pantalla estd presente
lainscripcion "SET 1

NOTA
Q Para pasar del SET1(set-point1) al SET2 (set-point2) pulsar la tecla MODE.

o SET POINT 2: Presente sélo si el
madulo ha sido programado para
funcionar con dos set point(SETn =
2" ver “PARAMETROS AVANZADOS").
Durante la colocacion de este
parédmetro en la pantalla esta presente
lainscripcion proceder con la
programacion SET1y sucesivamente
SET2

Pulsar “SET" para confirmar El simbolo O-= desaparece, durante unos segundos se mostrara el mensaje “REC” para mostrar que se ha
guardado. Si se encuentran dos SET POINT es posible seleccionar el deseado a través del contacto externo “S.P.”
(ver esquema conexiones eléctricas) o el reloj interno (ver cap. 5.3).
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5.3.4 PARAMETRI AVANZATI

NOTA
Pulse la tecla STOP antes de efectuar la modificacion de los parametros. @

Secuencia de teclas para acceder al menu avanzado, tecla apretada por 10 segundos.

DESCR.

TPRE Unidad de medida Unidad de medida de la presion

SETN Numero de SET POINT  Numero de set point utilizados 1 1 XX
Sentido de rotacion . -

PARAMETRI AVANZATI ROT del motor* Direccion de rotacion del motor XXX POS NEG

COR Corriente nominal* ﬁﬁmeme nominal bomba (visible en la placa de fabrica: | 1 16
Configuracion del Tipo de sefal de inibit, n.a. (normalmente abierto) o

INI : NO NO NC
contacto exterior n.c.(normalmente cerrado)

*Valores programados por el constructor.

Tenere premuto per 10" fino a quando
non compare il simbolo O~

Psi
| wRe |

1 Ripetere  operazioni per ogni
giomo della settmana

-
BAR -PSI

Controllo intemo '

Numero di set-point utlizzati

00:00 won %OmdwEND

d
al

;
;

;

;

;

| !
;

l 1
- ;
NEG !
Rov @ EgeszlerEgl rotazione delt motore !
w0 @ - H

;

;

;

;

;

;

;

;

;

(&) corons somnas sraotrparmas oo
() Vo R M

Esce dal menu e salva i parameli
I simbolo della chiave scompare.
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5.3.5 PARAMETROS DEL INSTALADOR

NOTA

* Durante la modificacion de los
parametros el simbolo O—=
en la pantalla esta iluminado

* Con latecla MODE se alternan los

diferentes parametros

DESCR.

TIPO

¢ Con las teclas es posible modificar
los valores

O,

NOMBRE

PANTALLA| PARAMETRO

Tipo de bomba

Pulse la tecla STOP antes de efectuar la modificacion de los parametros. @

Secuencia de teclas para acceder al menu de instalador, Ultima tecla apretada por 10 segundos. @ @

e Para memorizar los valores apretar la
tecla"SET". El simbolo O—=
desaparece, durante unos segundos
se mostrara el mensaje "REC" para
mostrar que se han guardado

DESCRIPCI DEF MIN

Indica si la bomba forma parte de un grupo o si es una bomba

individual, los posibles valores son:

® SING: bomba individual SING NA.
* PRI: bomba primaria o master de un grupo

® SEC: bomba secundaria o slave de un grupo

MAX

N.A.

SCA

PARAMETROS
DEL
INSTALADO

Tipo de intercambio

En caso que la bomba forme parte de un grupo de bombas, (PRI,
SEC) este parametro indica la modalidad con la que se efectua el
intercambio de bombas.
Los posibles valores son:

® CHO1: Indica que la primera bomba que se encienda en la
siguiente solicitud de agua sera la que se ha puesto en marcha
segunda o que no se ha puesto en marcha en el tltimo ciclo
de suministro. En esta modalidad la sequnda bomba puede ira
ayudar a la primera(modalidad BOOSTER).

® CHO2: Indica que la primera bomba que se encienda en la
siguiente solicitud de agua sera la que no se ha puesto en
marcha en el Gltimo ciclo de suministro. En esta modalidad la
segunda bomba no puede ir a ayudar a laprimera.

* CHO3: Indica que la primera bomba que se encienda en la cHot cHon

siguiente solicitud de agua serd la que ha trabajado menos
(véase parametro horas de funcionamiento). En esta modalidad
la segunda bomba puede ir a ayudar a la primera (modalidad
BOOSTER).

CHO4: Indica que la primera bomba que se encienda en la
siguiente solicitud de agua serd la que ha trabajado menos
(véase parametro horas de funcionamiento). En esta modalidad
la sequnda bomba no puede ir a ayudar a la primera.

.

CHQO5: En esta modalidad la primera bomba que se pone en
marcha es la que se ha fijado como primaria en el pardmetro
“tipo bomba". En esta modalidad la segunda bomba puede ir a
ayudar a la primera pero no se tendra la funcion ciclica.

CHO5

INFF

Frecuencia minima

Este parametro define la minima frecuencia de rotacion del motor. 30 20

40

SUPF

Frecuencia méxima

Este parametro define la maxima frecuencia de rotacion del motor. 50 40

60

ANPF

Factor de reacti-
vidad

Este parametro define la rapidez con la que el motor respondera a
las variaciones de presion, cuanto mas bajo es el valor fijado tanto
mas rapida seréa la respuesta del motor.

5 1

50

SUPS

Fondo escala
sensor

Este parametro define el fondo de escala del sensor.
(expresado en bar)

30

INF S

Cero sensor

Minimo valor leido por el sensor (cero). 0.6 0

OFFP

Offset del sensor

Este parametro sirve para fijar un offset para el sensor de presién. 0 0

10,0

SPET

Tiempo de apagado

Intervalo de tiempo durante el cual la presion debe ser estable
(+/-0,1bar) con un régimen de rotacion inferior a la frecuencia
media de apagado + el 10% para provocar el arranque del ciclo de
apagado del motor (segundos).

50

101



®

DESCR. | NOME
DISPLAY | PARAMETRO

Este parametro indica el valor que se debe restar al set point para
obtener la presion de arranque del motor, en practica el motor

DIF P Presion de umbral y . 0.3 01 05
arranca cuando la presién alcanza el valor de set point menos el
valor de umbral (BAR).
Presion por Indica la minima presion de la instalacion por debajo de la cual se
ALLP P generara una alarma de falta de agua. Si se ha fijado en cero, esta 0,5 0 1

alarma de agua funcion esta deshabilitada.

Tiempo de espera entre la primera deteccion de falta de aguay el
primer intento de reencendido automatico de la instalacion (minu-

A i

RIP1 1" Reinicio tos). Si este parametro se ha fijado en cero el modulo no efectuara ! 0 1440
intentos de reencendido.

RIP2 24 Reinicio Tiempo dg espera ery\tvre el primer rem\f:‘myevlsegundomtemo de 5 0 1440
reencendido automatico de la instalacion (minutos).

RIP3 37 Reinicio Tiempo dg espera eptre e\seggndoremcm@ltercermtento de 50 0 1440
reencendido automatico de la instalacion (minutos).

RIP4 4 Reinicio Tiempo de espera entre el tercer reinicio y el cuarto intento de 720 0 1440

reencendido automatico de la instalacion (minutos).

Este paréametro define como actua el mecanismo de reinicio, se
esta fijado en FIN después del cuarto intento el modulo entra en
RIPF Tipo de reinicios alarma definitivo, si esté fijado en FIN FIN cicL
CICL después del cuarto intento se reintenta el reinicio indefinida-
mente con el intervalo especificado en el cuarto intento.

. Tiempo de espera después de un reinicio en el cual la presion
Tiempo de inter- P P P P

PARAMETRI RIPT vencion ‘debe vzlve)raesiarporencwma del umbral minimo de faltadeagua 15 5 300
INSTALLATORE segundos).
OREP ngas de funciona- Numero de horas de encendido de labomba. Este parametro es NA. NA. NA.
miento de solo lectura.
Parametro que indica el tiempo de funcionamiento continuado
de una bomba. Una vez alcanzado dicho valor, labomba se para e
inicia la segunda.
Tiempo de inter- Este parametro se expresa en minutos hasta el valor de 60,
SCAT " . . g 0 0 168
cambio después se expresa en horas. La modalidad diferente se indica
por la presencia de una"H" para las horas y de una “M" para los
minutos. Debe fijarse en el primario en el caso de grupo o bombas
gemelares.
Modalidad con la que las bombas se intercambian una
vez alcanzado el parametro SCAT:
Modalidad tiempo ® T1: Primero se apaga la bomba activa y después arranca la
SCAS : 1 1 2
de intercambio segunda.
® T2:Primero se pone en marcha la segunda bomba y después
se apaga la primera.
FP Frecuencia PWM Frecuencia del PWM que controla el motor (expresada en Khz) 5.1 5.1 10.6

Tiempo de inactividad de labomba. Transcurrido este intervalo
labomba arranca durante 15 segundos a la méaxima frecuencia,
después la frecuencia aja
TAB Antiblogqueo gradualmente hasta alcanzar la frecuencia minima fijada. 0 0 999
Este parametro se expresa en minutos hasta el valor de 60,
después se expresa en horas, la diferente modalidad se indica por
la presencia de una "H" para las horas y de una “M" para los minutos.

5.4 ARRANQUE MANUAL DEL MOTOR / CEBADO

Este procedimiento se utiliza cuando se quiere arrancar manualmente el sistema o para efectuar el cebado de la bomba.
Es posible arrancar manualmente el motor efectuando la siguiente secuencia de teclas.

Secuencia de teclas a bomba apagada, Ultima tecla apretada por 10 segundos. @ @ @ @

La bomba queda encendida el tiempo que se tiene la tecla apretada. Se muestra la frecuencia con indicacion “ADS” (cebado).

ATENCION
Durante el arranque manual, el motor gira a la méaxima velocidad y el control depresion no esta activo, por lo tanto labomba
alcanza su maxima presion.

ATENCION
Asegurarse que haya agua en el interior del cuerpo bomba si no se arruina la estanqueidad de la bomba.




5.5 START / STOP MANUAL

Es posible parar manualmente la bomba apretando el pulsador START/STOP: en esta condicion la pantalla visualiza la inscripcion
“STOP". Durante el estado de STOP el modulo no es operativo a menos que esté activa la modalidad de antibloqueo
(parametro TAB - parametros del instalador 5.3.4). Esta condicion si esta activa se sefala en el display con“abl".

Secuencia de teclas START/STOP, apretar la tecla STOP. @

ATENCION

®

Para salir de la condicion de STOP, pulsar nuevamente el pulsador START/STOP.

CAPITULO 6

SEGNALAZIONE, STATI DI ALLARMI ED ERRORI

6.1HISTORIAL - EN MEMORIA

Secuencia de teclas:

Pulsar la tecla ESC durante 5 segundos. @
Pulsar la tecla MODE para desplazar el registro de errores.

Pulsar la tecla STOP para visualizar la hora y el dia del evento (con reloj correctamente fijado). @

6.2 TABLA DE SENALACION

LOGO PENTAIR

La condicion se presenta en la primera
Senalacion de inicializacion  puesta en marcha del sistema o en una
del condicion de reset y configuracion de grupo
sistema o0acausa de una falta de

alimentacion durante un largo periodo.

La condicion se presenta si falta

Esperar el tiempo necesario para el cambio de estado.

Senalacion de alimentacion en el modulo durante un
LOAD reinicializacion del breve periodo de tiempo. Sefala la carga de
sistema losparametros de configuracién y
ajuste del reloj.
Indicacion La senalacion es una condicion opera_twa Controlar el mando exterior de Inibit
INB intervencion inibit generada por el mando exterior que cierrala (por ejemplo, interruptor, flotador, presostato).
entrada de inibit. (NO - NC) porejemplo. ptor. P !
RPC Restablecimiento de la configuracion.
REC Senalacion de memorizacion del parametro.
Se ha producido un restablecimiento de la tarjeta.
Puede estar
= - . causado por la presion manual de la tecla
RST Senalacion de restablecimiento total. poriap . A
restablecimiento. El médulo mantendréa todas las
informaciones registradas, la configuracion del reloj
(ver cap. 7.2).
Se ha producido un restablecimiento de la memoria
RSE Restablecimiento memoria. eeprom (ver capitulo 7.2). Elmddulo vuelve a las
opciones de fabrica.
£SG Restablecimiento memoria efectuado. Conf\rmarparaAe\ restablecimiento de la memoria
eeprom  (capito lover cap. 7.2)
FAL Evento de final de alarma (en memoria) Sefala el final de un evento de alarma.
. . . L I tari: ta I ta
ON Bomba complementaria en funcionamiento. abomba complementaria esta encendiday esta
regulando.
STB Standby de la bomba complementaria. La bomba complementaria esté en standby.
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6.3 TABLA DE ALARMAS

MESS. PANTALLA | DESCRIPCION

La condicién de error de falta de agua

provisional se produce en el momento en que Controlar el nivel de agua en el deposito de primera
AOILPWE?2] Alarma f_a\ta agua, falta e\a_qua_y seha apt'\vado e!mecam’smo reco\e_cci()nola presion del acueducto. Esperar el
provisoria. de los reinicios. EI modulo esta a la espera de tentativo de arranque programado o apretar el pulsador
efectuar un reinicio para intentar restablecer START/STOP para arrancar manualmente.

automaticamente el error.

Esta condicion se presenta en el momento que
faltaaguay no ha sido activado el sistema de
arranque automatico o han sido ya efectuados
los tentativos fijados de arranque automatico
sin poder restablecer el funcionamiento del

Controlar el nivel de agua en el deposito de primera

Alarma falta agua, recoleccion o la presion del acueducto. Apretar el

A02

definitiva. . o . pulsador START/STOP para arrancar manualmente
sistema. Esta condicion de alarma cierra el X
N N el sistema.
contacto J3 en la tarjeta de potencia para la
eventual indicacion externa(ldmpara de alarma,
sirena, etc.).
S : Controlar que el transductor de presion esté
Esta indicacion se presenta cuando la tarjeta X
Alarma transductor PR - correctamente conectado. Si el error se presenta
AD3 de control no individua la sefial del transductor

presion. nuevamente, contactar el centro asistencia mas

de presion.
cercano.

Esta sefalacion se presenta cuando el

modulo interior alcanzauna temperatura

excesiva durante el funcionamiento normal

(100°C[PWE2]). En esta fase la electrombomba

continta trabajando a velocidad reducida

sefialando una averia del sistema de ventilacion ~ Comprobar el correcto funcionamiento de los

Alarma de forzada. Los ventiladores de enfriamiento se ventiladores de enfriamiento y/o presencia de
sobretemperatura controlan a la maxima velocidad mientras se cuerpos extranos o suciedad que impida el correcto
de modulo reduce progresivamente la maxima frecuencia enfriamiento y comprobar la temperatura ambiente. La

de trabajo de labomba (hasta un méaximo de 5Hz ~ sefalacion se restablece automaticamente al alcanzar
respecto ala frecuencia méaxima predefinida). una temperatura aceptable de trabajo (85°C).

Esta sefalacion se presenta cuando la tarjeta
AO4 de control detecta la maxima temperatura
admisible (120°C).

6.4 TABLA DE ERRORES

MESS. PANTALLA | DESCRIPCION

Aparece en historial de error cuando no hay

EOO Ningun evento. -
errores que sefalar.
Para intentar de salir de esta condicion de error pulsar
€01 Fallo genérico, Esta condicion sefala sistema en averia o un la tecla de START/STOP. En el caso que el error persista,
en memoria error interno. poéngase en contacto con el servicio de asistencia
técnica.
La condicion de error interno se produce porun  En esta condicion de error se intenta restablecer el
problema detectado en la tarjeta de potencia. funcionamiento normal después de unos minutos.
Durante el estado de error el modulo no esta Este procedimiento se repite automaticamente
EQ2 Errorinterno temporal  operativo. Esta condicion de alarma cierra el algunas veces. Para intentar salir manualmente de esta
contacto J3 en la tarjeta de potencia para la condicion de error pulsar la tecla de START/STOP. En
eventual sefalacion exterior (lampara de alarma,  caso que el error persista ponerse en contacto con la
sirena, etc.). asistencia técnica.
Para intentar salir manualmente de esta condicion de
. - La condicidn de error definitivo se produce si error apretar la tecla de START/STOP en caso que el
EO3 Errorinterno definitivo. . N 8 .
permanece la condicion de error temporal. error persista, pongase en contacto con la asistencia
técnica.
Esta condicion de error se presenta cuando . i
- pre Sacar la alimentacion y esperar hasta que el Led LINE
la tarjeta de control no comunica con la parte R .
. o y no se haya apagado después, alimentar nuevamente
o de potencia. Esta condicion de alarma cierra ) . o
EO04 Error de comunicacion. . - el sistema. Si la condicion de error se presenta
el contacto J3 en la tarjeta de potencia para la B A
PR . nuevamente, contactar el centro asistencia mas
eventual indicacion externa(lampara de alarma,
. cercano.
sirena, etc.)
Este error se presenta cuando la corriente
absorbida por el modulo es superior al triplede  Sacar la alimentacion y esperar que el Led LINE se
la corriente nominal. Esta condicion puede ser haya apagado. Controlar que la bomba gire libremente
. causada por el bloqueo de la bomba por cuerpos  y eventualmente sacar eventuales cuerpos extrafos
EO5S Error de sobretension. - et 8 . : ;
extranos. Esta condicion de alarma cierra el que impidan el correcto funcionamiento. Alimentar
contacto J3 en la tarjeta de potencia para la nuevamente. Si el error persiste, contactar el centro
eventual indicacion externa(lampara de alarma, ~ asistencia mas cercano
sirena, etc.).
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MESS. PANTALLA

DESCRIPCION

Error de bajo

Esta condicion de error se presenta cuando la
tension de alimentacion es inferior del 20% a
la tension nominal (400V). Esta condicion de

€08 voltaje provisorio. alarma cierra el contacto J3 en la tarjeta de Apretar el pulsador START/STOP o sacar la alimentacion
potencia para la eventual indicacion externa y esperar h_asta que el Led LINE no se haya apagado
(Iampara de alarma, sirena, etc.). después alimentar nuevamente para arrancar el
sistema. Si el error se presenta nuevamente, contactar
. | centro asistencia ma rcano.
. Esta condicion de error de subtension definitivo & Co1 0 @SIstenciamas cercano
Error de bajo - e
EQ7 . N se produce si permanece la condicién de error
voltaje definitivo.
temporal.
Esta condicion de error se presenta cuando
la tension de alimentacion superaun 20% la Enest dicion d | modulo intent
o8 Error de sobretension tension maxima prevista (500V). Esta condicion " tesb‘a con \‘cflon e error elmo u'o :rzjen a q
provisorio. de alarma cierra el contacto J3 en la tarjeta de ges‘a lecerle unclodn_an_wlezw 0 n?rm; hesptuesi ©
potencia para la eventual indicacion externa minu Z’ este pr‘oce‘ ”ElenS$ASFQ?T/eSpTOeP asta c n‘co
(lampara de alarma, sirena, etc.) veces. Apretar el pusador 0 sacarfa
alimentacion y esperar hasta que el Led LINE no se
haya apagado después alimentar nuevamente para
» Esta condicion de error de subtension definitivo  arrancar el sistema. Si el error se presenta nuevamente,
Error de sobretension . e tactar la asistencia técni
EO9 definitivo se produce si permanece la condicién de contactar la asistencia tecnica.
: sobretension temporal.
Ausencia de o - .
N Esta condicion se sefala después de una
E10 alimentacion de red .
ausencia de red.
(en memoria).
Apretar el pulsador START/STOP o sacar la alimentacion
. Esta condicion sefiala un error de absorcion y esperar hasta que el Led LINE no se haya apagado
Error de coherencia de . " .
EN corriente de corriente del motor en relacion al estado de después alimentar nuevamente para arrancar el
B funcionamiento. sistema. Si el error se presenta nuevamente, contactar
el centro asistencia mas cercano.
. - Esperar unos minutos. Si la senalacion permanece,
Esta condicion sefala un problema de N ”
. . " apretar el pulsador START/STOP o sacar la alimentacion
. restablecimiento de los pardmetros fijados. Es
E12 Error de memoria. . ) y esperar hasta que el Led LINE no se haya apagado
posible que se pierdan algunas PO
; . después alimentar nuevamente para arrancar el
configuraciones. N
sistema.
Esta condicion de error se presenta cuando . .
- h Apretar el pulsador START/STOP o sacar la alimentacion
la tarjeta de control no comunica con la parte
N P, y y esperar hasta que el Led LINE no se haya apagado
. " de potencia. Esta condicion de alarma cierra o
E13 Error de configuracion. . . después alimentar nuevamente para arrancar el
el contacto J3 en la tarjeta de potencia para la . "
P~ .. . sistema. Si el error se presenta Inuevamente, contactar
eventual indicacion externa(lampara de ) o
: el centro asistencia mas cercano.
alarma, sirena, etc.).
Apretar el pulsador START/STOP o sacar la alimentacion
. esperar hasta que el Led LINE no se haya apagado
. Este error se presenta cuando se ha producido yesp P q va apag
E99 Error no definido. N después alimentar nuevamente para arrancar el
un error no previsto. N .
sistema. Si el error se presenta nuevamente, contactar
el centro asistencia mas cercano.
Apretar el pulsador START/STOP o sacar la alimentacion
- - y esperar hasta que el Led LINE no se haya apagado
Esta sefalacion se refiere a los grupos de yesp P 4 va apag
- . N después alimentar nuevamente para arrancar el
485E Error de comunicacion. bombasy se presenta cuando los dispositivos no

comunican correctamente.

sistema. Controlar el cable de comunicacion. Si el error
se presenta nuevamente, contactar el centro asistencia
mas cercano.
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CAPITULO 7 , ,
RESTABLECIMIENTO Y CONFIGURACION DE FABRICA

7.1RESTABLECIMIENTO GENERAL DEL SISTEMA

ATENCION
Debe pulsarse solo como ultimo recurso para hacer que inicie el sistema.

Provoca un restablecimiento general del médulo, vuelve a cargar los valores fijados y memorizados en la eeprom. Debe pulsarse solo
como Ultimo recurso para hacer que reinicie el modulo. Si por cualquiera motivo el médulo se bloquea, esperar unos 10 segundos
después de los cuales el mddulo mismo efectuara automaticamente un restablecimiento general. Si éste no consigue restablecer el
funcionamiento utilizando esta tecla, dirijase a un centro asistencia

Secuencia de teclas para el restablecimiento, pulsar la tecla SET durante 20 segundos. @

7.2 RESTABLECIMIENTO DE LAS OPCIONES DE FABRICA

ATENCION
Se cargaran todos los valores por defecto y se cancelaran todos los valores anteriores fijados.

Se pueden volver a poner los pardmetros en los valores de fabrica efectuando una secuencia de teclas.

Secuencia de teclas Restablecimiento de la configuracion:
FLECHA ABAJO, ESC, FLECHA ABAJO, ESC, FLECHA ABAJO, ESC pulsado durante 10 segundos.

VICINVIGVIS)

Pulsar la tecla SET para confirmar el restablecimiento. @

7.3 VERSION DE SOFTWARE

Secuencia de teclas para visualizar la version del software FLECHA ARRIBA durante 5 segundos. @
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CAPITULOS
TABLAS Y DISENOS

8.1PLACA DATOS

Lk

PP

‘ Drive PAU1 =
’:& PENTAIR 1Ph 230v~ 50/60 Hz c €I
STA-RITE® P1 1,65 kW 10,1 A =
CL.F IP Xé | =
) =]

Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 I/1° Hmax 67 m S
P20,9 kW In4,2 A s
CPS10/DHI 27 Liquid ten%p.:‘?o °C max | =

é@é

O

2) Caudal maximo en I/min

1) Tipo electrobomba

3) Potencia nominal (P2)
4) Temperatura maxima del liquido
5) Corriente nominal

6) Altura de elevacion maxima en mt

® ®O OO

7) Clase de aislamiento y grado de
proteccion

8) Corriente absorbida
9)Fechay afio de produccion
10) Frecuencia

11) Version de software

12) Tension de alimentacion
13) Ndmero fases

14) Potencia absorbida (P1)
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8.2 INSTALACION BAJO BATIENTE

i
-
1) Cuba o depdsito 5) Deposito/ autoclave a membrana 8) Tubo flexible
(81t min)

2)Flotante 9) Valvula de retencion

6)Manémetro
3) Valvula de interceptacion 10) Filtro

7) Transductor de presion
4) Tuberia de descarga 11) Electrobomba completa de inverter
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8.3 INSTALACION SOBRE BATIENTE

1) Cuba o depdsito 5) Deposito/ autoclave a membrana 8) Tubo flexible
(81t min)
2)Flotante 9) Valvula de retencion
6) Manometro
3)Valvula de interceptacion 10) Filtro
7) Transductor de presion
4) Tuberia de descarga 11) Electrobomba completa de inverter

En el caso de instalacion sobre batiente asegurarse una correcta inclinacion de la tuberia de aspiracion, para permitir que el aire
presente en la tuberia pueda salir en la tuberia de descarga.
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8.4 ESQUEMA CONEXIONES - TARJETA DE CONTROL

RS-485 — Puerta de comunicacion;

INI — Entrada INIBIT: Contacto
externo NC;

S.P. — Set Point externo (EST):
contacto NA;

NTC  — Entrada sonda NTC para
control temperaturas;

TRASD. — Entrada 0+Volts para
transductor de presion.

+ — Positivo

- — Negativo

D — Sefal

RS—485

INI
S.P.
NTC

B ]
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HOOFDSTUK
INLEIDING

1.1 TYPOGRAFISCHE CONVENTIES

WAARSCHUWING
Le indicazioni di attenzione indicano quelle procedure la cui mancata o parziale osservanza puo produrre danni alla
macchina o alle apparecchiature ad essa collegate.

GEVAAR
Le indicazioni di pericolo indicano quelle procedure la cui mancata o parziale osservanza comporta rischio di scosse
elettriche.

OPMERKING
Le indicazioni di nota contengono delle informazioni, importanti, evidenziate al di fuori del testo a cui si riferiscono.

1.2 ALGEMENE INFORMATIE

Met deze handleiding wil PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. de benodigde informatie geven voor de installatie, het gebruik en het
onderhoud van de inverter CPS die gekoppeld is aan een elektropomp van Sta-Rite.

WAARSCHUWING
Oneigenlijk gebruik kan de machine of de apparaten gevaarlijk beschadigen en kan de garantie doen vervallen.

De CPS-module heeft een driefasige voeding en beheert een driefasige pomp door de druk van de elektronische omvormer op de
persleiding af te lezen. Met de module kan de bediener de verschillende functies van het systeem selecteren met behulp van een
toetsenbord en het Icd-display die op de module zelf is gemonteerd.

OPMERKING
Deze handleiding betreft de standaard werkzaamheden.

1.3 VOORAFGAANDE CONTROLES
NOTA
Bewaar de originele verpakking voor een eventueel toekomstig transport van de machine.

¢ Controleer of de verpakking ¢ Controleer of de machine die u hebt ¢ Indien de machine niet overeenstemt

onbeschadigd is ontvangen overeenstemt met de met de order of bij beschadigingen
machine die u hebt beste moet het probleem binnen 10 (tien)
dagen vanaf de aankoopdatum aan
PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. of
aan de verkoper worden gemeld

¢ Open de verpakking en haal de
machine eruit * Controleer of de machine niet
beschadigd is
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HOOFDSTUK 2
2.1 GEBRUIKSLIMIETEN

OPMERKING
Raadpleeg voor de elektropomp de informatie in de specifieke handleidingen.

WAARSCHUWING
Gebruik dit product niet in omgevingen met zuren, corrosieve en/of brandbare gassen.

WAARSCHUWING
Gebruik de elektropomp niet voor het pompen van gevaarlijke vloeistoffen.

2.1 GEBRUIKSLIMIETEN

De CPS kan in de configuratie druksysteem met maximaal 8 elektronische systemen van de serie CPS3 communiceren en werken.
De CPS voldoet aan de norm EN 61800-3 inzake elektromagnetische compatibiliteit. In bijzondere gevallen kunnen enkele extra
onderdelen vereist zijn (bv. filters, enz...) om de elektromagnetische interferentie te beperken. Wend u voor meer informatie tot

de klantenservice. De werking van deze waterpomp bij variabele werkpunten kan efficiénter en zuiniger zijn wanneer die werking
bijvoorbeeld gestuurd wordt door een aandrijving met variabele overbrenging die de werking van de pomp afstemt op het systeem.
Informatie over de efficiéntie van benchmarks is beschikbaar op: www.europump.org/efficiencycharts.

Omgevingstemperatuur: Maximale bedrijfsdruk: raadpleeg ¢ Maximaal uitgangsvermogen:
van +0°C tot +50°C de specifieke handleiding van de 5,5 kW 7.5 kW
elektropomp

Temperatuur van de gepompte ¢ Maximale nominale uitgangsstroom:
vloeistof: raadpleeg de specifieke Voedingsspanning inverter: N5A 1B6A
handleiding van de elektropomp 3x380-500 Vac .

* Beschermingsklasse CPS: IP55

Beschermingsklasse systeem:
IP55 (indien geinstalleerd op motoren
met klasse IP55 of hoger)

Golfvorm: sinusoidaal

Uitgangsspanning inverter:
3x380-500 Vac

Ingangsfrequentie: 50/60 Hz

e Inlaatfilter: conform de EMC-richtlijn

2.2 KENMERKEN VAN DE INGANGSSIGNALEN

Drukomvormer (bijgeleverd):

* Drukbereik: geschikt voor de maximale Verbinding: V4 steker * Elektrische connector: uitneembaar,
opvoerhoogte van de pomp geleverd met 2 m kabel

* Uitgangssignaal: van 0 tot 5 Volt

HOOFDSTUK 3
INSTALLATIE

WAARSCHUWING
De installatiewerkzaamheden moeten door deskundig en gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

WAARSCHUWING
Maak gebruik van de juiste beschermingsmiddelen en uitrustingen volgens de veiligheidsvoorschriften.

WAARSCHUWING
Neem de geldende veiligheids- en preventievoorschriften nauwgezet in acht.

Lees de gebruiks- en onderhoudshandleiding van de pomp aandachtig door.
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3.1MONTAGE VANB DE CPS OP DE POMP
Zie afbeelding aan het einde van de handleiding (pag. 155).

3.2 AFKOELEN VAN DE MOTOR

Controleer of de motor en de elektronica afgekoeld zijn en neem de volgende voorzorgsmaatregelen in acht:

* Installeer de pompin een * De omgevingstemperatuur mag niet ¢ Houd de koelvinnen en de ventilator
geventileerde ruimte, waar de motor hoger dan 50° C zijn schoon
en de elektronica voldoende worden
gekoeld

3.3 WATERAANSLUITING

Het systeem kan direct op het waterleidingnet worden aangesloten of vloeistof uit een eerste opvangtank
aanzuigen (zie hoofdstuk 8.2 - 8.3)

WAARSCHUWING
Houd u voor de aansluiting op het waterleidingnet nauwgezet aan de plaatselijk geldende voorschriften.
Q WAARSCHUWING

Controleer of de som van de zuigdruk en de maximale druk van de elektropomp niet hoger is dan de maximaal toelaatbare
waarden van het systeem.

TANK

Volg de aanwijzingen in de gebruiks- en onderhoudshandleiding van de gebruikte elektropomp. Het is mogelijk een viotter te gebruiken
om het systeem uit te schakelen (om een onderbreking van de bekrachtiging van het systeem te voorkomen).

3.4 DRUKTANK - EXPANSIEVAT

WAARSCHUWING
Controleer of de maximale druk van de tank de maximale druk van het systeem kan verdragen.

Er moet een expansievat van minstens 8 | aan de perszijde worden geinstalleerd om een continue werking van de elektropomp te
voorkomen. Controleer de voorbelastingdruk van de tank véor de aansluiting op het systeem: deze waarde moet 0,5/0,8
bar lager zijn dan de bedrijfsdruk (lage SETPOINT).

3.5 ELEKTRISCHE AANSLUITING ELEKTROPOMP

GEVAAR

Controleer of de spanning van alle aansluitingen is afgehaald.

GEVAAR
Koppel altijd de elektrische voedingskabel los alvorens werkzaamheden aan de elektrische of mechanische delen van de
elektropomp uit te voeren.

GEVAAR
Wacht na het loskoppelen van de voedingskabel tot de led LINE uitgaat (ongeveer 2 minuten), zodat de condensatoren zich
kunnen legen, voordat u werkzaamheden aan de CPS uitvoert.

WAARSCHUWING
Breng de elektrische aansluitingen tot stand volgens de plaatselijkevoorschriften.
WAARSCHUWING

Het is de taak van de installateur om te controleren of het elektrische voedingssysteem een efficiént aardingssysteem heeft
dat aan de geldende voorschriften voldoet.

s d
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Ga als volgt te werk om de machine op het elektriciteitsnet aan te sluiten:

o Sluit de pomp op een externe
netschakelaar aan met een afstand
tussen de contacten van minstens
3mm

De pomp moet geaard zijn en tegen
indirecte contacten worden beveiligd
volgens de plaatselijke voorschriften

Als de elektrische voeding van

de pomp is voorzien van een
automatische aardlekschakelaar,
dan moet deze schakelaar geschikt
zijn voor de toepassing en hoe

dan ook moet een automatische

aardlekschakelaar van het type B
worden gebruikt. Bij het kiezen van een
automatische aardlekschakelaar moet
rekening worden gehouden met de
totale lekstroom van alle elektrische
apparaten in het systeem

« Controleer of de netspanning
3~380-500 Vac, 50/60Hz

¢ Schroef de steker van het netsnoer van
de motor op de bus van de CPS

@

¢ Sluit het elektriciteitsnet op de
klemmen 1,2, 3 —L—aan en de van de
bus die nog niet gebruikt is

¢ Schroef de bus (netconnector) op de
steker van de CPS

* In bijzondere gevallen kunnen enkele
extra onderdelen vereist zijn (bv. filters,
enz...)om de elektromagnetische
interferentie te beperken

6 -9 mm
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21 mm ‘ ~5mm
I
6-9mm
9-12mm

OPMERKING
Het is mogelijk dat het display bij de eerste inschakeling of na een lange periode zonder elektrische voeding knippert; dit
betekent dat de interne klok ingesteld moet worden (zie hst. 5.3.1).

3.6 ELEKTRISCHE AANSLUITING DRUKSYSTEEM

GEVAAR
GEVAAR
druksysteem uit te voeren.
GEVAAR

WAARSCHUWING

WAARSCHUWING

A
A
A
A
A

Controleer of de spanning van alle aansluitingen is afgehaald.

Breng de elektrische aansluitingen tot stand volgens de plaatselijke voorschriften.

Koppel altijd de elektrische voedingskabel los alvorens werkzaamheden aan de elektrische of mechanische delen van het

Wacht na het loskoppelen van de voedingskabel tot de led LINE uitgaat (ongeveer 2 minuut), zodat de condensatoren zich
kunnen legen, voordat u werkzaamheden aan de CPS uitvoert.

Het is de taak van de installateur om te controleren of het elektrische voedingssysteem een efficiént aardingssysteem heeft
dat aan de geldende voorschriften voldoet.
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* RS-485 — Communicatiepoort;

LUXC)

o INI — Ingang INIBIT: extern NC- <o o¥
of NO-contact voor START/ = 2
STOPbediening; s %ﬂ,

e S.P.  — Bediening extern setpoint '”L—» g :
(EST): NO- contac; ::» ] g

o (8l A

* TRASD. — Ingang 0+5V voor wox |-l dp
drukomvormer = ¥
+ — Positief
- — Negatief
D — Signaal

Rs&‘
[
oy
we,
w
g |

Bij externe INI- en S.P.-ingangen mogen deze alleen op de master (PRI) worden aangesloten en werken ze ook voor de slave (SEC)als
controle.

HOOFDSTUK 4
WERKING

4.1 BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT

4.1.1 ELEKTROPOMP

Het systeem bestaat uit een elektropomp en een elektronisch controlesysteem (inverter) waarmee de druk in het systeem constant kan
worden gehouden door de draaisnelheid van de motor van de elektropomp te verhogen of te verlagen.

Wanneer de druk van het systeem onder de ingestelde grenswaarde daalt, start de module de pomp om de ingestelde druk te herstellen;
de draaisnelheid van de pomp varieert afhankelijk van de waterbehoefte. Bij een grotere vraag zal de snelheid dus toenemen tot de
maximaal ingestelde waarde. Als de vraag om water afneemt zal de draaisnelheid van de pomp afnemen totdat de minimaal ingestelde
snelheid is bereikt. Als de druk daarna niet opnieuw afneemt (d.w.z. een nieuwe vraag om water), dan wordt

de pomp gestopt (stand-by) tot het begin van een nieuwe cyclus.
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4.1.2 DRUKSYSTEEM

Q

Het systeem bestaat uit elektropompen met een elektronisch controlesysteem (inverter) waarmee de druk in het systeem constant kan
worden gehouden door de draaisnelheid van de motor van de elektropomp te verhogen of te verlagen.

Als de druk van het systeem onder de ingestelde drempel daalt, start de module de eerste pomp van het systeem (bij de eerste start
Master - PRI'P') om de ingestelde druk te herstellen; de draaisnelheid van de pomp varieert afhankelijk van de vraag om water (bij een
grotere vraag is de snelheid dus hoger) totdat de maximaal ingestelde waarde wordt bereikt, waarna de module, als de installatie hogere
prestaties vereist, de ne pomp inschakelt (Slave - SEC ‘S’) om hem bij te staan en de druk stabiel te houden.

Bij een afname van de vraag om water neemt de snelheid van de pomp die het laatst is ingeschakeld af totdat hij wordt uitgeschakeld.
De module houdt de pomp die het eerst in werking is getreden ingeschakeld totdat de minimaal ingestelde waarde wordt bereikt,
waarna de pomp wordt gestopt, als er geen nieuwe drukverminderingen zijn (en dus een nieuwe vraag om water).

Bij een volgende start kan de startvolgorde van de verschillende pompen op basis van de gekozen cyclus verschillen, zoals hierna
beschreven wordt. Als de werkende pomp stopt vanwege een defect, vervangt het systeem deze pomp zo nodig door een

andere pomp in het systeem. Indien de defecte pomp de MASTER-pomp is, zal het systeem op oorzakelijke gronden en automatisch de
MASTER kiezen waarna de bediening van de belangrijkste functies op deze pomp wordt overgebracht. De MASTER wordt altijd alleen
gekozen uit de pompen met de sensor.

OPMERKING
De CPS-controles van het systeem worden automatisch als MASTER (PRI - P) en SLAVE (SEC - S) geconfigureerd. Als
alternatief kan de controle met de "geavanceerde parameters" worden geconfigureerd

Het systeem heeft vijf werkwijzen:

Cyclisch (CH1): Geeft aan dat de eerste
pomp die wordt ingeschakeld bij een
volgende vraag om water de pomp zal
zijn die niet is gestart of die als tweede

* Cyclus met bedrijfsuren (CH3):
geeft aan dat de eerste pomp die
bij een volgende vraag om water
wordt ingeschakeld, de pomp is die

* Jockey (CH5): in deze modus is
de eerste pomp die wordt gestart
de pomp die als hoofdpomp is
ingesteld bij de parameter 'type

0440

is gestart. In deze modus kan de
tweede pomp de eerste helpen (modus
BOOSTER - CH1zie hst. 5.3.4)

Afwisseling (CH2): De motoren
wisselen elkaar af bij elke volgende
start of na een bepaalde tijd die in
het menu van de parameters van de
installateur is vastgesteld (zie hst.
5.3.4: CH2, SCA T en SCAS). In deze
modus werkt slechts één pomp en de
overige pompen staan in stand-by en
staan nooit de eerste pomp bij. Als de
werkende pomp stopt als gevolg van
een defect, vervangt een andere pomp
hem automatisch

OPMERKING

werkt (PRI'P).
OPMERKING

OPMERKING

minder heeft gewerkt (zie parameter
bedrijfsuren). In deze modus kunnen
de andere pompen de eerste helpen
(modus BOOSTER - CH3 zie hst. 5.3.4)

Afwisseling met bedrijfsuren (CH4):

de motoren werken op basis van de
gewerkte uren en wisselen elkaar af na
het aantal bedrijfsuren dat in het menu
installateur is bepaald (zie hst. 5.3.8:

CH4, SCA T en SCA S). Als de werkende

pomp stopt als gevolg van een defect,
vervangt een andere pomp hem
automatisch. In deze modus kan de
tweede pomp de eerste niet helpen

pomp'. Onafhankelijk van de
uitschakelcondities, kan in deze modus
de tweede pomp de eerste helpen
(modus BOOSTER - CH5 zie hst. 5.3.4)

De bedrijfsmodi kunnen met de parameters van het menu van de installateur worden ingesteld op de motor die als master

Als de elektrische voeding van de pomp wegvalt, blijven de instellingen in het geheugen opgeslagen.

Voor een correcte configuratie is het raadzaam de parameters van het menu van de installateur (Niv.2) in te stellen als de
machine gevoed is en op STOP staat.
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HOOFDSTUK 5
PROGRAMMERING

5.1BESCHRIJVING VAN HET BEDIENINGSPANEEL
Het bedieningspaneel wordt in afb. 1getoond

l Indicatie: Dag/Tijd/Druk/Alarmen/
Fouten/Geavanceerde parameters
Frequentie/Stroom/Status pomp.

i Aanwijzing voor de toegang tot de

prorammering.

l Meeteenheid van de weergegeven

parameter.

1 Alarmindicatie voor temperatuur.

Adres module (Primair/Secundair).

START/STOP/Reset-toets.

uitgevoerde wijzigingen.
Toets waarmee tijdens het instellen

T Toets voor de bevestiging van de
I de uitgevoerde wijzigingen kunnen

worden geannuleerd.

’—- Toetsen voor het wijzigen van de

parameters.

Toets voor het wijzigen van de
weergave.

Pictogram weergave type controle.

Indicatie weergegevn setpo.

LED Werking (groen)
Alarm/Fout (rood)

LED lijn groen.

5.2 INFORMATIE OP HET DISPLAY

Grafische weergave van de aan de
motor afgegeven frequentie.

Tijdens de normale werking (en dus zonder alarmen) kunnen op het display de volgende meldingen elkaar afwisselen als op de toets

MODE wordt ged:

1. BAR/PSI - Weergave van de druk

cijfers van het display

Huidig actieve setpoint (set 1 of set 2),
weergegeven bij de kleine cijfers van
het display

Symbool van het type controle

Gebruikte meeteenheid voor de druk
(bar of PSI)

N

. Hz - Frequentie van de motor

Huidige frequentie van de pomp
uitgedrukt in Hz

Huidige druk, weergegeven bij de grote

Grafische indicatie van de frequentie

Indicatie van de status Master (P) of
Slave (S) alleen voor de configuratie
van het systeem

Bericht van afwezigheid van de sensor
SLNS, alleen voor de Slave in de
configuratie systeem

Weergave van het configuratieadres
systeem’Inn’

Grafische indicatie van de frequentie
Meeteenheid

6.5

s SET1Ex

BAR

50 iz
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3. A-0Opgenomen stroom
¢ Door de pomp opgenomen stroom * Grafische indicatie van de frequentie —
uitgedrukt in ampere « Meeteenheid — : 5 6
— n A
—
-
"
4. HH:MM:SS - Tijd
¢ Op de pomp ingestelde tijd ¢ Grafische indicatie van de frequentie — \JON
¢ Dagvan de week — 10 36 50
— N -
— . .
-
-
"
5. Stand van het display
¢ "UP" of "DOWN"richting van het display  display aan —
¢ "ROTD" geeft de weergave van het  Grafische indicatie van de frequentie —
menu van de stand van het —
—
-
g ROTD
6. Toestand van de aanvullende pomp, alleen in de configuratie systeem
¢ "STB"de aanvullende pomp staat in ¢ Grafische indicatie van de frequentie
stand-by » "STOP" de aanvullende pomp (slave)
* "ON"de aanvullende pomp is staat stil S I B
ingeschakeld en is bezig met instellen « "PRG" de aanvullende pomp (slave)
e <Alarmcode of fout> de staat stil in programmering

NS02 HO00

aanvullende pomp bevindt zich in w N
een alarmtoestand (zie voor een * "NSx« numrt\erslave
beschrijving van de alarmcodes hst. * "HO0OQ" bedrijfsuren pomp
6.0)

Druk op de knop om de status van de aanvullende pompen weer te geve. ®

De standaard weergegeven parameter is de druk (BAR of PSI); nadat één van de andere parameters 10 minuten is weergegeven, keert
het systeem automatisch terug naar de weergave van de druk.
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5.3 MENU PROGRAMMERING

OPMERKING

De CPS-module toont met het symbool O—= de wijzigingsstatus van de parameter.

OPMERKING

Druk op de SET-toets om de ingestelde parameters te registreren en sluit de programmeermodus af.

OPMERKING

Door op de ESC-toets te drukken wordt de programmeermodus afgesloten zonder de gewijzigde parameters op te slaan.

J4040

De werking van de module kan worden geprogrammeerd met een aantal parameters verdeeld in 4 submenu’s:

TYPE MENU BESCHRIJVING
TIJD/DAG Hiermee kan de tijd en de dag van de week worden ingevoerd.
ROTATIE DISPLAY Hiermee kan de weergave van de parameters 180° gedraaid worden.
SETPOINT Hiermee kan de SETPOINT van de druk van de installatie worden gewijzigd.

GEAVANCEERDE PARAMETERS

(NIV.1) Hiermee kunnen de bedrijfsparameters worden ingevoerd.

PARAMETERS INSTALLATEUR  Hiermee kunnen de systeemparameters worden gewijzigd.
(NIV.2) Het wordt afgeraden deze waarde te wijzigen omdat dit een storing van het systeem tot gevolg kan hebben.

OPMERKING
Voor een correcte configuratie is het raadzaam de ‘geavanceerde’ parameters en de parameters ‘installateur’in te stellen als
de machine gevoed is en op STOP staat.

5.3.1PROGRAMMERING KLOK / DAG

OPMERKING

OPMERKING
Bij de eerste installatie knippert het display van de module om aan te geven dat de interne klok moet worden ingesteld.
Q De klok heeft een bufferbatterij om de tijd en de dag gedurende 24 uur te behouden in geval van spanningsuitval.

BESCHR. NAAM

HOUR TIJD Tijd van het systeem 00:00 00:00 23:59

PROG. TIJD
DAY GDag van de week Dag van de week MO MO suU

Druk herhaaldelijk op de 'MODE-toets totdat de parameter van de tijd wordt weergegeven om deze te kunnen wijzigen.

* Druk op de 'SET-toets om naar het * Druk op‘MODE’ om naar de * Druk op de "SET"-toets om de waarden
menu te gaan waar de tijd en de dag wijzigingsmodus van de dag te gaan in het geheugen op te slaan. Het
kunnen worden gewijzigd HOUR DAY symbool O-= verdwijnt, de melding

"REC" geeft enkele seconden aan dat

¢ Tijdens het wijzigen van de parameters * Met de toetsen kan de dag worden d dei |

is het symbool O—= op het display gewijzigd @ waarde Is opgeslagen

verlicht ¢ Druk op "MODE" om naar de weergave
¢ Met de toetsen kan de tijd worden @ @ van de druk terug te keren

gewijzigd

©®
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5.3.2 ROTATIE VAN HET DISPLAYY

@

Druk herhaaldelijk op de 'MODE-toets totdat de parameter rotatie parameter wordt weergegeven om het display te kunnen wijzigen.

Druk op de "SET"-toets om naar het
menu te gaan waar de rotatie van het
display kan worden gewijzigd

Tijdens het wijzigen van de parameters
is het symbool O—= op het display
verlicht

.

Met de toetsen kan de weergave van
het 180° gedraaid worden

©®

5.3.3 SETPOINTS

0

OPMERKING

Druk op de STOP-toets voordat u de parameters wijzigt.

¢ Druk op de "SET"*-toets om de waarden
in het geheugen op te slaan. Het
symbool O—= verdwijnt, de melding
"REC" geeft enkele seconden aan dat
de waarde is opgeslagen

©

e Druk herhaaldelijk op "MODE" om naar

de weergave van de druk terug te keren

BESCHR. | NAAM
XX XX

SET1

Setpoint 1

Primaire druk

XX

SETPOINTS
SET?2

Setpoint 2

Secundaire druk

(alleen instelbaar als parameter SET n=2)

Druk op de SET-toets en laat hem los om naar dit menu te gaan:

¢ Tijdens de wijziging van de
setpointparameters is het
symbool O—= op het display verlicht

e Met de toetsen kunnen de
drukwaarden worden gewijzigd

o
0

OPMERKING

SETPOINT 1: Gewenste druk van het
systeem, de module verandert de
snelheid van de motor, zodat de druk
van het systeem zo dicht mogelijk bij
de ingestelde waarde ligt. Tijdens de
instelling van deze parameter toont het
display de melding "SET 1"

Druk op de MODE-toets om van SET1(Setpoint1) naar SET2 (Setpoint2) te gaan.

SETPOINT 2: Alleen aanwezig als de
module is ingesteld om met twee
setpoints te werken (SETN = 2" zie
"GEAVANCEERDE PARAMETERS").
Tijdens de verzending van deze
parameter vermeldt het display ga
door met de programmering SET1en
daarna SET2

Druk ter bevestiging op 'SET'. Het symbool O=-= verdwijnt, de melding ‘REC’ geeft enkele seconden aan dat de waarde is opgeslagen. Als
er twee SETPOINTS zijn dan kan het gewenste setpoint met het externe contact 'S.P.' worden geselecteerd (zie schakelschema) of de

interne klok (zie hst. 5.3).
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5.3.4 GEAVANCEERDE PARAMETERS

OPMERKING
Druk op de STOP-toets voordat u de parameters wijzigt. @

Volgorde van de toetsen om naar het geavanceerde menu te gaan toets gedurende 10 seconden ingedrukt.

BESCHR. | NAAM

TPRE Meeteenheid Meeteenheid van de druk
SETN Aantal SETPOINTS Aantal gebruikte setpoints 1 1 XX
ROT Draairichting van Draairichti q ¢ POS NEG
PARAMETRI AVANZATI de motor* reairichting van de motor o
COR Nominale stroom* Nominale stroom pomp (afleesbaar van het plaatje: In) In 1 16
NI Instelling van het Type inibit-signaal, n.o (normaal open) of n.c. NO NO NG
externe contact (normaal gesloten)

* Door de fabrikant ingestelde waarden.

Tenere premuto per 10" fino a quando
non compare il simbolo O~

Psi
| wRe |

1 Ripetere  operazioni per ogni
giomo della settmana

-
BAR -PSI

Controllo intemo '

Numero di set-point utlizzati

00:00 won %OmdwEND

d
al

;
;

;

;

;

| !
;

l 1
- ;
NEG !
Rov @ EgeszlerEgl rotazione delt motore !
w0 @ - H

;

;

;

;

;

;

;

;

;

(&) corons somnas sraotrparmas oo
() Vo R M

Esce dal menu e salva i parameli
I simbolo della chiave scompare.
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5.3.5 PARAMETERS INSTALLATEUR

OPMERKING

Druk op de STOP-toets voordat u de parameters wijzigt. @

Volgorde van de toetsen om naar het menu installateur te gaan, laatste toets gedurende 10 seconden ingedrukt.

OISIOIS

* Tijdens het wijzigen van de parameters

is het symbool O—= op het disp
verlicht

* Met de MODE-toets worden de

verschillende parameters afgewisseld

¢ Met de toetsen kunnen de waarden
lay worden gewijzigd

OV,

¢ Druk op de SET-toets om de waarden
in het geheugen op te slaan. Het
symbool O== verdwijnt, de melding
"REC" geeft enkele seconden aan dat
de waarde is opgeslagen

BESCHR NAAM
N EACEE

TIPO

Type pomp

Geeft aan of de pomp deel uitmaakt van een groep of een enkele
pomp is, de mogelijke waarden zijn:

® SING: enkele pomp
® PRI: Hoofdpomp of master van een groep

® SEC: secundaire pomp of slave van een groep

SING

N.O.

N.O.

SCA

PARAMETERS
INSTALLATEUR

Type wissel

Als de pomp deel uitmaakt van een groep pompen (PRI, SEC),
geeft deze parameter de modus aan waarmee de wissel tussen de
pompen wordt uitgevoerd.

De mogelijke waarden zijn:

CHOT1: geeft aan dat de eerste pomp die wordt ingeschakeld bij
eenvolgende vraag om water de pomp zal zijn die bij de laatste
leveringscyclus als tweede of niet is gestart. In deze modus kan
de tweede pomp de eerste helpen (BOOSTER-modus).

CHO2: geeft aan dat de eerste pomp die wordt ingeschakeld bij
een volgende vraag om water de pomp zal zijn die bij de laatste
leveringscyclus niet is gestart. In deze modus kan de tweede
pomp de eerste niet helpen.

CHO3: geeft aan dat de eerste pomp die bij een volgende vraag
om water wordt ingeschakeld, de pomp is die minder heeft
gewerkt (zie parameter bedrijfsuren). In deze modus kan de
tweede pomp de eerste helpen (BOOSTER-modus).

CHO4: geeft aan dat de eerste pomp die bij een volgende vraag
om water wordt ingeschakeld, de pomp is die minder heeft
gewerkt (zie parameter bedrijfsuren). In deze modus kan de
tweede pomp de eerste niet helpen.

CHO5: in deze modus is de eerste pomp die wordt gestart de
pomp die als hoofdpomp is ingesteld bij de parameter 'type
pomp'. In deze modus kan de tweede pomp de eerste helpen,
maar is de cyclische functie niet mogelijk.

CHO1

CHO1

CHO5

INFF

Minimale frequentie

Deze parameter bepaalt de minimale rotatiefrequentie van de
motor.

30

20

40

SUPF

Maximale fre-
quentie

Deze parameter bepaalt de maximale rotatiefrequentie van de
motor.

40

ANP F

Reactiviteitsfactor

Deze parameter bepaalt de snelheid waarmee de motor op de
drukveranderingen reageert. Hoe lager de ingestelde waarde, hoe
sneller de motor reageert.

SUPS

Schaaleinde sensor

Deze parameter bepaalt het schaaleinde van de sensor
(uitgedrukt in bar).

INFS

Nulpunt sensor

Minimale waarde die door de sensor wordt gelezen (nul).

0.6

OFFP

Offset sensor

Deze parameter dient ervoor om een offset voor de
druksensor in te stellen.

SPET

Uitschakeltijd

Tijdsinterval gedurende welke de druk stabiel moet blijven (+/- 0.1
Bar) met een toerental die lager is dan de gemiddelde uitschakel-
frequentie + 10% om de start van de uitschakelcyclus van de motor
te veroorzaken (seconden).

0

123



@@

BESCH NAAM
DISPLAY | PARAMETER

DIFP Grensdruk

EACEES

Deze parameter geeft de waarde aan die van de setpoint moet
worden afgetrokken om de startdruk van de motor te verkrijgen. In
de praktijk start de motor als de druk de ingestelde waarde bereikt
min de grenswaarde (BAR).

03 01 05

Druk voor alarm Geeft de minimale druk van de installatie aan. Een lagere waarde
ALLP veroorzaakt het alarm ‘geen water'. Als deze waarde op nul is 05 0 1

water ingesteld, is de functie uitgeschakeld.

Wachttijd tussen de eerste keer dat wordt opgemerkt dat er geen
water meer is en de eerste poging om de installatie automatisch

RIP1 le herstart opnieuw te starten(minuten). Als deze parameter op nul is 1 0 1440
ingesteld, zal de module geen pogingen doen om de pomp opnieuw
te starten.

RIP2 26 herstart Wachtt\]_dtussen d§ eerste herstarten de tweede poging om de 5 0 1440
installatie automatisch opnieuw te starten (minuten).

RIP3 3e herstart Wachttu‘dtussen dgtweedg herstart en de derde poging om de 50 0 1440
installatie automatisch opnieuw te starten (minuten).

RIP 4 4e herstart Wachttijd tussen de derde herstart en de vierde poging om de 720 0 1440

installatie automatisch opnieuw te starten (minuten).

Deze parameter bepaalt hoe het herstartmechanisme werkt. Als
deze is ingesteld op FIN wordt de machine na de vierde poging in

RIPF Type herstart een definitieve alarmtoestand gezet. Als deze is ingesteld op CICL ~ FIN FIN cicL
wordt de herstart na de vierde poging oneindig herhaald met het
interval dat bij de vierde poging is ingesteld.
PARAMETRI " . .
INSTALLATORE RIPT Interventieduur Wachttijd na’een herstar’twaarbmnen de druk boven de minimale 15 5 300
drempel van ‘geen water’ moet terugkeren. (seconden)
OREP Bedriffsuren Aantal uren dat de pomp is ingeschakeld. NA. NA. NA.

Deze parameter is een alleen-lezen gegeven.

Parameter die de bedrijfstijd van een pomp aangeeft. Als deze wa-
arde is bereikt, stopt de pomp en start de tweede. Deze parameter
is uitgedrukt in minuten tot de waarde van 60, daarna wordt hij
SCAT Uitwisseltijd uitgedrukt in uren. Dit verschil wordt aangegeven door een'H'voor 0 0 168
de uren en een'M'voor de minuten.
Moet op de hoofdpomp zijn ingesteld bij een groep of bij
twee pompen.

Wijze waarop de pompen worden afgewisseld als de
parameter SCAT is bereikt:

SCAS Modus wisseltijd ® T1: eerst wordt de actieve pomp uitgeschakeld en daarna wordt 1 1 2
de tweede gestart.

® T2:eerststart de tweede pomp en daarna gaat de eerste uit.

FP Frequentie PWM Frequentie PWM van de controle van de motor (uitgedrukt in Khz). 5.1 5.1 10.6

Tijd waarin de pomp niet werkt. Na deze tijd start de pomp 15
seconden op de maximale frequentie, waarna de frequentie
geleidelijk afneemt totdat de minimaal ingestelde frequentie
wordt bereikt. Deze parameter is tot de waarde 60 uitgedrukt in
minuten en wordt daarna uitgedrukt in uren. Het verschil wordt
aangegeven door een 'H voor de uren en een M’ voor de minuten.

TAB Antiblokkeerfunctie

5.4 HANDMATIGE START VAN DE MOTOR/ONTSTEKING

Deze procedure kan worden toegepast, als u het systeem handmatig wilt starten of de pomp wilt vullen.
De motor kan handmatig gestart worden door in deze volgorde op de toetsen te drukken.

Volgorde van de toetsen bij uitgeschakelde pomp, laatste toets gedurende 10 seconden ingedrukt. @ @ @ @

De pomp blijft ingeschakeld zolang de toets wordt ingedrukt. De frequentie wordt weergegeven met de indicatie ‘ADS’ (vullen).

WAARSCHUWING
Tijdens de handmatige start draait de motor op de maximale snelheid en is de drukcontrole niet actief, de pomp bereikt dus
zijn maximale druk.

WAARSCHUWING

Controleer of er water in het pomphuis aanwezig is, omdat anders de dichting van de pomp beschadigd raakt.




5.5 HANDMATIGE START/STOP

De pomp kan met de hand worden gestopt door op de START/STOP-knop te drukken: in deze conditie geeft het display afwisselend de
melding STOP weer. Tijdens de STOP is de module niet operationeel, tenzij de antiblokkeermodus actief is (parameter TAB -
parameters installateur 5.3.4.). Als deze conditie actief is wordt dit op het display gesignaleerd met "abl".

Reeks START/STOP-toetsen, druk op de STOP-toets. @

WAARSCHUWING
Druk opnieuw

HOOFDSTUK 6

op de START/STOP-knop om de STOP-modus te verlaten.

SIGNALERINGEN, ALARMEN EN FOUTEN

@

6.10VERZICHT - IN GEHEUGEN

Volgorde van de toetsen:

Druk 5 seconden op de ESC-toets. @
Druk op de MODE-toets om door de foutenlijst te lopen.

Druk op de STOP-toets om de tijd en de dag van de gebeurtenis weer te geven (bij een correct ingestelde klok). @

6.2 TABEL MELDINGEN

DISPLAY BERICHT | BESCHRIJVING WERKZAAMHEID

LOGO PENTAIR

De conditie doet zich voor bij de eerste
start van het systeem of bij een reset en
configuratie van het systeem of als de
stroom langdurig ontbreekt.

Melding van initialisatie
van het
systeem.

Deze conditie doet zich voor als de module
Melding van een nieuwe korte tijd niet gevoed wordt. Signaleert het

Wacht de benodigde tijd op een verandering van de
toestand.

LOAD initialisatie van het systeem. laden van de configuratieparameters en de
instelling van de klok.
De signalering is een operationele conditie
INB Signalering blokkerende die gegenereerd wordt door de externe Controleer toestand van de externe Inibit-bediening
ingreep. bediening die de inibit-ingang afsluit. (bv.: schakelaar, viotter, drukschakelaar).
(NO-NC)
RPC Herstel configuratie.
REC Signalering opslag in geheugen parameter.
De kaart is gereset. Dit wordt veroorzaakt door een
. . handmatige druk op de resettoets. De module behoudt
RST Signalering van totale reset. 2 . : N
alle geregistreerde informatie behalve de instelling van
de klok(zie hoofdstuk 7.2).
Aanvraag van de reset van het eeprom-geheugen (zie
RSE Reset geheugen. hoofdstuk 7.2).
De module keert terug naar de fabrieksinstellingen.
- Bevestiging van de reset van het eeprom-geheugen
ESG Reset geheugen uitgevoerd. (zie hoofdstuk 7.2).
FAL Einde alarm (in geheugen). Signaleert het einde van een alarm.
oN De aanvullende pomp werkt. De aanvullende pomp is ingeschakeld en is bezig met
instellen.
STB Standby aanvullende pomp. De aanvullende pomp staat in stand-by.
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6.3 TABEL ALARMEN

DISPLAY BERICHT | BESCHRIJVING WERKZAAMHEID

Alarm geen water,

De tijdelijke foutconditie geen water’ doet
zich voor als er geen water meer is en het
automatische herstartmechanisme is

Controleer het waterpeil in de eerste opvangtank
of de druk van het waterleidingnet. Wacht op de

AOI[PWE2] provisorisch geactiveerd. De module wacht op een nieuwe geprogrammeerde poging tot een herstart of druk op de
N START/STOP-knop om het systeem
start om te proberen om de fout automatisch .
handmatig te starten.
te herstellen.
Deze conditie doet zich voor wanneer er geen
water is en het automatische herstartsysteem
A02 d ' artzin g druk van het waterleidingnet. Druk op de START/STOP-
definitief slagen de werking van het systeem te herstellen. Knop om het systeem handmatig te starten
Deze alarmconditie sluit het contact J3 op de P ¥ 9 N
vermogenskaart voor de eventuele externe
signalering (alarmlamp, sirene, enz.)
Deze signalering doet zich voor wanneer de Controleer of de drukomvormer correct is aangesloten.
AO3 Alarm drukomvormer controlekaart de drukomvormer niet kan Neem contact op met het dichtstbijzijnde

detecteren.

servicecentrum, als de fout zich opnieuw voordoet.

k

Alarm te hoge
temperatuur module

Deze signalering doet zich voor wanneer de
interne module een te hoge temperatuur bereikt
tijdens de normale werking (100°C[PWE2]).

In deze fase blijft de elektropomp bij lage
snelheid werken en signaleert hij een defect

van het geforceerde ventilatiesysteem. De
koelventilatoren worden in de hoogste snelheid
gezet terwijl de maximale bedrijfsfrequentie van
de pomp geleidelijk wordt verminderd (tot een
maximum van 5H ten opzichte van de maximale
vooraf bepaalde frequentie).

Deze signalering doet zich voor wanneer

Controleer of de koelventilatoren correct werken en/
of op de aanwezigheid van vreemde voorwerpen of
vuil dat een goede afkoeling verhindert en controleer
de omgevingstemperatuur. De signalering wordt
automatisch gereset als een acceptabele
bedrijfstemperatuur wordt bereikt (85°C).

A04 de controlekaart de maximaal toelaatbare
temperatuur meet (120°C).
6.4 TABEL FOUTEN
DISPLAY BERICHT | BESCHRIJVING WERKZAAMHEID
£00 Geen gebeurtenis. Verschijnt in het foutepoverzwcht als er geen
fouten te signaleren zijn.
A\_gemen_e storing Deze conditie signaleert dat het systeem defect Druk op dve_START/STQPftoets omte proberen deze
EO1 (signalering in is of een interne fout foutconditie handmatig af te sluiten. Neem contact op
geheugen). ) met de technische dienst als de fout aanhoudt.
De interne foutconditie doet zich voor bij een Bij deze foutconditie wordt geprobeerd om de normale
probleem op de vermogenskaart. Tijdens de werking na enkele minuten te hervatten. Dit proces
£02 Tiideliike interne fout fouttoestand is de module niet werkzaam. wordt automatisch enige malen herhaald. Druk op de
Jaety ) Deze alarmconditie sluit het contact J3 op de START/STOP-toets om te proberen deze fou tconditie
vermogenskaart voor de eventuele externe handmatig af te sluiten. Neem contact op met de
signalering (alarmlamp, sirene, enz.). technische dienst als de fout aanhoudt.
- . De definitieve foutconditie doet zich voor als de Druk op de_START/STQP-toets o_mle proberen deze
EO3 Definitieve interne fout. >~ "~ foutconditie handmatig af te sluiten. Neem contact op
tijdelijke fout aan blijft houden. .
met de technische dienst als de fout aanhoudt.
Deze foutconditie qoel zich voor wanneer Sluit de voedingsspanning af en wacht tot de led LINE
de controlekaart niet correct met het - .
. uitgaat en zet het systeem daarna weer onder spanning.
- vermogensdeel kan communiceren. " o
E04 Communicatiefout. . - Neem contact op met het dichtstbijzijnde
Deze alarmconditie sluit het contact J3 op de . . . .
servicecentrum, als de foutconditie zich opnieuw
vermogenskaart voor de eventuele externe
N X ; voordoet.
signalering (alarmlamp, sirene, enz.).
Deze fout doet zich voor wanneer de door de
module opgenomen stroom drie maal hoger Sluit de voedingsspanning af en wacht tot de led LINE
is dan de nominale stroom. Deze conditie uitgaat. Controleer of de pomp vrij kan draaien en
kan worden veroorzaakt door de blokkering neem eventuele vreemde voorwerpen die een correcte
EO5 Overstroomfout.

van de pomp door vreemde voorwerpen.
Deze alarmconditie sluit het contact J3 op de
vermogenskaart voor de eventuele externe
signalering (alarmlamp, sirene, enz.).

werking verhinderen weg. Zet het systeem weer onder
spanning. Neem contact op met het dichtstbijzijnde
servicecentrum, als de fout zich opnieuw voordoet.
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DISPLAY BERICHT

Deze foutconditie doet zich voor wanneer de
voedingsspanning 20% lager is dan de nominale

WERKZAAMHEID

Tijdens deze foutconditie probeert de module de

£06 Tijdelijke ) spanning (400V). Deze alarmconditie sluit het normale werking na 1 minuut te herstellen, dit wordt tot
onderspanningsfout. contact J3 op de vermogeﬁskaart voor de vijf maal herhaald. Druk op de START/STOP-knop of sluit
eventuele externe signalering (alarmlamp, de voedingsspanning af en wacht tot de led LINE uit is.
sirene, enz.). Schakel daarna de voedingsspanning weer in om
Definitieve Deze definitieve foutconditie van onderspanning . sy§teem weertel s;ar;en. Neem contact op met de
£07 ' doet zich voor als de tijdelijke fout aan blijft technische dienst als de fout aanhoudt.
onderspanningsfout.
houden.
Deze foutconditie doet zich voor wanneer de
- voedingsspanning 20% hoger is dan de nominale  Tjjyens geze foutconditie probeert de module de
£08 Tijdeljke spanning (500V). Deze alarmconditie sluit het normale werking na 1 minuut te herstellen, dit wordt tot
overspanningsfout. contact J3 op de ve(mogerjskaart voor de vijf maal herhaald. Druk op de START/STOP-knop of sluit
eventuele externe signalering (alarmlamp, de voedingsspanning af en wacht tot de led LINE uit is.
sirene, enz.) Schakel daarna de voedingsspanning weer in om het
Definitieve De definitieve foutconditie van overspanning sys;egml\:/ezr te stalrtzn.fNeem cgmzc\ opmet de
EO0S . doet zich voor als de tijdelijke overspanning aan technische dienst als de fout aanhoudt.
overspanningsfout. .
blijft houden.
Ggen neFvoe‘d\ng Deze conditie wordt gesignaleerd na een
E10 (signalering in N "
onderbreking van de netvoeding.
geheugen).
Druk op de START/STOP-knop of sluit de
- oedingsspanning af tot de led LINE uitgaat en zet het
. Deze conditie geeft een stroomopnamefout van N .
EN Coherentiefout stroom. " systeem daarna weer onder spanning om het opnieuw
de motor aan betreffende de bedrijfsstatus. " e
te starten. Neem contact op met het dichtstbijzijnde
servicecentrum, als de fout zich weer voordoet.
Wacht enkele minuten. Als de signalering aanhoudt,
Deze conditie signaleert een resetprobleemvan  druk dan op de START/STOP-knop of sluit de
E12 Geheugenfout. de ingestelde parameters. Er kunnen enkele voedingsspanning af tot de led LINE uitgaat en zet het
instellingen verloren gaan. systeem daarna weer onder spanning om het opnieuw
te starten.
Deze fout doet zich voor wanneer de Druk op de START/STOP-knop of sluit de
controlekaart het vermogensdeel niet correct . N h
. e voedingsspanning af tot de led LINE uitgaat en zet het
. . kan configureren. Deze alarmconditie sluit . .
E13 Configuratiefout. systeem daarna weer onder spanning om het opnieuw
het contact J3 op de vermogenskaart voor de " Lo
N . te starten. Neem contact op met het dichtstbijzijnde
eventuele externe signalering N .
N servicecentrum, als de fout zich weer voordoet.
(alarmlamp, sirene, enz.).
Druk op de START/STOP-knop of sluit de
. voedingsspanning af tot de led LINE uitgaat en zet het
. N Deze fout wordt gesignaleerd als er zich een .
E99 Niet-gedefinieerde fout. systeem daarna weer onder spanning om het opnieuw
onbekende fout heeft voorgedaan. N i,
te starten. Neem contact op met het dichtstbijzijnde
servicecentrum, als de fout zich weer voordoet.
Druk op de START/STOP-knop of sluit de
Deze signalering heeft betrekking op de voedmgsspanmnq af tot de led LINE van beide
pompgroepen. pompen uitgaat en zet het systeem daarna weer
485E Communicatiefout. Deze fout doet zich voor wanneer de inrichtingen onder spanning om het opnieuw te starten.

die in een groep zijn aangesloten onderling niet
correct communiceren.

Controleer de communicatiekabel tussen de
verschillende elektropompen. Neem contact op met
het dichtstbijzijnde servicecentrum, als de fout zich
opnieuw voordoet.
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HOOFDSTUK 7
RESET EN FABRIEKSINSTELLINGEN

7.1 ALGEMENE RESET VAN HET SYSTEEM

WAARSCHUWING
Hierop mag uitsluitend gedrukt worden als laatste oplossing om het systeem opnieuw te starten.

Veroorzaakt een algemene reset van de module, laadt de in de eeprom ingestelde en opgeslagen waarden opnieuw. Hierop mag
uitsluitend gedrukt worden als laatste oplossing om de module opnieuw te starten. Als de module om welke reden dan ook blokkeert,
wacht dan ongeveer 10 seconden, waarna de module automatisch een algemene reset uitvoert. Als deze er niet in slaagt de werking te
herstellen, dan moet deze toets worden gebruikt en wend u tot een assistentiecentrum.

Volgorde van de toetsen voor de reset, druk gedurende 20seconden op de SET-toets @

7.2 HERSTEL VAN DE FABRIEKSINSTELLINGEN

WAARSCHUWING
Alle standaardwaarden worden geladen en alle eerder ingestelde waarden worden gewist.

De parameters kunnen op de fabriekswaarden worden ingesteld door slechts EEN toetsenreeks in te drukken.

Volgorde van de toetsen Herstel instellingen:
PIJL OMLAAG, ESC, PIJL OMLAAG, ESC, PIJL OMLAAG, ESC gedurende 10 seconden ingedrukt houden.

VICIVIGVIS)

druk op de SET-toets om de reset te bevestigen. @

7.3 SOFTWAREVERSIE

Volgorde van de toetsen om de softwareversie weer te geven PIJL OMHOOG gedurende 5 seconden. ®
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HOOFDSTUK 8

TABELLEN EN TEKENINGEN

8.1 TYPEPLAATJE

Lk

PP

‘ Drive PAU1
2 PENTAIR  |», A C€
STA_RITE® P11,65 kW 10,1TA :
CI.LF IP X4 | =
=]
Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 I/1° Hmax 67 m s
P2 0,9 kW In4,2A §
CPS10/DHI 27 Liquid ter*p.:?[] |°C max | =

|
1) Type elektrische pomp
2) Max. debiet in I/min
3)Nominaal vermogen (P2)
4)Max. temperatuur van de vloeistof

5)Nominale stroom

6) Max. opvoerhoogte inm

® OO O

7) Isolatieklasse en
beschermingsklasse

8) Opgenomen stroom
9) Bouwdatum en -jaar
10) Frequentie

1) Softwareversie

12) Voedingsspanning
13) Aantal fasen

14) Opgenomen vermogen (P1)

é@é
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8.2 INSTALLAZIONE SOTTOBATTENTE

1A
-
@ @] é W
1) Tank of reservoir 5) Tank/membraantank (8 | min) 8)Slang
2)Vlotter 6)Manometer 9) Terugslagklep
3) Stopkraan 7) Drukomvormer 10) Filter
4) Persleiding 11) Elektropomp compleet met inverter
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8.3 INSTALLATIE BOVEN DE ZUIGLEIDING

-

QQOPPP

45 T
- &)

1) Tank of reservoir 5) Tank/membraantank (8 | min) 8) Slang

2) Viotter 6) Manometer 9) Terugslagklep

3) Stopkraan 7) Drukomvormer 10) Filter

4) Persleiding 11) Elektropomp compleet met inverter

Bij een installatie boven de zuigleiding dient u te controleren of de helling van de zuigleiding correct is, zodat de lucht in de leiding in de
persleiding kan komen.
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8.4 VERBINDINGSSCHEMA- CONTROLEKAART

RS-485 — Communicatiepoort;

INI — Ingang INIBIT: Extern
contact NC;

e S.P. — Extern setpoint (EST):
contact NO;
¢ NTC  —Ingang NTC-voeler voor

temperatuurcontrole;

TRASD. — Ingang 0+Volt
voor drukomvor.

+ — Positief
- — Negatief

D — Signaal

O
q] [
=gl L
RS—485 ~|H%
[ 1@
i (1]
jﬁ m
INI =
S.P =y
. . ag
NTC | Hel—
O Io-

[]

]
O

e

g HDEE ok

%3

0o
]

s

O

S

A

O {, :

+0-

i
TRASD.
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PA3ES 1
BBEAEHUE

1.1 YCJIOBHbIE OBO3HAYEHUA

NMPEAYNPEXAEHUE
YKasaTesibHble 3HaK1 «BHUMaHWe!» 0603HaYatoT Te NpoLeAypbl, HECOBIOAEHNE UM HEMOJHOE COBMIOAEHNE KOTOPbIX
MOXeT HaHeCTU yLLep6 060pyA0BAHMIO MU NOAKIIOYEHHBIM K HEMY YCTPONCTBaM.

OMACHOCTb
YKasaTesibHble 3HaK1 «OnacHo!» 0603HaualoT Te NpoLieAypbl, HECOBIIOAEHIUE UMK HEMOTHOE COBMIOAEHNE KOTOPbIX
MOXET MPUBECTM K MOPAXXEHUIO 3JIEKTPUYECKUM TOKOM.

C: [MPUMEYAHNE

YKka3zaTenbHble 3HaKu <<|-|pV|Mel48HI/IE)> 0603HaYaloT BaXKHble CBeLEeHNsA BHETEKCTa, Ha KOTOprI;I OHU CCblnaroTCA.

1.2 OBLWUE CBEOEHUA

B HacToswen MHCTpyKuun pupma PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L. co6pana Bcto HE06X0AUMYIO MHGOPMAaLMIO MO YyCTaHOBKE,
ncnonb3oBaHUIO U TEXHNYECKOMY O6CJ‘Iy)KI/IBaHlMO npeo6pa:~ioBaTenﬂ YacToTbl CPS, NOAKJTFOYEHHOr O K 31eKTpOoHacocy Sta-Rite.

NMPEAYNPEXAEHUE
HenpasunbHOE UCMONb30BaHUE MOXKET HAHECTU Cepbe3HbI YLLep6 060PYA0BAHMIO UM YCTPOUCTBAM, @ TaKxKe
NPUBECTU K OTMEHE rapaHTuu.

Mogynb CPS ¢ TpexdasHbIM MUTaHUEM KOHTPONMPYET TpexdasHblit HacoC NyTeM U3MepeHus AnddepeHLmanbHoro AaBneHus
3N1EeKTPOHHBIM [JaTYMKOM, PasMeLLeHHbIM Ha MOABOASLLEM KosnekTope. Moaynb NO3BONSIET onepaTtopy Bbl6upaThb pasinyHble
(YHKLMM CUCTEMbI C MOMOLLbIO KHOMOYHOM MaHenn U MOHTUPOBaHHOMY Ha Hee XXK-aucnneto.

NMPUMEYAHUE
HacTosiLas MHCTPYKLMS CCbINAETCs Ha KOHMUIypaLuio CTaHAapTHOMO TUMa.

1.3 NPEABAPUTEJIbHbIE MPOBEPOYHbIE PABOTbI

NMPUMEYAHUE
Heo6xoaMMO CoXpaHUTb OpUrMHANbHYHO YNIakoBKY 060pyA0BaHUA Ha Cllyyaii ero BO3MOXHOW TPaHCMOPTUPOBKU B
Gyaywiem.

+ MpoBepbTe LeNoCTHOCTb YNaKoBKM + YpocToBepbTeCh B TOM, 4TO + TNpw 06HapY>KEHUN HECOOTBETCTBUSA
nony4YeHHoe o6opyAoBaHue 1N NOBPEXAEHUI HEOGXOAUMO
COOTBETCTBYET 3aKa3aHHOMY Co06LWUTb 0 HUX hupme PENTAIR
INTERNATIONAL S.AR.L. unn
[UCTPUBLIOTOPY B TeYeHne 1

He no3gHee 10 (fAecaTu) aHel ¢
MOMEHTa NOKYMNKu

+ OTKpo¥iTe yNnakoBKY 1 BbiTaluTe
obopyaoBaHue
+ lpoBepbTe 060py0BaHUE Ha
Hanuume NoBpexaeHUin
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PASAEJT 2

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

NMPUMEYAHUE
[Nl 31eKTpOHACcOCa CM. COOTBETCTBYHOLLIME UHCTPYKLIUM.

NPEAYNPEXAEHUE
He ucnonbaoBaThb U3fenue B Cpefiax, CoAEPXKaLLNX KUCOTbI, KOPPO3UOHHDBIE U/UNK FoproUMe rasbl.

NPEAYNPEXAEHUE
He 1cnonb3oBaTh 9/1€KTPOHACOC A/151 NOAAYM OMACHbIX XNUAKOCTENA.

2.1 OrPAHUYEHNA NO NPUMEHEHUIO

B ycnoBusix rpynnoBoit KOHUrypaumm npeobpasoBatesib YacToTbl CPS MOXeET nogaepxmBaTh CBA3b U B3aMMOAENCTBOBATb
He 6oriee yeM ¢ 8 31eKTPOHHbIMU ycTpoiicTBamu cepun CPS3. CPS ynosneTBopsieT Tpe6oBaHusM cTaHgapTa EN 61800-3 no
3/71eKTPOMArHUTHOW COBMECTUMOCTU. B 0COBbIX Crly4asix MOTyT MOTpe6oBaThbCs AOMOHUTENbHbIE KOMMOHEHTb! (Hanpumep,
GUALTPBI W T.4.) ANA CHUKEHUS SNEKTPOMArHUTHbIX NOMeX. YTo6bl NonyunTb 6onee NoApo6HYo MHbOpMaLMIo, 06paTuTech B

KIMEHTCKYHO CNYK6Y.

+ TemnepaTypa OKpy>atoLLeit cpeabl:
ot 0°C po + 50°C

« TemnepaTypa pa6oueii cpefbl:
CM. COOTBETCTBYIOLLYIO UHCTPYKLMNIO
aneKTpoHacoca

Knacc 3awumTbl CPS: IP55

Knacc sawuTbl cuctembl:
IP55 (Npu ycTaHOBKe Ha ABUraTenu ¢
KnaccoM 3awmTbl IP55 unu Bbile)

2.2 XAPAKTEPUCTUKUM BXOAHbLIX CUTHANOB

[laTunk AaBneHus (B KOMMAeKTaLmm):

+ [unanasoH gaBnexus: ot 0 go 10 6ap
npu MakcMMasnbHOM Harnope Hacoca

« BbixogHow curHan: ot 0 o 5 BonbT

PASAEJ 3
YCTAHOBKA

+ MakcumanbHoe paboyee faBreHue:
CM. COOTBETCTBYIOLLYHO UHCTPYKLNIO

+ HanpskeHue anekTponuTaHus
npeo6pasoBartens 4acToTbl:

BbixofHOE HanpskeHue
npeo6pasoBaTens YacToTbl:

+ lMNoakntoyeHue: % nana

« BxopHas yactora: 50/60 I'y
+ MakcumanbHoe BbixofHOe

Hanpskenue: 5,5 kBT 7,5 kBT

MakcnmanbHbIil HOMUHaNbHbI
BbIXoAHOW ToK: 11,5A 16 A

dopma BONHbI: CUHYyCcOMAanbHas
BxofHoI GUNbTP: B COOTBETCTBUM C
[MpeKT1BOIA MO 3N1IeKTPOMAarHUTHON
COBMECTUMOCTYN

* ONeKTPUYECKMNN KOHHEKTOP:

pasbeMHbI, NOCTaBAAEMbIV B
KOMMJeKTe ¢ 2 M Kabens

NPEAYNPEXAEHUE
MoHTaXHble paboTbl AOMKHbI BbINONHATHCS OMbITHBIM 1 KBAIMGULMPOBAHHBIM NEPCOHANIOM.

APEAYNPEXAEHUE
Mcnonb3soBaTh creLynasnbHble 3aluTHbIE YCTPONCTBA B COOTBETCTBUM C HOPMAMM MO TEXHUKE 6€30MacHOCTU.

NPEAYNPEXAEHUE
CTporo co6ntofaTb [eiCTBYLIME HOPMbI MO TEXHUKE 6e30MacHOCTY.

BHMMaTENbHO MPOYMTaTE UHCTPYKLIMIO MO 3KCMITyaTaLum U TeXHUYECKOMY 06CNy)XMUBaHMIO Hacoca.
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3.1 YCTAHOBKA CPS HA HACOC

CMOTpUTE PUCYHOK BHU3Y MHCTPYKLMK, (CTp. 155)

3.2 OXJNNAXXAEHUE OBUTATENA

O6ecneybTe oxnaxgeHuwe gsuratens U 3/1eKTPOHHbIX KOMMOHEHTOB CUCTEMDI, MPUHAB Cnegytolmne Mepbl Npe0CTOPOXHOCTU:

yCTaHOBWTe Hacoc B * TemnepaTypa oKpy>atoLuei cpefbl « Tenere pulite le alette di
NpoBeTPMBAEMOM MOMELLEHUN, He AoMKHa npesbiwaTh 50°C raffreddamento e il ventilatore
rapaHTUpys TeM cambiM

JocTaTovyHoeoxNaxaeHue agsuratens

N 3NEKTPOHHbIX KOMMOHEHTOB

3.3 TMAPAB/INYECKOE COEAVUHEHUE

CucteMa MOXeT 6bITb MOACOEANHEHA HEMOCPELACTBEHHO K BOAOMPOBOAY WU K HaKOMUTeNIbHOMY 6aky (CM. paagen 8.2 — 8.3).

NPEAYNPEXAEHUE
Tpy CoeAnHEHNN CUCTEMDI C BOAOMPOBOAOM CTPOrO COB/II0AANTE AeMCTBYIOLNE HOPMbI MECTHOTO
3aKoHOAATeNbCTBA.

NPEAYNPEXAEHUE
MpoBepbTe, 4TOGbI CyMMa [laBNeHNs Ha BCACbIBaHUM M MaKCMMalbHOTO AaB/ieHNs 3N1eKTPOHAcoca He NpeBsblluana
MaKCMManbHO JOMYCTUMbIX 3HAYEHWIt NS JaHHON CUCTEMbI.

BAK

cnepyiiTe yKasaHUsIM MHCTPYKLIMM MO SKCM/TyaTaLyn 1 TEXHUUECKOMY 0BCYXMUBAHNIO UCMOMb3YEMOro 3/1eKTPOHAcoCa.
3.4 HAMOPHbIW BAK - PACLUMPUTEJIbHbIN BAK

NPEAYNPEXAEHUE
MpoBepbTe, YTOGbI MaKCUMabHOE faBneHre 6aka 6bl10 PACCUNTAHO Ha MaKCUManbHOE AaBfieHNEe CUCTEMBI.

Co CTOPOHbI HarHeTaHUs HE06XOAMMO YCTaHOBUTL PACLUMPUTENbHDBIV 6aK EMKOCTbIO HE MEHee 8 NUTPOB BO U36exaHue
HenpepbIBHOM paboTbl anekTpoHacoca. MposepbTe NpeABapUTENbHOE AaBEHUE 6aKa A0 ero COEAMHEHUS C YCTaHOBKOW: OHO
LLOMXHO 6bITb Ha 0,5/0,8 6ap Huxe paboyero fasneHus (HUxH. SET-POINT).

3.5 NOAKJ/TIOYEHUE 3JIEKTPOHACOCA K CETU 3NIEKTPOMUTAHUA

OMNACHOCTb

Y6EF\VITECb B TOM, 4yTO6bI BCE ANeKTpuyeckune coeguHeHua 6bInn He nogHanps>XeHnem.

OMACHOCTb
Bcerna OTK/toYalTe Kabesnb JNEKTPONUTaHNA nepen TemM, Kak NpUCTynnTb K BbINOJTHEHUIO paéOT no 06C!1y)KV|BaHI/IIO
BNEKTPUYECKUX NN MexaHU4YeCKMX KOMMOHEHTOB 3JIeKTpoHacoca.

ONACHOCTb

Mepes BbinonHeHneM paboT Ha CPS oTKNouYNTe Kabenb 3N1eKTPONUTaHUS, 3aTeM NOJOXKANUTE [0 TEX MOP, NOKa He
BbIK/IOYUTCS CBETOANOAHDIN MHAMKATOP LINE (MpU6ANaNTeNbHO 2 MUH.), 4TOGbI KOHAEHCATOPbI MOF/IU MOMHOCTbIO
paspaguTbes.

NPEAYNPEXAEHUE
BbINoNHNUTE 3N1eKTPUYECKUE NOAKIIOYEHNS COrNMAcHO AENCTBYIOLWMM HOPMaM MECTHOTO 3aKOHOAATENbCTBA.
NPEAYNPEXAEHUE

YcTaHoBLUMK o6s3aH YAOCTOBEPUTLCA B TOM, YTO CUCTEMA AO/DKHbIM O6pa3OM 3a3eMJieHa, B MNOJIHOM COOTBETCTBUU C
AENCTBYIOLWMMU HOPMaTUBaMK.

S Al d
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YT0o6bl NOAKHOUYUTL 0GOPYLOBAHME K CETU 3NIEKTPOMUTAHMUS, BbINOSIHUTE CledytoLlee:

* MOAKI/OYNTE HACOC K BHELIHEMY
nepeknoyaTento ANeKTPoNuTaHus,
paccTosiHNe MeX [y KOHTaKTaMu B
KOTOPOM JI0/IXHO 6bITb He MeHee
3 MM

obecneybTe HacoCy 3a3eMseHne U
HaLEeXHYH 3alnTy OT HEMPAMbIX
KOHTaKTOB B COOTBETCTBUU C
,qelzCTByIOLLLVIMVI HOpMamMu MeCTHOro
3aKoHopaaTenbCTBa

€CNY B CETU 3NEKTPONUTaHNA
NpeAycMOTPeH aBTOMaTUYECKUiA
AvddepeHLnanbHbIn
BbIKNKO4YaTe b B Ka4yecTBe

NMPUMEYAHUE

l

[J,OI'IOJ'IHVITeHbHOIZ 3auuThbl, OH
JIONXeH COOTBETCTBOBATL chepe
NPUMEHEHUs 1 B NIIO6OM cryyae
OTHOCUTbLCS K TUMy B; npu BbiGope
AnbdepeHLManbHOro BbikoYaTens
HY>XHO YUMTbIBaTb O6LLMIt TOK
yTeykun BCen dneKTpoannapartypbl,
yCTaHOBINEHHOW B cUCTEME

NpoBepbLTE, YTOBbI HaNPsXKEHWUE CEeTHU
cocTasnsano 3~380-500 B, 50/60 Iy

NPUBUHTUTE KOHHEKTOP «Mnanav,
PacnonoXeHHbI Ha kabene
3MEeKTPONUTaHUS ABUraTens, K
KOHHEeKTOpy «Mama» Ha CPS

6 -9 mm
K D Q
9-12mm
6-12mm  max. 2,5 mm?
|
~21 mm |~5 mm
I
6-9mm
D I
9-12mm

3.6 AJIEKTPUYECKOE NMOAKNIOYEHUE rPYNnbl AABJIEHUA

OMACHOCTb

OMACHOCTb

vyacTaAx rpynnbl AaBneHnA.

OMNACHOCTb

NPEAYNPEXAEHUE

NPEAYNPEXAEHUE

s

LeNCTBYIOLMMU HOPMaMU.

y,qOCTOBepVITbCﬂ B TOM, 4YTO BCe CoeAuHeHuA 6e3 HanpsaXXeHus.

NOAKNIOYMTE 3MeKTPONUTaHME Yepes
knemmbi 1,2,3n —L—
HENCMOMb30BAHHOIO KOHHEKTOpa
«MamMa»

NPUBUHTUTE CETEBOW KOHHEKTOP
«Mama» K KOHHeKTopy «nana» Ha CPS

B 0COBbIX Cly4asx MOryT
noTpe6oBaThCs [LOMNOHUTENbHbIE
KOMMOHEHTbI (Hanpumep,
boToaNeMEHTbI U T.4.) ANst
CHWKEHWS 3N1EKTPOMArHUTHbIX
nomex

Mpyv NepBOM BK/IKOYEHUU UMW MOCTE NPOAOIHKUTENBHOTO OTCYTCTBUS 3MIEKTPONUTAHUS AUCTIIEN MOXKET HavaTb
MUraTh. ATO 3HAYMT, YTO HEOBXOAUMO OTPEryIMPOBaTh BHYTPEHHMWE Yackl (cM. pasgen 5.3.1).

OTCOG,CLVIHVITb Kabenb ANEeKTponuTaHusa A0 BbINONHEHNA N06bIX onepaumﬁ Ha 3N1eKTPUYECKUX UITN MEXaHNYECKNX
Mocne oTcoeAMHeHNsi NuTatoLLero Kabens NoAoXAaTb BbIK/IHOYEHWs1 CBETOANOAHOIO MHAMKaTopa LINE
(NpU6N3NTENBHO 2 MUH.), YTOGbI KOHAEHCATOPbl MOTIN Pa3pAAUTLCS 0 BbIMOMHEHUS Nto6bix paboT Ha CPS.

BbINOAHUTL 3n1eKTpUYeckne NOAKNHOYEHUA COrNacHo AeiCTBYIOLMM MECTHbIM HOpMaTUBaM.

yCTaHOBI.I.WIK AO/MKEH YAOCTOBEPUTLCA B TOM, YTO CUCTEMA SNEKTPONUTAHNA HaJEeXHO 3a3eM/ieHa B COOTBETCTBUN C
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RS-485 — KOMMYHWKALIMOHHbI
nopr;

INI — Bxog INIBIT: BHewHui
HOPManbHO- 3aMKHYTbIA UK
HOPMasnbHO-Pa30MKHYTbI KOHTaKT
[NA ynpaBneHus .
3AMYCKOM/OCTAHOBKOM
(byHkuun START/STOP);

« SP — BHewwHee ynpaBneHue set
point (EST):
HOPManbHOPa30MKHYTbIi KOHTaKT;
TRASD. — Bxopg 0+5 B gns patumka
faBneHus

A4

pesedl

L]
 op
oo

+  — [onoXxuTenbHbIN

-
$se
®

- — OTpuuatenbHbIn

ST}
Lhgae

L

D — CurHan

sel

R

5

Mpw Hanvuum Bxogos INI 1 S.P, nocneaHne MoryT 6bITb MOAK/HOYEHbI UCKITHOUMTENBbHO K Begylueit nnate (PRI) u ynpaBnsioT B
TOM yucne BefoMoit nnaton (SEC).

PA3AEJ 4
MPUHLNM PABOTbI

4.1 ONUCAHUE U3QENNA

4.1.1 ANIEKTPOHACOC

CucTtema cocTouT us 9NIeKTPOHacoca 1 3JIEKTPOHHOIo npeoSpaaoBaTenﬂ 4acToTbl (I/IHBepTEpa), no3BoJIAKOLLErO NOAAEPXKNBATD
AaBJieHne B CUCTeEME Ha NOCTOAHHOM YPOBHE, yMeHbllas Unu yeenminBasa CKOpOCTb BpallleHUa ABUraTens afieKTpoHacoca.
Korpa paBneHue cuctembl OMyCKaeTCAa HMXe yCTaHOBJIEHHOro Nopora, MoAysnb 3anyCckaeT HacoC A/19 BOCCTaHOB/IEHUSA YPOBHA
AaBneHus set point. CKOPOCTb BPaLLEHNsi HACOCa MEHSIETCS B 3aBUCMMOCTY OT NOTPEBHOCTY B BOAE; TAKUM 06pasoMm, npu
60/1bLLEM CMIPOCE CKOPOCTb YBEIMYMBAETCS, BMNIIOTh A0 AOCTWKEHWUSI MAKCUMAaIbHOrO YCTaHOBIIEHHOMO 3HAaYeHMS.

an YMEHbLUEHUN I'IOTpesHOCTI/I B BOAE MPOMCXOQUT CHMXXEHME CKOPOCTU Hacoca BNJIOTb A0 AOCTUXEHUS MUHUMATIbHOIo
YCTaHOBJIEHHOIO 3Ha4YeHUA. Mocne yero, ecnu He npov|3017|p,eT NMOHW)XXEeHWe AaBneHnsa (TO €CTb NOKa He NoABUTCA HOBas
noTpe6HOCTb B BOAE), HACOC BYAET HaXOANUTLCA B peXumMe oxuaanus (Stand by) o Hayana HOBOro LMKna.
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4.1.2TPYNNA OABJIEHUA

NPUMEYAHUE

KouTponnepbl CPS rpynnbl KoHbMrypupytoTca aBTomaTnyeckm kak BELYLLUWIN (PRI - P) n BEQOMBIN ( SEC - S).
B kayecTBe anbTepHaTUBHOro BapuaHTa MOXHO KOH(UrypMpoBaTb ynpaBneHne ¢ MOMOLLbIO «[1oMOfHNUTENbHbIX
napameTpoB».

Cuctema cocTouT us 3N1eKTPOHACOCOB, OCHAaLLEHHbIX 3/IEKTPOHHbIM npeoépaaoBaTenem 4acToTbl (MHBSpTepOM), no3BONAKOWNM
NOAAEPXUBaTb AaBEHUE B CUCTEME Ha MOCTOSAHHOM YPOBHE, yMeHbLUAs UK yBENWYMBas CKOPOCTb BPalLeHWs ABuratens
anekTpoHacocoB. Korfa AaBneHne B CUCTEME ONYCKAETCS HUXKE YCTAHOBJIEHHOMO NOPOra, MoAy/b 3amnyckaeT NepBblii Hacoc
(npv nepsom BKtoYeHUU: «Begylumit» — PRI «P») ans BoccTaHoBNEeHUs faBneHus set point. CKOpOCTb BpalleHUs Hacoca
MEHAETCA B 3aBUCUMOCTU OT I'IOTpeﬁHOCTVI B BOAE, TaKUM o6pa:-10M, YyeM 6osblue I'IOTpeﬁHOCTb B BOAE, TEM Bbllle CKOPOCTb
BpalleHunsa, U Tak NpoAonKaeTcs A0 AOCTUXKEHUA MaKCUMallbHOro YCTaHOBNIEHHOIO YPOBHA. Ecnu cuctema Hy>X[aeTcqa

B 60/bLuei MOLLHOCTU N NPOU3BOANTENIbHOCTU, TO HA MOMOLLb NEPBOMY HacoCy NpuxoauT BTOpOIZ, TpeTMIZ, n-blil Hacoc
(«BepioMbliit» — SEC «S»), noaAepxuBas aBfieHne Ha NOCTOAHHOM YpPOBHe. Mpu YMeHbLLEHNN NOTPEBHOCTU B BOAE NPOUCXOAUT
CHWXEHWe CKOPOCTH Hacoca, KOTOpbIi NOCIEAHUM Havas CBOW Paboumit LIMKA, BNAOTL A0 NOMHOTO €ro BbiKto4YeHUs. Moaynb
NPOAONXKAET YyNpaBNsATb PaboTOW HAacOCa, KOTOPbIW NEPBLIM Hayan paboumnii LUK, U Tak NPOLOMKAETCS BNNOTb A0 AOCTUXEHUS
MWHUMasbHOW yCTaHOBHEHHOVI CKOpOCTWU. |-|pVI OTCYTCTBUU HOBOTO MOHMXEHNA AaBneHns (a 3HA4UT, N HOBbIX I'IOTpEGHOCTeVI B

BOAie) HacocC GyAeT BbIK/HOYEH.

B 3aBucumocTu ot npeaeapuTenbHO Bbl6paHHOI’0 LIMKTNYECKOro pexunma, npu cneayroueM BKIYeHUN MOXET U3BMEHUTbCA
NOPSIAOK BKKOYEHUSI Pa3fIyHbIX HACOCOB TaK, Kak NoApo6Hee onmncaHo Hxe. ECnn nepebIi HacOC OCTaHaBNWBaeTCA U3-3a
aBapuu, CUCTemMa 3aMeHseT ero aBToMaTU4yeckun Ha apyrow Hacoc. Ecnu octaHoBMBLLMIACA Hacoc siBnaeTcs BEAYLNM
(MASTER), cucTemMa aBTOMaTMYECKM 1 MPOM3BO/LHO Bbl6MpaeT HoBbIi BEAYLLIMI Hacoc, nepenaBas TeM cambiM eMy
ynpaBneHne OCHOBHbIMM byHKUMAMMU. BEAQY LW Hacoc Bbi6UpaeTcs TONbKO Cpeay HaCOCOB, MOAKIOYEHHBIX K AaTUNKY.

CucTeMa UMeeT NATb PEXUMOB paboTbl:

« Uuknuyeckuit (CHT): aTOT pexum
npeaycMaTpusaeT BKOYEHe
TOro Hacoca, KOTOPbIN MO3Ke
NOAKAOYUNCA K paboTe Unm
NOMHOCTbIO NpOCTauBan Bo BpeMs
nocnegHero paéoyero uukna. B atom
pexume BTOPOM HACOC MOXET 6biTb
MCMONb30BaH A1 NOMOLLM NEPBOMY
(pexxum  BOOSTER — CH1, cm.
pasgen 5.3.4)

Yepepytowwmit (CH2): ppuratenu
pa6oTatoT NooYepeaHo, CMeHss
ApYr Apyra nocre Kaxaoro
BKJ/THOYEHUSA UK NO NpoLlecTBun
onpeaeneHHOro NnpoMeXxxyTka
BpeMeHW, YCTaHOBJIEHHOIO B MEHIO
CUCTEMHbIX NapaMeTpoB (CM. pasgen
5.3.4:CH2, SCAT n SCA S). B atom
pexume paboTaeT TOIbKO OAUH
Hacoc, B TO BpeMsi Kak 0CTaBLUMeCs
Haxo4AaTCA B peXXumMe oxungaHua

W He BKNKo4arkoTCA Asd noMoLm
nepeomy. Ecnv pa6oTatoLynii Hacoc
oCTaHaB/NMBaeTCs B pesynbTaTe
HencnpaBHOCTH, iPYroit HacoC ero
aBTOMaTU4YeCKU 3aMeHsAeT

NPUMEYAHUE

* Luknunyeckuii ¢ yCTaHOBNIEHHbIM
BpemeHeM pa6oTbl (CH3): aToT
peXuM npeaycMaTpuBaeT
BKJ/104EHME TOro Hacoca, KOTopbIn
10 3TOro MeHblue pa6oTan (cM.
napameTp «4acbl paboTbi»). B aTom
pexume Apyrue Hacocbl MOryT
6bITb UCMOMb30BaHbI A1 MOMOLLM
nepsomy (pexxum BOOSTER — CH3,
cM. pasgen 5.3.4)

YepepyHoLuii ¢ ycTaHOBMIEHHbBIM
BpemeHeM pa6oTbl (CH4): aBuratenu
yepenyroTcs B 3aBUCUMOCTM OT
NpeABapuUTENbHO OTPaBoTaHHOTO
BpEMeHM, CMeHss Apyr Apyra no
NpOLLECTBUM ONpeAeneHHOro
KOMIMYEeCTBa YacoB, YCTAaHOBNEHHOO
B MEHIO CUCTEMbIX NapamMeTpoB

(c™m. pasgen 5.3.8: CH4, SCA T u
SCA S). Ecnu pa6oTatoLuuit Hacoc
OCTaHaB/IMBaeTCs 3-3a aBapum,

[Ipyroi Hacoc ero aBToMaTU4ecku
3amMeHsieT. TakuM 06pasom, BTOpoi
Hacoc He MOXeT 6bITb UCMOMb30BaH
ANS NOMOLLM NepBOMY

«Kokeit» (Jockey, CH5): aTOT pexum
npeAycMaTpuBaeT BKIKOYEHWe

TOro Hacoca, KOTOPbI yKasaH B
KayecTBe OCHOBHOIO B NapameTpe
«Tun Hacoca». BHe 3aBucUMoCTH

OT YC/IOBWI BbIK/TIOYEHWS, B 3TOM
peXwnMe BTOPOil HAaCOC MOXET GbITb
1CMONb30BaH ANsi NOMOLLM NepBOMY
(pexxum BOOSTER — CHS5, c™m.
pasgen 5.3.4)

PexnMbl paGoTbl ycTaHaBNMBAIOTCS C MOMOLLbIO NapaMeTPOB MEHIO CUCTEMHbIX YCTaHOBOK Ha AiBUraTene,
BbINosHsowWeM byHKuuio «Begyuiero» (PRI P).

NPUMEYAHUE

Mpun OTKNKOYEHUM INEKTPONUTAHUSA HAacoca BCE YCTAHOBKM BYAlyT COXpPaHEHbI.

NMPUMEYAHUE

Jins npaBunbHON KOHMUrypaLumn 060pyA0BaHNA PEKOMEHYETCS yCTaHaBNMBaTbL CUCTEMHbIe MapaMeTpsbl (yp. 2) npu
BKJ/IKOYEHHOMN CUCTEME, HaXOAsLLENCs B OCTaHOBMIEHHOM pexxume (STOP).
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PASLEJ 5
YCTAHOBKA MAPAMETPOB PABOTbI

5.1 ONUCAHME NAHENU YNPABJIEHUA

MaHenb ynpaBneHus nsobpaxeHa Ha puc. 1.

MapameTp: lenb/Yac/dasneHune/
CurHanbl TpeBoru/Owmnbkm/
[lononHuTeNbHble NapaMeTpbl
YacTtora/Tok/CocTosiHue Hacoca.

! cumson [0CTyna K pexxumy

—1 NPOrpamMMMpOBaHus.
EAMHMLE M3MepeHust
0TO6paxaemoro napamerpa.
CurHan Tpesoru BBUAY
TemrepaTypHbIX OTKIOHEHWI.

Appec moayns.

\—' KHonka «CTAPT/CTOlN/CBEPOC»
(START/STOP/Reset).

KHonka noaTBepXAeHUs BHECEHHbIX
N3MEHEHWA.

KHOMKa 0TMeHbl N3MeHeHWiA,
BHeCEHHbIX BO BPEMS1 yCTaHOBKM
napameTpoB

KHOMKM M3MeHeHUsi napaMeTpoB.
KHoMKa U3MeHeHus pexuma
BU3yanuaaumu.

MKoHKa 0To6paXKaeMoro pexuma
ynpaBnieHusl.

OTo6paXaemblii napameTp
SETPOINT.

CBeTOANOAHbIA UHAUKATOP
®yHKLMOHUPOBaHWe (3eNeHbilit)
ABapusi/Ownbka (KpacHbIN).
CBeTOAMOAHbI UHANKATOP CeTH,
3eneHbIn

Ipaduyeckoe oTo6paxeHne YacToTbl
BpalLeHUs ABuratens

5.2 UHOOPMALMA HA ANCNNEE

Bo BpeMsi HopManbHoOW PaboTbl CUCTEMbI (TO €CTb NPU OTCYTCTBUM COOBLLEHNI O HEMCMPABHOCTU UK OLLMGKE) NPU HaXaTUm
KHonkvu MODE Ha fucrnnee MoryT oTo6pa)kaTbecs CreayroLme CBefleHuns:

1. BAR/PSI - NaBnexune

+ Tekylluee AaBneHue, oTobpaxaemoe + rpaduyeckoe 0To6paeH1e YacToTbl —
. —
Ha Aucninee GonbLUMMY Ldpami + BbI6Op cocTosHusA «Begywimit» (P) —
+ BbIGPaHHbIV Ha JaHHbI MOMEHT nnu «BegoMbliiny (S) Tonbko ans - BAR
Set point (set 1 unu set 2), KOH(UrypaLmm HacoCHOM rpynnbi —
oTo6paXxkaeMblii Ha AUCTIEE MENKUM - COOBLLIEHNE 06 OTCYTCTBUM AATUMKA |- SET1 b
wpucdToM
SLNS, Tonbko ansa «Begomoro» B
*+ CMMBOS peXuMa ynpasneHus pexume KoHdUrypauum rpynnbl
* eAuHWLa U3MEepeHus, UCnonbayemas + oTo6paxkeHWe aapeca KOHdUrypaLuum
CO 3HaYeHUAMY AaBnenus (6ap rpynnbl Inn

unm PSI)
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2. Hz - YacToTta gBuratens

TekylLas YacToTa Hacoca,
BblpaxkeHHasa B Iy

3. A-ToTpebnsieMblit TOK

noTpe6nseMblit HACOCOM TOK B
amnepax

El

HH:MM:SS - Bpemsa

YyCTaHOBJIEHHOE Ha Hacoce BpeMsa

fileHb Hefienu

«@

MonoxeHwe ancnnesn

UP (<BBEPX>») unu DOWN (<BHM3»),
nonoxeHwe aucnnes

ROTD ykasbliBaeT Ha NonoxeHue
MEHIO B 3aBUCMMOCTY OT NONOXEHUS
aucnnes;

o

STB: ononHUTENbHbI Hacoc
HaXoAMUTCA B PeXUMeE OXUAAHNS

ON: AONONHUTENbHbIW Hacoc
BKJIIOUEH U paboTaeT

<Codice di allarme o errore>:
[ONOMHUTENbHbI HACOC HaXxoANUTCA
B COCTOSIHUM aBapuu (4N onucaqve
KOAOB CUrHanoB TpeBOru CM. pasgen
6.0)

+ rpaduyeckoe oTo6paXKeHne 4acToTbl
* efMHULa U3MepeHns

* rpaduyeckoe oTo6paXkeHue YacToTbl
* eAuHuua nsMmepeHus

+ rpacduyeckoe oTo6paXKeHUe YacToTbl

+ rpacduyeckoe oTo6paXKeHUe YacToTbl

. COCTOsIHME LOMOJHUTENBbHOrO Hacoca (TONbKO AN1s rPYNnoBoil KOHbUrypaLum)

rpauyeckoe oTo6pakeHne YacToTbl

STOP: foNoNHNTENbHbIA Hacoc(bl)
(BepoMmblit) ocTaHoBNEH(bI)

PRG: ononHNUTENbHbIN Hacoc
(BefOMbIiT) HAaXOAMTCA Ha aTane
nporpammMupoBaHus

+ NSxx: KONMYECTBO BEAOMbIX
HacocoB

HO000: Bpemsi paboTbl Hacoca

Y106bI YBUAETb COCTOAHME AOMOSIHUTEJIbHbIX HACOCOB, HAXXMUTE KHOMKY. @

STB

NS02 HO0O

Mo ymonuaHutio Ha Aucnnee NokasaHo 3HauyeHue fasneHus (6ap nau PSI); nocne 10 MUHYT oTo6paxeHust No6oro Apyroro
napamMeTpa cCucteMa aBToMaTU4eCKU BO3BpaLLaeTCa K NnapaMeTpy AaB/IeHUS.
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5.3 MEHIO YCTAHOBKW MAPAMETPOB

NMPUMEYAHUE
C nomoulbio cumBonaO-=  Moaynb CPS ykasbiBaeT Ha COCTOsIHUE N3MeHeHUs napameTpa.

NMPUMEYAHUE

HaxmuTe KHonky SET, UTo6bl COXPaHUTb YCTaHOB/IEHHbIE MapaMeTpbl U BbIUTU U3 MEHIO.

NMPUMEYAHUE
HaxmuTe kHonky ESC («BbIXO/»), 4To6bl BbINTH U3 MEHIO 683 COXPaHEHUSt BHECEHHBIX U3MEHEHWIA.

J4040

Pa6oTa cucTeMbl MOXET 6bITb 3anporpaMmMmpoBaHa 3a C4eT yCTaHOBKU pAAa napaMeTpoB, CrpynnupoBaHHbIX B YeTbipe
nogMEHIO:

MEHIO WUCAHUE
BPEMA / JEHb MeHto N03BONAET yCTaHaBNMBaTh BPeMs U AeHb Heaenu
MOBOPOT ANCIMNEA MeHto No3BonseT NoBopa4vBaTh Avicnneit Ha 180° ANns oToEpaXeHWs napaMeTpos.
SET-POINT MeHto noasonsieT nameHsTb SET-POINT gaBneHuns cuctembl

AOMNOSTHUTENBHBIE
MAPAMETPbI (YP.1)

CUCTEMHBIE MAPAMETPbBI  MeHto No3BoNSET M3MEHATb CUCTEMHbIE NapaMeTpbl. He pekoMeHayeTCA MeHATb 3TV NapaMeTpbl, Tak Kak 3T0 MOXeT
(YP 2) NPUBECTY K HEMCMPABHOCTW CUCTEMBbI.

MeHto no3BonseT BBOAUTL paboune napameTpbl

NPUMEYAHUE
[ins npaBusibHOM KOHGUrypaLmm 060pyAoBaHNUsi peKOMEHAYeTCs ycTaHaBIMBaTb AOMNOMHUTENIbHbIE U CUCTEMHbIE
napameTpbl NPy BKJIIOYEHHOI CUCTEME, HaXOASLLENCS B OCTaHOBNEHHOM pexume (STOP).

5.3.1 YCTAHOBKA BPEMEHW / [HA

EIOPVIME'-IAH

BpeMs nepeou yCTaHOBKU ﬂMCnﬂEﬁ MOAyYyNnA MUraerT, yKa3blBas Ha HeOéXO,EWIMOCTb nepeycTtaHoOBUTb BHYTPEHHUE
Yachbl.

NMPUMEYAHUE

Yacbl ocHalleHbl BCTPOEHHOMW 6aTapeikoii pe3epBHOro NUTaHusa Ans obecriedeHns 6ecnepe6oitHoin pa6oTbl B
TeyeHune 24 4acoB Aaxke Npu aBapuMtHOM OTK/TIFOYEHWUMN SNEKTPOIHEPTUN.

(o] HA3BAHUE
MEHIO m NAPAMETPA WUCAHUE nucx MWUH | MA
BPEMSA Bpems CwncTeMHoe Bpems 00:00 00:00 23:59
YCTAHOBKA BPEMEHW/
JEHb [JeHb Hefenn JeHb Hepenu Mo MO su

(noH.) (now.) (BOCKP.)

YT06bl UBMEHUTH CUCTEMHOE Bpems, HaXumaiite KHOMKY MODE A0 Tex Nop, NoKa Ha gucnsee He NOABUTCA NapaMeTp BpEMEHU.

+ HaxmuTte kHorky SET, uTo6bl BOUTH + Haxmute MODE, 4To6bI NepenTh K + [1nsl COXpaHEHMs U3MEHEeHU
B MEHIO YCTaHOBKW BPEMEHU U [iHA ycTaHoBKe AHsA Heaenn DAY HaXmuTe KHOMKY SET. CUMBON O-=
Hepenu HOUR + C NOMOLLb50 KHOMOK MOXHO MCUE3HET, 1 Ha Aiucnnee Ha

+ B xope UsMeHeHusA napameTpoB VN3MEHWUTb AeHb Heaenu HECKOJIbKO CeKyHA NosBUTCA
cumson O—= Ha Aucnnee ceeTUTCA Hagnucb REC, ykasbiBas Ha .

ycreLiHoe coxpaHeHne N3MeHeHui

+ C NOMOLLbIO KHOMOK MOXHO

M3MEHUTb BpeMs + Haxmute MODE, 4ToGbl BepHYTbCS K

napameTpam AaBfieHus

VIO
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5.3.2 MOBOPOT U30OBPAXXEHUA HA AUCINNEE

YT06bl UBMEHUTb NOJIOXKEHUE I/I306pa)KeHVIﬂ Ha gucnnee, HaXumanTe KHOMKY MODE A0 Tex Nnop, NoKa Ha gucnnee He NOABUTCA
napameTp NonoXeHusa gucnnes.

Haxxmute kHonky SET, 4To6bl BOMTH
B MEHIO U3MEHEHUS MOJIOXKEHUA
Avcnnes

+ [ina coxpaHeHWst U3MeHeHWn
HaxxmuTe KHorky SET. Cumeon O—=
MCYe3HET, N Ha Aucnee Ha
HECKOJIbKO CeKyH/, NosBnUTCA
Haanuck REC, ykasbiBas Ha
ycneluHoe coxpaHeHne U3MeHeHui

+ Haxxmute MODE Heckonbko pas,
YTO6bl BEPHYTbCS K NapaMeTpam
AaBrieHns

B xoAe U3MeHeHWsi napaMeTpoB
cumBon O—= Ha Aucnnee cBeTUTCA

C NOMOLLbK KHOMNOK MOXXHO
noBopaynBaTh U306paxeHne Ha
aucnnee Ha 180°

©®

5.3.3 SET POINT

NPUMEYAHUE

HaxmuTe kHorky «CTOM» (STOP) , npex/e Y4eM NPUCTYNUTL K U3MeHeHUIonapamMeTpoB.

©

(o] HA3BAHUE
MEHIO e NAPAMETPA OMUCAHUE ucx MWH MAKC
SET1 Set Point 1 OcHOBHOE 3HaueHue aaBneHns XX XX XX
SET POINT BTopocTeneHHoe 3HaveHue AaBneHns
SET2 Set Point 2 (ycTaHaBnMBaeMoe TONbKO B TOM Clyyae, ecnu XX XX XX

napametp SET n = 2)

YTO6bI BOWTH B 3TO MEHHO, HAXXMUTE U OTNYCTUTE KHOMKY SET:

* B xope namMeHeHuss napameTpoB
cumBon O== Ha aucnnee CBeTUTCA

+ C NoMoLLbH KHOMOK MOXHO
WU3MEHUTb 3Ha4YeHUsA AaBneHunsa

©®

NMPUMEYAHUE

« SET POINT 1 — xenaemoe
[laB/ieHne cUCTeMbl: Moaysb 6yaeT
V3MEHSTb CKOPOCTb BpaLLeHus
ZiBUraTens Takum o6pasom,
4TO6bl NOAAEPXKMBATL AaBNieHne
CUCTeMbl Ha YPOBHe, KaK MOXHO
6onee 651M3KOM K YCTaHOBNEHHOMY
3HayeHuto. Bo Bpems perynnposku
3TOro MapameTpa Ha gucnnee
nosBnsetca Hagnucb SET 1

« SET POINT 2 — npucytcteyeT
TOMbKO B TOM Crlyyae, eciin
MogAynb 6bl1 yCTaHOB/EH ANS
pa6oTbl ¢ AByMs set point (cM.
SET n=2, «4OMNOJTHUTE/IbHbIE
MAPAMETPbI»). Mpy NoBTOpHOM
oTOGpaXkeHnn 3Toro napameTpa
Ha iucnnee nosiBNAETCS HaAMUCh
«Mpopomkutb yctaHoBky SET1 n
npanee SET»

Yr06b1 nepentu oT SET1 (Set-point1) k SET2 (Set-point2), HaxmuTe kHornky MODE.

[ins coxpaHeHusi usMeHeHui HaxxmuTe KHonky SET. CumBon O—= UCYEBHET, 1 Ha iuCree Ha HECKOJTbKO CeKyH/ NoABUTCA
Haanuck REC, ykasbiBas Ha ycrelHoe coxpaHeHne nameHeHui. Mpu Hannmuum asyx SET POINT MOXHO BbIGpaTh enaembli ¢
MOMOLLIO BHELLHEro KoHTakTa S.P. (CM. CXeMy 31eKTPULECKNX NOAKIFOUEHNIT) UK BHYTPEHHUX YacoB (cM. naparpad 5.3).
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5.3.4 AOMNOJIHUTEJIbHBIE MAPAMETPbI

NMPUMEYAHUE
HaxxmuTe kHonky «CTOM» (STOP) , npexae YeM NpUCTYNUTb K UBMEHEHUIO NapaMeTpoB. @

MocnepoBaTeNnbHOCTb KHOMOK AJ1st Nepexofia K MeHto «[JornonHUTeNbHbIe MapameTpbl», HAXXMUTE VI
yAepXuBainTe KHOMKY B TeyeHune 10 cekyHa.

HA3BAHME

TPRE EavHuua namepenns  EAvHULA M3MepeHWst AaBneHns
SETN Egm;ecmo SET KonnyecTtso ucnonbayemblx set point 1 1 XX
Hanpasnerue
JOMNOIHUTENIbHBIE ROT BpaLleHns HanpagneHwe BpalleHus auratens XXX non. OTP.
MAPAMETPbI ABuratens®
COR HOMUHANbHOIA Tors  TIOMUHATIbHbIV TOK, YKasakHbIii B NaCropTHOM n ] 16
Tabnuyke Hacoca (In)
NI YcTaHoBKa Tvn curHana inibit, HOPManNbHO-OTKPLITLIN MK Ho Ho Ha

BHELUHEro KOHTaKTa  HOpMasibHO-3aKpbITbIi
* 3HayeHuA, yCTaHOBNEHHbIE M3roTOBUTENEM.

‘Tenere premuto per 10" fino a quando
non compare il simbolo O~

TPRE umm dimisua dola pressions

| -
»
PSI PSI
1 Riptaro o poraion or o
-
1 Controllo intero
- 5
v 2 T —’
.

Controllo esterno

©

) &

A

i}
00:00 Mon ®Oraﬂl END
W

e

@ Dispons g o ot ir

P ——
[t

Impostazionedel tipo di contatto

@
)

Esce dal menu e salva i paramer,
I simbolo della chiave scompare
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5.3.5 CACTEMHbIE NAPAMETPbI

NMPUMEYAHUE

Haxxmute kHonky «CTOM» (STOP) , npexze YeM NpUcTynuTb K MU3MEHEHUIO NapaMeTpoB. @

MocnefoBaTeNbHOCTb KHOMOK A LOCTYNa B MEHKO CUCTEMHbIX YCTAHOBOK, HAXKMUTE U yAepXX1BaiiTe KHOMKY B TeyeHne 10

CeKyHA.

OISIOIS

+ B xopae “3MeHeHust napaMeTpoB
cumBon O—= Ha aucnee cBeTUTCS

« C nomoupbto KHonkn MODE MOXHO

MEeHATb NapamMeTpbl

onuc

MEHIO

TIPO

HA3BAHUE
MAPAMETPA

Tun Hacoca

+ C noMmoLLbto KHOMOK MOXHO MeHSITb + [Ins cOXpaHeHUst USMEHEHWUI
3HayeHusa Ha)XMuTe KHomnky SET. Cumon O-=

WCYE3HET, U Ha aucnnee

HaHEeCKOJ/IbKO CEKYH/, MOsIBUTCS
Haanuck REC, ykasbiBasi Ha

yCreLiHoe coxpaHeHne U3MeHeHu

ICAHUE 7007 ¢ MWH | MAKC

YKasblBaeT TN Hacoca: OAMHOUHBIA MM CIBOEHHbIN

(rpynnoBas KoHGMrypaLms). Bo3MOXHbI CrieflyloLLne 3HaueHMs:

* SING: 0AMHOYHbIA HAaCOC SING N.A. N.A.
® PRI: nepsblit nnv Begylwmin Hacoc (Master) HacocHo rpynbl

® SEC: BTOpOI1 Mnu BeAOMbIiA Hacoc (Slave) HacocHow rpynmbl.

SCA

CUCTEMHBIE
MAPAMETPbI

Pexum cMeHb!

ECN1 HacoC BXOANT B HACOCHYIO IPynny, 3TOT napameTp
YKa3blBaeT Ha TOT PEXMM, B KOTOPOM MPONCXOANT CMeHa
HacoCOB. BO3MOXHbI ClieflyloLLye BapnaHTbI:

® CHOT: aTOT pexxum npegycMaTpuBaeT BKIKOYEHWE TOro
Hacoca, KoTopbIil NPOCTanBan WK Hayan paGoTaTb No3AHee
BO BpeMs Npe/blAyLLEro paboyero Lnkna. B sTom pexime
BTOPOI HACOC MOXET BbITb UCNONL30BAH ANA NOMOLLM
nepeomy (pexxim BOOSTER).

CHO2: aT0T pexxum npeaycMaTpuBaeT BKIIKOYEHWE TOro
Hacoca, KOTOpbIit NPOCTaunBan BO BPEMs NOCNEAHEro
pa6oyero Uykna. B 9ToM pexxime BTOPOM HACOC He MOXET
6bITb 1CMONL30BAH 47151 NOMOLLM NEPBOMY.

CHO3: aTOT pexum npeaycMaTpuBaeT BKIIHOYEHWE TOro
Hacoca, KOTOpbIi 10 3TOrO MeHblue paboTan (CM. napameTp
«Bpems paboTbi»). B 3TOM pexume BTOPO Hacoc MoxeT
6bITb MCMONL30BAH /1S NOMOLLY NEPBOMY (PEXNM
BOOSTER).

CHO4: 3TOT pexxnm npeaycMaTpyBaeT BKIIHOUEHWE Toro
Hacoca, KOTOpbIit 1O 3TOro MeHblue paéoTan (CM. napameTp
«Bpems paboTbi»). B 3TOM pexime BTOPOii HACOC He MOXeET
6bITb 1CMONB30BAH ANA NOMOLLY NEPBOMY.

CHO5: aTOT pexum npefycMaTpuBaeT BKIHOYEHWE TOro
Hacoca, KOTOpbIil yKasaH B KaYecTBe OCHOBHOTO B NMapameTpe
«Tvn Hacocar. B 3TOM pexume BTOPOI HAaCOC MOXET 6bITb
1CNONb30BaH ANA NOMOLLM NEPBOMY, HO NPV 3ToM ByaeT
OTCYTCTBOBATH (PYHKLNS LMK/MHHOCTM.

CHO1 CHo1 CHOS

INFF

MwuHnmManbHas
YacToTa

9TOT NapameTp ONPEAEIAET MUHMMAIbHYIO YacToTy BPALLEHNA 5, 20 40
ABuraTens.

SUP F

MakcumansHas
yacToTa

9TOT NapameTp ONPEAeIAET MaKeUMarbHyIo 4acToTy BpalLens <, 40 60
Asuratens

ANP F

CKOpOCTb OTBETHOI
peakLun Buratens

9TOT NapameTp onpeaensieT CKopoCTb, C KOTOPOV ABUraTeNb

pearvipyeT Ha U3MeHeHMe aBIIeHs: YeM MeHblUe 3HaueHne 15 . 50
napameTpa, Tem 6bicTpee Byaet

peakLms ABUraTens.

SUPS

MakcumanbHoe
3HaveHe
flaTuvKa

9TOT napameTp onpesenseT MakcManbHoe 3HaueHne
LuKanbl jaTuvka (8 6ap).

INFS

MuHWManbHoe
3HaueHe
natunka

3TOT NapaMeTp yKasblBaeT Ha MUHMasbHOE 3HaYeHwe,

06 0 1
onpezensieMoe aT4nkoM (Hynesoe)

OFF P

OTKNOHeHNA aaTymka

9TOT napameTp TpedyeTcs AN YCTaHOBKM NpeAenos 0 0

100
OTK/OHEHMSA faTumKa AaBeHNs.

SPET

Bpems BbiKNoYeHns

VIHTepBan BpeMeHH, B TeUeH1e KOTOPOro 4aBNeHNea0mKHO

0CTaBaTbCA NOCTOAHHBIM (+/- 0,1 6ap) C peX1UMOM BpaLLeHns

HVKe cpefHeit 4acToTbl 10 3 50
BbIk/I04eHns + 10 % Ana 3amnycka Lnkiia BbIKIHYeHns

nBvratens (B cekyHAax).
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@

3TOT NapaMeTp yKasblBaeT Ha 3HayeHVie, KOTopoe HEoBbXoANMO

CUCTEMHbIE
MAPAMETPbI

DIFP

HA3BAHUE

MAPAMETPA

Moporosoe pasneve

OMUCAHUE ncx MAKC

BbIYECTb U3 Set Point ANA NOMy4eHNs UTOrOBOTO AaBNeHNs

3anycka ABuratens. B cyLHOCTY, ABUraTeNb HaunHaeT 03 01 05
pa6oTaTh, KOrAia AaBreHue AOCTUraeT 3HaUeHNS, NONYYEHHOro

nocne Bbl4NTaH1s NOPOroBOro AaBneHns na set point (BAP).

ALLP

[asnexve
cpabaTblBaHus
CcUrHanu3aLmmn o
HexBaTKe BOAb!

YkasbiBaeT Ha MUHUMaNbHOE [1aBNeHre CUCTEMbI, NpK
OMyCKaHWM HXe KOTOPOro By/eT NoAaH CUrHan Tpeeork o
HexBsaTke BO/ibl. [1p1 HyNeBo ycTaHoBKe aTa (hyHKUMA GyaeT
OTK/IOYEHa

RIP1

-/ NOBTOPHbIN
3anyck

Bpems oxuaaHns Mexay NepsbiM OGHapy>EHNEM HeXBaTKM

BOZbl U NEPBO MOMbITKOI aBTOMATUHECKOr0 BK/IIOYEHMUA

cucTeMbl (B MUHyTax). ECu 3HaueHue aToro napameTpa paBHo 1 0 1440
HY/HO, MOAYNb He ByAeT NPeAnNPUHUMATL NOMbITKM NOBTOPHOrO

3anycka cucTembl

RIP 2

2-/ NOBTOPHbI
3anyck

Bpemsi OXnhaHns Mexay nepebiM MOBTOPHbIM 3amyCKoM
CUCTeMbI M BTOPOW MOMbITKOM MOBTOPHOIO aBTOMAaTUYECKOro 5 0 1440
3anycka cucTeMbl (B MUHYTaX).

RIP 3

3-/1 NOBTOPHbIN
3anyck

Bpems oxuaaHs Mexay BTOPbIM NOBTOPHbIM 3aMyCcKoM
CUCTEMbI 1 TPETbEV MOMbITKO NOBTOPHOrO @aBTOMaTUYECKOro 60 0 1440
3anycka cucTeMbl (B MUHYTaXx)

RIP 4

4-I NOBTOPHbIN
3anyck

Bpemsi OXnAaHNs Mexzay TPETbIM NOBTOPHbIM 3anyCKoM
CUCTeMbI M HYeTBEPTOM NONbITKON NOBTOPHOIO aBToMaTh4eckoro 720 0 1440
3anycka CUCTeMbl (B MUHYTaX).

RIPF

BapuaHTbl
MOBTOPHOrO
3anycka

9TOT NapameTp onpeenseT xapakTep paboTbl MexaHM3ma
NOBTOPHOrO 3anycka. Ecan oH yctaHosneH Ha FIN, To nocne
4eTBEPTO NOMbITKIA MOAYNb ByaeT

OKOH4YaTeNbHO BbIKNtoYeH. Ecnv oH ycTaHoBneH Ha CICL, Fi
TO NocNe YETBEPTO NOMbITKI MOAYNb BYAET LMKANYECKN

NbITaTbCS 3anyCTUTL CUCTEMY, UCMONb3YSA NHTEPBA, yKa3aHHbIN

BO BPEMs YETBEPTON NOMbITKA

N FIN CICL

RIPT

MpomexxyTouHoe
Bpemst

Bpems 0XmAaHNsA NOC/e NOBTOPHOTO 3aMycka CUCTEMbI,
HEOBXOAMMOE ANS NOAHATUA AaBNEHUA Bbllle MUHUMaNbHOMO 15 5 300
nopora HexBaTk1 BOAb! (B CeKyHzax).

OREP

Bpewmsi paboTbl

KONn4ecTBO BpeMeHM, B Te4eHue KOTOPOrO HACOC Bbin
BK/IIOYeH (B 4Yacax). TOT napameTp npefHasHayeH Tonbko Anst N.A. N.A. N.A.
CUUTBIBaHMS.

SCAT

Bpems cmeHbl

MapameTp, yKasblBatoLLuil Ha BPeMs PaBOTbl OHOrO Hacoca.
1o OCTUKEHMY BTOrO 3HAYEHMS NEPBbIl HACOC BbIK/IOYAETCS 1
BK/IIO4AETCs BTOPOWt. ATOT NapameTp

BbIPAXeH B MUHYTaX (0 60 MUHYT), NOCAE Yero NoacHeT
BPeMeH! BbIpaxaeTcs B Yacax. PasHuLia B pexxviMe noAcyeTa
BPeMeH ykasaHa C NOMOLLbIO 6yKBbI «H» Ans

0603HaueHNs 4acos 1 «M» AN 0603HaueH!s MUHYT. Mpn
1ICNO/b30BAHIM PYNMOBOI UM CABOEHHO KOHDUTypaLm
HACOCOB HEOBXOAMMO YKa3aTb STOT

napameTp B HACTPOIKax OCHOBHOMO HACOCA.

0 0 168

SCAS

Pexum cMeHbl
HacocoB

BO3MOXHbI [1Ba PeXMMa CMeHbI HACOCOB N0 AOCTVKEHUN
napameTpa SCAT:

® T1:cHavana BbIKNOYaeTCA AENCTBYIOLNIA HACcOC, Nocne Yero
BK/IO4aETCH BTOPOWA HAacoC.

® T 2:cHayana BK/IOMAETCS BTOPOI HAacoc, Nocse Yero
BbIK/IOYAETCH NEPBbIN.

FP

Yactora LIAM

YacTota WM ynpaenexus aAsuratenem (B K). 5.1 51 10.6

TAB

AHTUENOKMPOBKA

Bpems 6esfeiicTaus Hacoca. Mo NPOLECTBIM 3TOrO BpemeHi
HACOC BK/IKOYAETCS Ha 15 CeKyH[ Ha MakC1MaribHOM YacToTe,
noc/e Hero 4acToTa MoCTeneHHO CHXKAeTes, AoCTUras
MUHUMaSIBHOMO YCTaHOB/IEHHOTO 3HaueHus. STOT NapameTp
BbIPaXeH B MUHYTaX 1 Yacax. PasHbIil PeXUM NoacHeTa
BPeMeH NOA4ePKNBAETCS UCTOMNb30BaHMEM GYKBbI «H» Ans
0603HaueHNs 4acos 1 «M» Ans

0603HaYEHNS MUHYT.

0 0 999
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5.4 PYYHOM 3ANYCK ABUTATE/NIA/HAMOJIHEHUA HACOCA

3Ta npoueaypa NPUMEHSETCS NPU PYYHOM 3anycKe CUCTEMbI UK 15 HANOHEHUS Hacoca.
3anyck ABuraTens BpyYHyH OCYLLECTBASETCS NPY NOMOLLYM CNeAyioLLei NoCeA0BaTeNbHOCTU KHOMOK

MocnepoBaTeNbHOCTL KHOMOK MPU BbIKMOYEHHOM, HAXMUTE U yAepXKUBaNTe KHOMKY
B TeyeHue 10 cekyHA.

Hacoc ocTaeTcs BK/IIOYEHHbIM B TeYEHWe BCEro BpeMeHH, Noka HaxxaTa KHomka. Ha aucnnee oTo6paxaeTcs YactoTa ¢
o0603HaueHneM ADS (HamonHeHue).

NPEAYNPEXAEHUE
Mpu 3anycke BPYYHYtO ABUraTeNb BPALLAETCS Ha MaKCUMasbHOW CKOPOCTU, U KOHTPOb faBfeHMs BbIK/IOUEH,
CneAoBaTeNibHO, HaCOC AOCTUraeT MaKCUMasbHOTO YPOBHS AaBNEHUS.

c NPEAYNPEXAEHUE

Yéenmecn; B TOM, 4YTO B KOprnyce HacocCa eCTb BOAa, UHa4ye repMeTudHOCTb 6y,u,eT HapyLwieHa.

5.5 PY4YHOM MYCK/OCTAHOBKA

Pa6oTy Hacoca MOXHO MPUOCTAHOBUTb BPYYHYHO, HaXaB Ha KHonKy «CTAPT/CTOTl», npu 3TOM Ha Aucniee NosiBUTCS HaANUCh
STOP.

B pexxume STOP Moaynb HaxoauTCs B HepaboyeM COCTOSIHWM, €CIU TONBKO He aKTUBMPOBAH PEXWUM aHTUBNOKUPOBKM (CM.
napameTp TAB B cUCTeMHbIX ycTaHOBKax 5.3.4). ECnu pexxum aHTUGNOKMPOBKM aKTUBMPOBaH, Ha AUCTiee oToGpaxaeTca
Hagnucb abl.

MocnepoBatenbHOCTb KHOMOK START/STOPR, HaxkmuTe kHonky STOP. @

NPEAYNPEXAEHUE
YT06bI BbINTH M3 pexxuma STOP, HaxxMuUTe NOBTOPHO Ha KHOMKy «CTAPT/CTOMM».

PA3JIEN 6 )
CUCTEMHbIE U ABAPUMNHDBIE COOBLLEHNUA U NPEQAYNPEXOEHUA

6.1 APXUB - B NTAMATU

MocnepnoBaTenbHOCTb KHOMOK:

Haxxmute n yaepxxumsaiite kHonky ESC B TeyeHne 5 cekyHA. @

Haxkmute kHonky MODE anist npocMoTpa XypHana oLuMGoK.

Haxxmute kHonkKy STOP g8 oTo6paxeHuUsi BpeMeHu 1 AHs Co6bITUs (Mpy NpaBuibHO YCTaHOBNEHHbIX laacax)@D

6.2 TABJIULLA COOBLUEHNIA O TEKYLLEM COCTOSAHUM CUCTEMbI

9T0 coobLLeHe oToEpaxaeTcs npu
nepBOM 3amycke cUCTeMbl, CEpoce
UM KOHDUIYpaLWm rpynmbl, i
NPOAOKUTENBHOM OTKITIOYEHUN
9N1EKTPONNUTaHMS.

CoobLLeHve o 3anycke
CHUcTeMbl

LOGO PENTAIR

MofoXANTE U3MEHEHISI COCTOSIHNS CUCTEMBI.
970 cooblLeHe oToEpaxaeTcs npu
Co06LLeHIEe O NMOBTOPHOM  KPaTKOBPEMEHHOM OTKITIOUEHNM
LOAD 3anycke aneKTponuTaHna mMoayna. OHo ykasbisaeT
cucTeMsl Ha 3arpy3Ky napameTpoB KOHGUrypaLmn 1
YCTaHOBKY 4acos.

970 COOBLLEHNE FeHepUpyeTCs CUCTEMO
NpY NONYHEHUM BHELLHETO CUrHana,
3aMblIKatoLLEro KOHTaKT inibit (HO — H3)

CoOo6LLEHNE UBMEHEHMSA
inibit

MpoBepbTe BHelLHee ynpasnexue Inibit (Hanpumep:

INB
nepekioyaTesb, NoMNaBok, pene Aasnexus).

147



COOBL. Aucni. | ONUCAHUE

LEVNCTBUE

RPC BoccTaHoBneHue koHdurypaumum

REC Coo6LLeHme 0 coxpaHeHumn napameTpa
Mpow3owwen cépoc nnaTbl. CEPOC CUCTEMbI MOXET
6bITb BbI3BaH NPOAOIKNTENBbHBIM OTCYTCTBMEM

RST Co06LLEeHIe O NOMHOM CEPOCe CUCTEMBI. QNEKTPONUTaHUA UK HaXkaTheM Ha KHonky RESET.
Mogynb CoXpaHuT BCto MMetoLLytocs HdopMaLmio 3a
UCKITOYEHMEM HACcTPOKK Yacos (cM. pasgen 7.2)
Mpowgowwen cépoc namaTt EEPROM (cMm. naparpad

RSE C6poc namsTu. 7.2.). Moaynb BO3BpaLLaeTcsi K yCTaHOBKaM
13rotoBMUTENS.

EsG BBINONHEH CBPOC NaMATU. MoaTeepxaeHve cépoca namsTn EEPROM (cm
naparpad 7.2)

FAL Coo6lLieHVe 0 3aBepLUEHUM aBapUHOrO cobbITUS (B NamaTh) Coo6LLaeT 0 3aBepLUeHNN aBapUiAHOro COObITUSA

ON BcnomoraTesibHbIi Hacoc B paGoyeM COCTOSHMN BeromoraTenbHbIi HacoC BKIIOYEH U paboTaer.

- BcrnomoraTenbHblil Hacoc HaXoAWTCA B pexume
STB BcnomoraTesbHbIi Hacoc B pesimMe oxuaaHUs

OXMaaHUA.

6.3 TABJIULLA ABAPUIHbIX MPEAYNPEXAEHWUN

OMUCAHUE AENCTBUE
BpemerHoe npeaynpex/aeHue o
HexBaTKe BOAbl NOCTyNaeT Torga, Koraa
MpoBEepUTL YPOBEHD BO/bI B HAKONNTENLHOM
OGHapY)X1BaETCs e HeloCTaTOoK 1
MpeaynpexaeHne Gake U asrenme B Bofonposoze. Moaoxaats
aKTUBNPYETCS MEXaHU3M MOBTOPHbIX
AO1[PWE2] 0 HexBaTKe BOAb, 3anycKo 3anporpaMmMMpOBaHHOro MOBTOPHOO 3amycka U
BpeMeHHoe g HaxaTb Ha kHonky «CTAPT/CTOM» ansa
Mogynb HaxoaUTCS B OXXMAAHNM MOBTOPHOTO
3anycka CUCTEMbI BPYUHYIO
3anycKa B NoMbITKe PeLUNTL aBTOMaTUHECKN
BO3HIKLLYIO NPOB/EMY.
OKoHYaTeNbHOe NpefynpesieHme O HexsaTke
BO/ibl MOCTYNaeT Toraa, Korjia cucteMa
aBTOMaTUHECKMX NOBTOPHbIX 3aNYyCKOB
MpenynpexcaeHite OTKJ/IKOYEHa N BbINO YXKe CoBEPLLEHO MpoBEepUTL YPOBEHD BO/AbI B HAKONMTENHOM Gake
HECKOSbKO HECOCTOABLIMXCA NOMbITOK WM fjaBreHne B BOAONPOBO/e. HaxaTb Ha KHOMKY
AD2 0 HexBaTKe BOfbl,
OKOHUATENbHOE BO306HOBWTL HOPMarnbHyto paboTy cuctembl.  «CTAPT/CTOM» Ans NOBTOPHOrO 3anycka cucTeMb!
970 COCTOAHNE NPUBOAMT K 3aMbIKaHMIO BPYUHYtO.
KOHTaKTa J3 Ha 6/10Ke NUTaHNS W BKIKOHEHNIO
BHELLHEN CUrHanuaaumm (CBeToBow, 3ByKOBOW
nT.A).
MpoBepUTL NPaBUALHOCTL MOAKIIOYEHNS AaTUMKa
970 Npeaynpex/eHue NosBASETCS B
MpeaynpexaeHue [naenenus. Mpu NOBTOPHOM BOZHUKHOBEHUM
AO3 TOM Crly4ae, ecvt nnata ynpasieHns He S
[faTunKa AaBnenus OLMBKM CeayeT 06paTUTLCS B GNXKANMLLIMA LIEHTP
OGHapY)XXV1BaET CUrHa OT AaTHNKa AaBNeHNs. -
TEXHUYECKON NOAAEPXKKA.
970 Npeaynpex/eHme NOSBASETCH B TOM
cnyyae, eciv TeMnepaTypa BHYTPEHHero
MOAyNs A0CTUraeT NpefenbHbIX NokasaTenei
py HOPMaNbHOM peximMe pacoTbi (100°C).
B 9T0 BpeMsi 8/1eKTPOHACOC NPOACXaeT
paboTaTh CO CHUKEHHOI CKOPOCTbHO,
yKa3blBas Ha HEeMonaaku B cucTeme MpoBepUTL MCMPABHOCTL PaBoTbI onacTei
MPUHYAMTENBHOMO OXNAX/AEHUA. YNIDaBNeHne  OXNax/eHWst /Ui Hanuume MHOPOAHbIX TeN Un
I0NACTAMI CUCTEMbI OXNAXKAEHUS rps3u, NPEnsTCTBYIOLMX HOPMANEHOMY OXNIAXAEHIIO
TMpeaynpexaeHne o o
neperpese Monys: OCYLLECTBAETCS NPU MAKCUMATbHOM CUCTEMbI, @ TaKXKe MPOBEPUTL TeMMnepaTypy
perp Y CKOPOCTH, B TO BPEMS Kak MOCTENEHHO oKpyxatoLLeit cpeabl. MpeaynpexaeHre oTMeHseTCs
CHWKAETCS MakcManbHasi paboyas aBTOMATUHECKM MO JOCTWXKEHUM TeMMepaTypoit
yacToTa Hacoca (0 5 Iy no cpaBHeHMIo ¢ HOPMasbHbIX paBoumx 3HaueHui (85°C).
MaKC1MarnbHOM 3ajaHHO YacToTOM).
970 Npesynpex/eHue NosBAKETCS, KOrAa
A04 nnata ynpasneHus BbIfBASeT NpesbilleHre

MakcumManbHO qonycmMo% Temnepartypbl
(120°C)
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6.4 COOBLLEHNA OB OLUMBKAX N HEUCMPABHOCTAX

COOBL. Aucrl. | OMUCAHUE AENCTBUE

370 cooblLeHVe OTOGPaXxKaeTcs B
EOO OTCyTCTBUME COBLITUI  KypHane oWnBoK, ECNN CUCTEMO He
3aperncTprpOBaHO OLWNGOK

Y4T06bI NOMbITATLCA BbIATY M3 COCTORHMA OLINGKM,

370 COOBLIEHME OTOGPANAETCS MpH HeoBXoAMMO HaxaTb Ha KHonKy «CTAPT/CTONM».

06Luas owubKa (8

E0 namsTi) z[‘uyMTgf:HeM OUIMGKE MOAYNIA WM CUCTEMHOI ECnn HECMOTPS! Ha 9TO OLUMGKa OCTaeTCs, CResyeT
06paTUTLCS B LIEHTP TEXHUYECKOrO OBCIYXXMBAHUS.
CucTema BblfaeT aTy OLWMBKY B TOM CAlyvae, Tpu BbISIBAIEHWM STON OLIMBKM CCTEMA NOMbITAETCS
€CN BbiN BbIBNEHBI NPOGIEMbI B NnaTe BEPHYTLCS K HOPMASIbHOMY PEXMMY paboTbl CrycTs
BpewenHas MOLLHOCTW. BO Bpems aBapuitHOrO COCTOSIHUS  HECKOJIbKO MUHYT. 9Ta npoLieslypa NoBTopsieTcst
£02 BHyTpeHHSS MOZY/b HAaXOANUTCS B HepaBoyem pexume. 3Ta BTOMATUHECK/ HECKOMIBKO Pas. YT06bI NONbITaTLCS
oumbKa OLIMBKA NPUBOANT K 3aMbIKaHUIO KOHTaKTa J3  BbIliTM 13 CoCTORAHMA OLMBKM BPYUHYHO, HEOBXOAUMO
Ha nnaTte MOLHOCTU U BKITHOYEHWIO BHELUHER HaxaTb KHonky «CTAPT/CTOlM». Ecnn HecMoTpa Ha
CurHanu3aLuy (CBETOBO, 3BYKOBOIY) MpM ee  9TO OLIMBKA OCTAETCS, CelyeT 06paTUTLCS B LEHTP
HanMuMm. TEXHWNYECKOrO OBCTYXKMBaHNS.
YTO6b! NONBITATLCS BBIATU 13 COCTOSIHUS OLIMBKM
MocTosHHas 6 BPY4HYO, HEO6XOANMO HaxaTb KHomky «CTAPT/
EO3 BHYTPEHHARA Bpewmentias BHYTPEHHAR OlWNGKE MOXeT _ CTOM». Ecnn HeCMOTPs Ha 3TO OLWKBKa OcTaeTcs,
W3MEHMTb CTATYC, MPUHSAB CTATYC NOCTOAHHOM.
owmbKa cneayeT o6paTUTLCS B LIEHTP TEXHUYECKOrO
06CNYXKMBAHUS
OTa oLUNGKa NPONCXOANT NPUHAPYLLEHUN OTK/IOUNTb 3N1eKTPONUTaHMe 1 MogoxaaTs
KOMMYHVIKALIM MeXly NNaToi ynpasneHus BbIK/KOYEHIS CBETOAMOHOMO MHAMKATOPa
o4 KOMMYHMKALMOHHAs 11 6I0KOM NUTaHKs. OTa owmbKa npusoauT Kk LINE, nocne 4ero cHosa NOAKMKOUMTL CUCTEMY K
olmbKa 3aMbIKaHWIO KOHTaKTa J3 Ha 610Ke NUTaHus  anekTpoceTu. ECav olunbka noBTOpUTCS, Cresyet
11 BKIIIOYEHUIO BHELLIHEN CUrHann3aLmm 06paTUTLCA B BIVXKANLLINIA LEHTP TEXHUYECKOI
(cBETOBOI, 38YKOBOI U T.1.) nosAePKM
9Ta olMbKa BO3HUKAET B TOM CAlyyae, korga  OTKIIOUNTL SNEKTPONMUTaHIE U NOJOKAATD
noTpe6AsieMblit MOAYNeM TOK B Tp1 pasa BbIK/KOYEHWS CBETOAMOAHOTO UHAMKaTopa LINE.
NPEBbILIAET HOMUHANBHBIM TOK. YA0CTOBEPUTLCA B CBOBOAHOM paboTe Hacoca
£o5 OLmbKa TOKOBOW OHa MOXET 6bITb BbI3BaHa 3aCOPEHNEM 1 BbIHYTb MHOPOAHbIE TeNa, NPensaTCTBYoLMe
neperpysku Hacoca MHOPOAHbIMM Tenamu. 3Ta olwneKa HOPMaNIbHOMY (YHKLIMOHMPOBAHIIO CHCTEMbI
NPUBOANT K 3aMbIKaHWIO KOHTaKTa J3 Ha CHOBa NOAK/KONUTD BIEKTPONUTaHKe. Ecn oluntka
610K NUTaHWSA 1 BKIKOYEHWIO BHELLHEN NOBTOPUTCS, 06PATUTLCSA B BIVDKANLLNIA LEHTP
CUrHanu3aLuy (CBETOBO, 3BYKOBOI 1 T.4.). TEXHWNHECKOM MOAAEPXKIA
Questa condizione di errore si presenta quando
la tensione di alimentazione & inferiore del 20%
BpemeHHas olumbka alla tensione minima prevista (400V). Questa Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
E06 NOHUXKEHHOrO condizione di allarme chiude il contatto J3 sulla  zimentazione ed attendere fino a che il Led LINE si
HanpMXeHnA scheda di potenza per leventuale sia spento dopodiché alimentare nuovamente per
segnalazione esterna (lampada di allarme, riavviare il sistema.
sirena, etc.) Se l'errore si ripresenta nuovamente, contattare il
MocTosHHas ownbka  Questa condizione di errore di sottotensione centro assistenza pit vicino
E07 NOHWKEHHOMO definitivo si ha se la condizione di errore
HanpsxeHns temporaneo permane.
Questa condizione di errore si presenta quando
la tensione di alimentazione supera del 20% In questa condizione di errore il modulo tenta di
cos BpemeHHast olEKa ‘:Ofgi;'g:: g?aa‘s‘sa'n’?'ae‘)Cﬁ\ggteail(gggya)ﬁg‘je;g“a ripristinare il normale funzionamento dopo 1 minuto,
nepeHanpsukeHns scheda di potenza per feventuale questo procedimento viene ripetuto fino a cinque
5 . volte Premere il pulsante START/STOP oppure togliere
segnalazione esterna (lampada di allarme, alimentazione ed attendere fino a che il
sirena, etc.). Led LINE si sia spento dopodiché alimentare
Hocrommian oumka 12 condizione di errore di sovratensione ‘r]:rfg?ememe per riavviare il sistema. Nel caso in cui
E09 definitivo si ha se la condizione di persista contattare I'assistenza tecnica.
nepeHanpsikeHrs
sovratensione temporaneo permane.
OrcyToTaue cetesoro 370 coobLLEeHVEe 06 OLIMEKE NOSBASETCS Npy
ET0 aneKTponuTaHNs (8
OTK/IKOMEHIIM CETEBOTO 3/IEKTPONUTAHMS.
namsTi)
HaxaTb Ha kHonky «CTAPT/CTOM» nau oTKAKUUTL
9NEKTPONUTaHME 1 NOAOXKAATb BbIK/IOUEHIS
Owwbka noTpeénexus 972 OLMGKa BOSHYKAET Npu NOTPEGNeHHM cBeToanoaHoro nHavkatopa LINE, nocne vero cHoBa
ET [iBMraTeneM aNeKTpUIEcKoro Toka B

Toka NOAK/KOUMT CUCTEMY K neKTpoceTu. Ecnm owmbka
NOBTOPUTCH, 0BPATATLCSA B GIVDKANLLNIA LEHTP

TEXHWNYECKOI NOAAEPKKM.

pasmepax, OT/INYHbIX OT CTaHAAPTHBbIX.

MoAoXAaTb HECKOMBKO MUHYT. HaxaTb Ha KHOMKY
9Ta OLIMBKa BO3HUKAET B TOM Clyyae, koraa
«CTAPT/CTOl» Uamn OTKAKOUATL 3NEKTPONUTaHne
EEPROM okasblBaeTcs He B COCTOAHUM
E12 OLwmbKka namaTu Y NOAOXKAATH BbIK/OYEHNS CBETO AVOAHOTO

3arpyauTb YCTaHOB/NEHHbIE NapaMeTpbl

nHankaTopa LINE, nocne Yero cHoa NoOAKIO4NTD
HeKoTOpble YCTaHOBKM MOTYT 6bITb MOTEPsAHbI

CUCTEMY K BNIEKTPOCETH.

OTa oLumbKa BO3HUKAET B TOM Ciyyae, Korja Haxatb Ha kHonky «CTAPT/CTOM» unun oTK04UTL
nnaTa ynpasneH1s He B COCTORHUM NPaBUNIBHO  3NEKTPONUTaHUE 1 NOAOXAATH BbIK/IOYEHMS
BbINOMHNTH KOHDUIYPaLWio 610Ka N TaHNS cBeToaroAHoro uHAukaTopa LINE, nocne yero

Owmbka
E13 KoHMTypaLM OTa oLWMbKa NPUBOANT K CHOBa NOAKJIIOYNTL CUCTEMY K 3N1eKTPOCETH
3aMblIKaHMIO KOHTaKTa J3 Ha 6/10ke N1TaHns Mpy NOBTOPHOM BO3HMKHOBEH MM OLIMGKMN
1 BK/KOYEHMIO BHELLHEN CrHanuaaumm CnefyeT 06paTuTbes B 6/MKaNLNA LEHTP
(cBeTOBOW, 3BYKOBOW 1 T.4.) TEXHWHECKOMNOAAEPIKKM
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COOBLU. AucC OMUCAHUE AENACTBUE

Haxartb Ha kHonky «CTAPT/CTOMM» unn oTKNoUMTL
9NEeKTPONUTaHME U NOAOKAATD BbIKOUEHNS

cBeToanoaHoro Havkatopa LINE, nocne vero cHoBa
970 COOBLLEHUE NOABNAETCA NPU

E99 HeunssecTHas owmnbka o NOAKMIOUYNTL CUCTEMY K BNIEKTPOCETH
BO3HWKHOBEHWM HENPeABNAEHHOMN OLIMGKMA
[Py NOBTOPHOM BO3HUKHOBEHUM OLLNEKN CReyeT
06paTuTbCs B
BAMKANLLNIA LLEHTP TEXHUYECKOM NOAAEPXKKY.
Haxatb Ha kHonky «CTAPT/CTOM» uaun OTKIH04UTL
QNEKTPONUTaHME 1 NOAOXKAATH BbIKNIOYEHNS
370 coobLLeHME 06 OLMBKE OTHOCKUTCS K cBeTOAMOAHOrO nHANKaTopa LINE o6omx Hacocos,
HacOCHbIM oCne Yero CHOBa NOAKMIOYUTL CUCTEMY K
KOMMYyHWKaLMOHHa
485E 2 olmbKa rpynnam v ykasblBaeT Ha Npo6/iembl BNeKTPOCETH. MPoBEPUTL NPaBUILHOCTD
KOMMYHWKaLnm NOAK/IOHEHNS KaGens CBS3N K CoOeAMHAEMbIM
MEX Y YCTPOMCTBAMU rPynMbl. ycTpoicTeam. Mpu NOBTOPHOM BO3HUKHOBEHUN

OLWWBKM CrieflyeT 06paTUTLCA B BGAMKANLLNA LEHTP
TEXHWHECKOM NOAAEPXKKN.

PASEJT 7
CBEPOC CUCTEMbI U YCTAHOBKU ®UPMbIU3rOTOBUTE/IA

7.1 OBLLUIA CEPOC CUCTEMbI

NPEAYNPEXAEHUE

Ha)kaTune 310 KHOMKM AO/MKHO paccMaTpuBaTbCA Kak KpaHAs Mepa No NoBTOPHOMY 3amnyCcKy CUCTEMbI.

HaxaTue 3Toi KHOMKM NPUBOAUT K MONHOMY C6POCY MOAYNS, MOBTOPHOW 3arpy3Ke yCTaHOBJIEHHbIX U COXpaHeHHbIX Ha EEPROM
napameTpoB. HaxxaTue aToi KHOMKU AOMKHO pacCMaTpUBaTLCA KaK KpaiiHsis Mepa No NoBTOPHOMY 3anycKy cucTeMsl. Ecnu no
KaKon-HUBYAb NPUYMHE MOAYNb ByAET 3a6110KMPOBaH, CefyeT NoAOXKAATb 0K00 10 CeKyHA, NOC/e YEro MOAY b CaM BbINOMHUT
aBTOMAaTUYECKMUIt COBPOC CUCTEMBI. EC/IN HaxkaTUeM Ha KHOTKY He yAacTcs BO30GHOBUTL HOpMasibHOe GyHKLMOHWUpOBaHWe
CUCTeMbI, ClieAyeT 06paTUTLCS B 6IIMXKAMLLIUIA LEHTP TEXHUYECKO NOAREPKKN.

MocnepoBaTenbHOCTb KHOMOK AJisi c6poca cucTeMbl HaxxmuTe 1 yaepxuBaiTe KHornky SET B TeueHue 20 cekyHA,. @

7.2 BOCCTAHOBJIEHME YCTAHOBOK ®UPMbI-U3rOTOBUTENA

NMPEAYNPEXAEHUE

Mpu aTOM 6yAYT BOCCTAHOBIIEHbI UCXOAHbIE YCTAHOBKM W YZianeHbl BCe NpeABapuUTENIbHO BBEAEHHbIE NapaMeTpbl.

MOo>KHO BOCCTaHOBUTb UCXOAHbIE 3HAYEHWSI NapaMEeTPOB, HaXkaB KHOMKW B CieaytoLLeii Nocnef0BaTeIbHOCTY.

MocnefoBatesibHO CTb KHOMOK BoccTaHOBNEHWE YyCTaHOBOK:
CTPENKA BHWU3, BbIX0[, CTPEJIKA BHM3, BbIXO[, CTPEJIKA BHU3, BbIXO/, B TeueHune 10 cekyHa.

VICIVIGVIS,

HaxmuTe KHOMKy SET, 4TO6bI NOATBEPAUTL COPOC CUCTEMDI. @

7.3 BEPCUA MPOrPAMMHOIO OBECIMEYEHMA

MocnepoBaTeNnbHO CTb KHOMOK /17151 OTOGPaXKeHUsi BEPCUMU MPOrPaMMHOro o6ecneyeHns
CTPEJIKA BBEPX B TeueHune 5 cekyHa.
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PA3/IEN 8
TABJINLLbI N HEPTEXXU

8.1 NACNOPTHASA TABJINYKA

G0 0

‘ Drive PAOT/ g-@
’t’} PENTAIR 1Ph 230v~ 50/60 Hz c € =
STA-RITE® P1 1,65 kW 10,1 A = @
CLF IP X4 | =
. =
Avenue de Sevelin, 18 - 1004 Pump \@
LAUSANNE - SWITZERLAND Qmax 70 1/1° Hmax 67 m =
P20,9 kW In4,2A S
CPS10/|DHI 27 Liquid ter*p :90 °C max | =
1) Tun anekTpoHacoca 7) Knacc u3onisiumm 1 cTeneHb 3alyuTbl 13) Yucno das
2) Makc. Npou3BOANTENBHOCTb, J1/MUH 8) MoTpe6nsiemblit TOK 14) NoTpebnsiemas MowwHocTb (P1)

3) HomuHanbHas MolHocTb (P2)
4) Makc. TeMnepaTypa XuWAKOCTH
5) HoMUHanbHbIN TOK

6) MakcuMarbHblit Hanop

9) [laTa 1 rog, U3roToBneHus
10) Yacrora
11) Bepcusi nporpaMMHoro o6ecreyeHus

12) Hanpsi>keHue aneKkTponuTaHus
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8.2 YCTAHOBKA HUMXXE YPOBHSA BOAbl

1) Bak unu pesepsyap
2) MNonnaBok
3) OTceyHom knanaH

4) MogatoLuunit Tpy6onpoBoA

@/é@

5) bak/MeM6paHHbI aBTOKNaB
(MuH. 8 1)

6) MaHomeTp

7) DaTtuuk fasneHus

8) M6KUM WwnaHr

9) O6paTHbIN KnanaH
10) dunbTp

11) 9nekTpoHacoc ¢

npeo6pasoBatenem
(uHBEpTEpPOM)
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8.3 YCTAHOBKA BbILIE YPOBHSA BOAbI

4 3563%

t

o ===
e e Ty !
/ .
.
1) bak unu pesepsyap 5) bak/MeM6paHHbI aBTOKNaB 8) MOBKMI WnaHr
(MuH. 8 1)
2) MonnaBok 9) O6paTHbIit KnanaH
6) MaHomeTp
3) OTceuHoi knanaH 10) ®unbtp
7) DaTuuk faBnexus
4) Nogatowuin Tpy6onpoBoA, 11) SnekTpoHacoc ¢ npeotpa3oBaTenem
(vHBEpTEPOM)

B c/lyyae ycTaHOBKM Bbille YPOBHS BOAbI ClieflyeT o6ecneynTb NpaBuIibHbIN HakJIOH BCacbliBatoLL,ero Tpy6onpoBoaa Anst Toro,
YTO6bI HAXOAALLMIACA B HEM BO3AyX MOI CBOGOAHO BbINTU B MOAAIOLLMWIA TPYGONPOBOA.

153



&

8.4 CXEMA 3JIEKTPUYECKUX NOAK/TIOYEHUIA — BJIOK YMNPABJIEHUSA

* RS-485 — KOMMyHWUKaLWOHHbIN
nopr;

« INI — Bxog INIBIT: BHewwHWI
H3 KOHTaKT;

- SP — BHewwHun Set Point (EST):
HO KOHTaKT;

« NTC — Bxop fatumka

NTC pnsi KOHTpons RS - 485

Temnepartypbl;

+ TRASD. — Bxop 0+5 BonbT ans
flaTynKa AaBneHus.

) INI
+  — [onoxuTenbHbIn
S.P.
— OTpuuaTenbHbIit
NTC

D — CwurHan
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FIGURA 1/PICTURE 1
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@
GARANZIA

Questo apparecchio e coperto da garanzia legale in base alle leggi e norme in vigore alla data e nel paese di acquisto, relativamente

ai vizi e difetti di fabbricazione e/o del materiale impiegato. La garanzia si limita alla riparazione o alla sostituzione, presso i Centri
Assistenza autorizzati da PENTAIR INTERNATIONAL S.a.r.l., della pompa o delle parti riconosciute mal funzionanti o difettose.

| componenti soggetti ad usura quali, ad esempio, tenuta meccanica e controfaccia, anelli equarnizioni di tenuta, girante e parte
idraulica, membrane e cavi elettrici sono garantiti per un periodo non superiore alla loro vita utile. Per il corretto utilizzo e durata del
prodotto, nonché per usufruire del diritto alla garanzia, & necessario far revisionare ed eventualmente sostituire dai centri assistenza
autorizzati tali parti, in funzione del loro utilizzo. Per esercitare il diritto di garanzia, in caso di guasto, rivolgetevi direttamente al Vostro
rivenditore e/o al Centro Assistenza autorizzato.

L'eventuale denuncia del prodotto ritenuto difettoso deve essere avanzata non appena viene riscontrata I'anomalia e comunque entro
e non oltre i termini previsti dalla legge. Il diritto alla garanzia decorre dalla data di acquisto e deve essere dimostrato dall'acquirente
mediante presentazione contestuale del documento comprovante I'acquisto: scontrino fiscale, fattura o documento di consegna.

La garanzia decade: se il guasto € provocato da trattamenti o operazioni improprie e messa in opera 0 magazzinaggio errati, errori

di collegamento elettrico o idraulico, mancata o inadeguata protezione. Se limpianto o l'installazione dellapparecchio non sono stati
esequiti correttamente. Se il guasto € dovuto a cause di forza maggiore o altri fattori esterni ed incontrollabili. Se il prodotto e utilizzato
con liquidi abrasivi o corrosivi o diversi da quelli consentiti e comunque non compatibili con i materiali impiegati nella costruzione
delle pompe. Nel caso di utilizzo del prodotto oltre i limiti dichiarati in targa o in condizioni non consentite e di interventi da parte
dellacquirente o di personale non autorizzato per smontaggio anche parziale del prodotto, modifiche o manomissioni.

Se i materiali sono avariati a seguito del naturale logoramento. Ogni uso diverso da quello indicato sul manuale d'uso e manutenzione
non e garantito se non espressamente indicato per iscritto dal produttore. Si raccomanda sempre di leggere attentamente e
preventivamente il libretto di istruzioni.

Avvertenze:

Qualora il Vostro apparecchio non funzionasse, controllate che il mancato funzionamento non sia provocato da altri motivi, ad esempio
interruzione dell'alimentazione di corrente apparecchi di controllo o di comando oppure manipolazione non appropriata.ricordarsi di
allegare allapparecchio difettoso la seguente documentazione: Ricevuta di acquisto (fattura, scontrino fiscale) descrizione dettagliata
del difetto riscontrato.

(G
WARRANTY

This device is covered by legal warranty, based on the regulations and standards in force to date and in the country of purchase, as
regards manufacturing and/or material defects.The warranty only covers fixing or replacement of the pump or defective parts, at the
PENTAIR INTERNATIONAL S.a.r.l. authorized service centers.Components subject to wear, such as mechanical seal and counter face,
sealing rings and gaskets, impeller and hydraulic part, membranes and electric cables are guaranteed for a period not exceeding their
useful life. For a proper use and life of the product, and to make use of the warranty rights, have these parts inspected and optionally
replaced at the authorized service centers, based on their use.To exercise warranty rights, in the event of fault please contact your
retailer and/or the authorized service center. Any defects of the product should be reported as soon as the fault is discovered and

in any event, within the terms set forth by law. The warranty is valid as of the date of purchase, as proved by the user submitting a
purchase receipt, invoice or delivery note.The warranty becomes void: if the failure is caused by improper treatments or operations,
incorrect startup or storage, wrong electric or hydraulic connections, failed or inappropriate protection; if the equipment installation
or system were not performed correctly; if the failure is due to force majeure or external non-controllable factors; if the product

is used with abrasive or corrosive liquids or other than those allowed, or in any event not compatible with the materials used in the
pump construction; if the product is used besides the limits reported on the plate or in conditions not allowed and in the event of
unauthorized interventions by the user or other personnel for even partial disassembly of the product, changes or tampering; if the
materials are naturally worn.Any use differing from that indicated on the use and maintenance manual is not guaranteed, unless
otherwise indicated in writing by the manufacturer. Please read the instruction manual carefully before using the product.

Warnings:

If the unit does not work, check whether the failure is due to other reasons, such as power supply failure, control or command
equipment or wrong handling. Please enclose the following documents with the faulty equipment:Purchase receipt (invoice slip)
Detailed description of the fault found
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GARANTIE

Cet appareil est couvert par une garantie légale d'aprés les lois et les normes en vigueur a la date et dans le pays d‘achat, pour ce

qui concerne les vices et défauts de fabrication et/ou du matériau utilisé. La garantie se limite a la réparation ou au remplacement,
dans les Centres d’Assistance agréés par PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L., de la pompe ou des pieces dont on reconnait le
dysfonctionnement ou la défectuosité. Les composants sujets a usure comme, par exemple, le joint mécanique et le joint mécanique,
les bagues et les joints d'étanchéité, la couronne et la partie hydraulique, la membrane et les cables électriques sont garantis pour
une période non supérieure a leur durée de vie utile. Pour une utilisation correcte et une longue durée de vie du produit, ainsi que
pour bénéficier du droit a la garantie, faire réviser et éventuellement remplacer ces pieces dans les centres d'assistance agréés, en
fonction de leur utilisation. Pour exercer le droit de garantie, en cas de panne, adressez-vous directement a votre revendeur et/ou

au Centre d'Assistance agréé. La signalisation éventuelle du produit jugé défectueux doit étre présentée des quon releve 'anomalie
et, quoi qu'il en soit, en respectant les délais prescrits par la Loi. Le droit a la garantie prend effet 8 compter de la date dachat et doit
étre démontré par l'acheteur a travers la présentation simultanée du document prouvant l'achat : regu fiscal, facture ou document

de livraison. La garantie tombe : si la panne est provoquée par des traitements ou des opérations impropres et une mise en service
ainsi qu'un stockage erronés, par des erreurs de raccordement électrique ou hydraulique, par une protection absente ou inadéquate

; si lappareil ou son installation nont pas été correctement exécutés ; sila panne est due a des causes de force majeure ou a d'autres
facteurs externes et incontrélables ; si le produit est utilisé avec des liquides abrasifs ou corrosifs ou s'ils different des liquides admis
et quoi qu'il en soit non compatibles avec les matériaux utilisés pour la construction des pompes ; sil'on utilise le produit au-dela des
limites déclarées sur la plaque ou dans des conditions non admises et en cas d'interventions de la part de l'acheteur ou de personnel
non autorisé pour le démontage méme partiel du produit, de modifications ou d'altérations ; si le matériel est endommagé par l'usure
naturelle. Tout usage différent de ceux qui figurent dans le manuel d'utilisation et d'entretien n'est pas garanti sauf en cas d'indication
écrite expresse de la part du constructeur. On recommande toujours de lire attentivement et a titre préventif le livret d'instructions.

Avertissements :
Sivotre appareil ne fonctionne pas, contréler que ce dysfonctionnement n'est pas dd a d'autres causes, par exemple une coupure

de courant sur les appareils de contréle ou de commande ou une manipulation inadéquate. Ne pas oublier de joindre a l'appareil
défectueux la documentation suivante : regu d'achat (facture, recu fiscal) description détaillée du défaut relevé.

GARANTIEBEDINGUNGEN

Dieser Apparat wird von der gesetzlichen Garantie geméaB den Gesetzen und Vorschriften gedeckt, die gliltig sind am Tag und im Land
des Erwerbs beziiglich der Mangel und Defekte der Fabrikation und/oder des verwendeten Materials. Die Gewahrleistung beschrankt
sich auf die Reparatur ode r den Ersatz der Pumpe oder der als schlecht funktionierend oder defekt erkannten Teile bei den von
PENTAIR INTERNATIONAL S.a.r.l., erméchtigten Kundendien stzentren Die der Abnutzung unterliegenden Teile wie z. B. mechanische
Halterung und Unterseite, Halterungsringe und -dichtungen, Antriebsrad und hydraulischer Teil, Membrane und

hydraulische Kabel sind nur fiir ihre normale Lebensdauer garantiert. Fiir die korrekte Verwendung und Dauerhaftigkeit des

Produktes sowie um das Garantierecht in Anspruch nehmen zu kdnnen, ist es erforderlich, diese Teile je nach ihrem Gebrauch von

den erméachtigten Kundendienstzentren revidieren oder ersetzen zu lassen. Um das Garantierecht geltend zu machen im Falle eines
Defekts wenden Sie sich direkt an Ihren Wiederverkaufer und/oder an das ermachtigte Kundendienstzentrum. Die allféllige Meldung der
Mangelhaftigkeit des Produkts muss erfolgen, sobald die Unregelmassigkeit festgestellt wird, spatestens aber innert den vom Gesetz
festgelegten Fristen. Das Recht auf Garantie beginnt vom Tag des Erwerbs an zu laufen und muss vom Erwerber bewiesen werden
durch gleichzeitige Vorlage des Dokumentes, das den Erwerb beweist: Kassenzettel, Rechnung oder Lieferschein. Die Garantie verfallt:
wenn der Defekt von ungeeigneten Behandlungen oder Tatigkeiten und falschen Inbetriebsetzungen oder Lagerungen herriihrt, Fehlern
beim elektrischen oder hydraulischen Anschluss,

fehlendem oder unangemessenem Schutz. Wenn die Einrichtung oder die Installation des Geréts nicht korrekt ausgefihrt worden sin .
Wenn der Defekt auf Griinde hoherer Gewalt oder andere externe und unkontrollierbare Faktoren zurlickzufiihren ist. Wenn das Produkt
mit schmirgelnden oder korrosiven oder sonstwie unerlaubten Flissigkeiten gebraucht wird, die nicht mit den beim Bau der Pumpen
verwendeten Material kompatibel sind. Im Verfalle der Verwendung des Produkts (iber die auf der Etikette bestimmte Frist hinaus oder
unter nicht erlaubten Bedingungen und unter Eingriffen seite ns des Erwerbers oder von nicht

ermachtigtem Personal fiir die selbst teilweise Demontage des Produkts, Anderungen oder Aufbrechen. Wenn die Materialien
beschadigt werden in Folge natirlicher Abnutzung. Jeder in der Gebrauchs- und Wartungsanweisung nicht vorgesehene Gebrauch ist
nur garantiert, wenn er vomProduzenten schriftlich bestatigt wird. Man empfiehlt, das Bedienungsbiichlein stets achtsam und sorgsam
zu lesen.

Hinweise:

Sollte Ihr Gerat nicht funktionieren, kontrollieren Sie bitte, ob das Fehlverhalten nicht auf Griinde zuriickzufiihren ist wie z. B. kein
Strom beim Kontroll- oder Befehlsgerat oder unrichtige Handhabung. Legen Sie bitte dem defekten Gerat folgende Dokumente bei:
Erwerbsquittung (Rechnung, Kassenzettel)genaue Beschreibung des festgestellten Fehlers
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GARANTIA

Este dispositivo esta cubierto con garantia legal en base a las leyes y normas en vigor a la fecha y en el pais de adquisicion,
relativamente a los vicios y a defectos de fabricacion y/o del material empleado. La garantia se limita a la reparacion o a la sustitucion,
en los Centros Asistencia Autorizados por PENTAIR INTERNATIONAL S.A.R.L., de labomba o de las partes reconocidas que no
funcionan o defectuosas. Los componentes sujetos a desgaste como, por ejemplo, estanqueidad mecénica y contrafaz, anillos y
junta estanca, rotor y parte hidraulica, membranas y cables eléctricos estan garantizados por un periodo no superior a la vida atil.
Para el correcto empleo y duracién del producto, y también para usufructuar el derecho a la garantia, es necesario hacer revisar y
eventualmente reemplazar en los centros asistencia autorizada tales partes, en funcion de su empleo. Para ejercer el derecho a la
garantia, en caso de averia, dirigirse directamente a vuestro revendedor y/o al Centro Asistencia Autorizado. La eventual denuncia

del producto considerado defectuoso tiene que ser efectuada apenas se encuentra la anomalia y en todo caso dentro y no mas

de los términos previstos por la ley. El derecho a la garantia transcurre desde la fecha de adquisicion y tiene que ser demostrado

por el comprador a través de la presentacion contextual del documento comprobador de la adquisicion: resguardo fiscal, factura

o documento de entrega. La garantia decae: si la averia ha sido provocada por tratos u operaciones impropias y puesta en obra o
almacenaje errados, errores de conexion eléctrica o hidraulica, sin o inadecuada proteccion. Si el dispositivo o la instalacion del
dispositivo no han sido efectuadas correctamente. Sila averia es debida a causas de fuerza mayor u otros factores externos e
incontrolables. Si el producto viene utilizado con liquidos abrasivos o corrosivos o diferentes de aquellos permitidos y en todo caso no
compatibles con los materiales empleados en la construccion de las bombas. En el caso de empleo del producto a mas de los limites
declarados en la placa de matricula o en condiciones no permitidas y de intervenciones por parte del comprador o de personal no
autorizado al desmontaje total o parcial del producto, modificaciones o adulteraciones. Silos materiales se averian a causa del natural
desgaste. Cualquier empleo diferente al indicado en el manual de empleo y manutencidn no viene garantizado si no expresamente
indicado por escrito por el productor. Se recomienda siempre de leer atentamente y preventivamente el manual de instrucciones.

Advertencias:

En el caso que su dispositivo no funcionase, controlar que el desperfecto no sea provocado por otros motivos, como por ejemplo la
interrupcion de la alimentacion de corriente, dispositivos de control o mando o bien manipulacién inapropiada. Recordarse de adjuntar
al dispositivo defectuoso la siguiente documentacion: Recibo de adquisicion (factura, resguardo fiscal), descripcion detallada del
defecto relevado.

()
GARANTIEVOORWAARDEN

Dit apparaat heeft een wettelijke garantie volgens de geldende wetten en normen op datum en in het land van aankoop met betrekking
tot fabricage- en/of materiaalfouten. De garantie is beperkt tot het repareren of vervangen van de pomp of van de onderdelen

waarvan door een offici PENTAIR INTERNATIONAL S.a.r.l., Assistentiecentrum is erkend dat ze slecht functioneren of defect zijn. De
onderdelen die onderhevig zijn aan slijtage, zoals bijvoorbeeld mechanische afdichtingen, afdichtingsringen en pakkingen, de rotor

en het hydraulische gedeelte, membranen en elektrische kabels, zijn gegarandeerd voor een periode die hun nuttige levensduur niet
overschrijdt. Voor een correct gebruik, het garanderen van de juiste levensduur van het product en om gebruik te kunnen maken van het
recht op garantie, dienen deze onderdelen te worden gereviseerd en indien nodig vervangen door een van de officiéle assistentiecentra
ten behoeve van hun gebruik. Om gebruik te maken van het recht op garantie dient u zich in geval van een defect rechtstreeks tot uw
verkoper en/of het officiéle assistentiecentrum te wenden. De eventuele claim voor het defecte product moet meteen na het optreden
van de storing worden ingediend of in ieder geval binnen de daarvoor vastgestelde wettelijke termijn. Het recht op garantie treedt in
werking op de datum van aankoop; de koper dient dit aan te tonen door gelijktijdig met de claim het aankoopbewijs te overhandigen:
kassabon, factuur of leveringsbon. De garantie vervalt: als het defect wordt veroorzaakt door oneigenlijke hantering of handelingen en
verkeerd gebruik of opslag, onjuiste elektrische of hydraulische aansluitingen, ontbrekende of ontoereikende beveiliging en als het
apparaat niet correct is geinstalleerd. Als het defect wordt veroorzaakt door overmacht of andere externe onbeheersbare factoren.
Als het product wordt gebruikt me schurende of corrosieve vloeistoffen of andere vloeistoffen dan de toegestane die niet compatibel
zijn met de materialen die voor de constructie van de pompen zijn gebruikt. Als de op het serieplaatje voorgeschreven limieten worden
overschreven, als het apparaat wordt gebruikt in niet-toegestane omstandigheden en

in het geval van handelingen door de koper of door niet-erkend personeel om het product geheel of gedeeltelijk te demonteren,aan te
passen of te wijzigen. Als de materialen defect zijn als gevolg van hun natuurlijke slijtage. Geen enkel gebruik dat afwijkt van wat in de
gebruiks- en onderhoudshandleiding staat, valt onder de garantie, tenzij dit uitdrukkelijk schriftelijk is vermeld door de producent. Het
verdient altijd aanbeveling om van tevoren aandachtig de handleiding telezen.

Waarschuwingen:

Als uw apparaat niet naar behoren functioneert, controleer dan eerst of de storing geen andere oorzaken heeft, zoals bijvoorbe eld
het uitvallen van de stroom, controle-of besturingssapparatuur of onjuist gebruik. Vergeet niet de volgende documentatie bij het
defecte apparaat te voegen: aankoopbewijs (factuur,kassabon) - nauwkeurige beschrijving van het defect.
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FTAPAHTUMHbIE YC/I0BUA

HacocHblit arperaT UMeeT rapaHTUo oT Bcex AeheKTOB M3roTOBIEHUS B COOTBETCTBUM C 3aKOHaMU M HOPMaMW, AeNCTBYIOLUMU
B CTpaHe MoKyMKW; rapaHTUsi OTHOCUTCS K HEMCNPaBHOCTAM W AeheKTaM U3roTOBJIEHUS U UCMOJIb30BaHHOTO MaTepuana.

Halwa rapaHTvisi npeaycmaTtpuBaeT 3aMeHy ¥ PEMOHT HaCOCHOrO arperata unu AedeKTHbIX YacTeil Ha HalleM NpeanpuaTn,

a TakXKe B cnewLmanbHbIX CEPBUCHbBIX LEEHTPaX, ynonHoMoueHHbIX pupmoit «PENTAIR INTERNATIONAL S.a.r.l.». KOMNOHeHTbI,
nojgepratoLLecs U3HOCY, Takue Kak: TopLeBOe YNIOTHEHUE, YITOTHUTENbHbIE KOMbLa, NPOKafKu, paboymne Koneca,
ruapaBaMyeckue aetanu, pesuHoBble MeMGpaHbl 1 351eKTpUYecKne Kabenm siBAAITCA PaCXOAHbIMU MaTepuanamm 1 X 3aMeHa
He BXOAMWT B rapaHTUiHOE 06Cny)XuBaHue. s npaBUbHOI aKCryaTaLum U3fenus, a Takxke, YTo6bl BOCMOJIb30BaTbCs
NpaBOM Ha rapaHTUitHoe 06CNy)XMBaHWUe, PeKOMEH/YeTCsi POBEPSATb U, MPU HEOBXOAUMOCTH, 3aMEHSATb BbllleyKasaHHble
4acTH, B 3aBUCUMOCTY OT UX NMPUMEHEHUS, o6paLLasnch B odULManbHble LEEHTPbI TeX06CNYXMBaHUA. B cnyyae BOSHUKHOBEHUA
HeuncnpaBHOCTe, rapaHTUitHOe 06CNY)XMBaHWe NPeAoCTaB/IAETCA HeMOCPeACTBEHHO BalLMM NPOAABLIOM U/Unn opuLManbHbIM
LEHTPOM Texo6CnyXKuBaHusa. Heo6xoAnMO 3asBUTb 0 BO3MOXHOM fiedeKTe cpasy nocine ero 06HapyXeHus 1, B I060M

cnyJae, He No3Xe NpeayCMOTPEHHbIX 3aKOHOM CPOKOB. [paBo Ha rapaHTUitHOe 06Cy)XMBaHUe BCTynaeT B CUY C MOMEHTa
MOKYMKU W A0SIKHO MOATBEPXKAATLCS MOKynaTesieM NpeAbsBeHNEM MOJTyYEHHbIX MPY MOKYMKe AOKYMEHTOB: TOBAapHbIV YeK,
cyeT-haKTypa UIu HaknafHas. [apaHTUMHOMY PEMOHTY He MOANeXaT MOIOMKM, BO3HUKLLME MO ClefyoWwmnM NpuynHaMm:
HenpaBsW/ibHOe MOAK/IOYeHNE K 3/1eKTPOCeTH, OTCYTCTBUE HaaNexalleit 3aLnTbl, AedeKTHbIA MOHTaX, HenpaBUbHO
BbIMNOJIHEHHaA Hanajka, paboTa 6e3 BoAbl, NonajgaHne NOCTOPOHHWX NPeAMETOB B KOPIYC HACOCHOTO arperarta 1 Bofbl

(Bnaru) B aN1€KTPUYECKYHO YaCTb HACOCHOTO arperara, hopc-MaxopHOe UK MHOE HenpeABUAEHHOE 06CTONATENBCTBO,
nepekaynBaHve abpasnBHbIX 1 KOPPO3MOHHBIX XXUAKOCTEN, HECOBMECTUMbIX C MaTepuanaMu, U3 KOTOpbIX U3rOTOBJIEHbI HACOChI,
9KCMJlyaTaLus, HeCOOTBETCTBYOLLAsA YKa3aHHbIMW B NacrnopTe TeXHUYECKUM AaHHbIM 1 ycnosuam. OCOBEHHOCTW: rapaHTus
He [1e/iCTBUTeNbHA, eCNU Hacoc 6biN pa3obpaH, OTPEMOHTUPOBAH UK UCTIOPYeH NokynaTeneMm. MpuMeHeHwue, oTnYatoLieecs
OT NPUMEHeHWs], yKka3aHHOro B NacrnopTe 1 PyKOBOACTBE MO 3KCMayaTaLmMn 1 06CNYXXMBaHWIO, NOKPbIBAETCA rapaHTMel TOMbKO
B TOM CJlyYae, eC/it U3roTOBUTENb Aasl Ha Hero paspelleHne B NMCbMeHHOM Buje. Mepes; MOHTa)XKOM Hacoca BHUMaTeIbHO
03HaKOMbTECh C COfiepXaHNeM HacTOsLLEro pykoBOACTBa.

BHumaHme:

Ecnun Hacoc He BKNtoyaeTcs, NpoBepbTe OTCYTCTBUE NPENATCTBYIOWMX YCIOBUIA, HAaNpUMep, NpeKpalleHne nojayn Toka K
KOHTPOJIbHbBIM WUSIM KOMaHAHbIM NpUGopam Unu HenpaeuibHOe obpallieHne ¢ ycTpoMcTBOM. Mpu o6pallieHnn B CEPBUCHDI LIeHTP
Heo6XxoMMO NpeAbABUTL BMECTe C HencnpaBHbIM NPUGOPOM CReAYIOLLYIO JOKYMEHTALIMIO: TOBapHbI YeK UK cYeT-PaKTypy
WK HakNnagHyto; Noapo6Hoe onmncaHne o6HapyXeHHOW HEMCNPABHOCTU.
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